2132 et 2116 Régulateurs de température PID

Instructions d’installation et d’utilisation

Merci d'avoir choisi le régulateur de température 2132 ou 2116.
Disponibles en formats de panneau 1/32 et 1/16 DIN, ils sont congus
pour une régulation précise et stable des fours, compresseurs
frigorifiques, stérilisateurs et autres procédés de chauffage et de
refroidissement. Deux sorties sont configurables pour le chauffage, le
refroidissement et les alarmes.

DIMENSIONS ET INSTALLATION
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Modele 2132

Sortie 2
Relais

Neutre :

Ligne *, - -

85-264Vac uAIlmentatlon basse
..., tension

Entrées capteurs
Section des fils
Les bornes a vis acceptent des fils de section 0,5 a 1,5 mm2. Des
caches articulés empéchent tout contact accidental avec les fils
sous tension. Les vis des bornes arriére doivent étre serrées a
0,4 Nm.
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EUROTHERM
AUTOMATION

Cerégulateur est livré configuré selon le code de commande de la
page 11. Regarder sur les étiquettes latérales pour déterminer la
configuration du régulateur.

¢

Cerégulateur est conforme aux directives européennes relative
la sécurité et a la compatibilité électromagnétique.

Installation du régulateur

Il est conseillé de lire les informations relatives a la sécurité,

pages 11 & 12, avant de continuer.

1. Préparer la découpe du panneau a la taille indiquée

2. Insérer le régulateur par la découpe du panneau.

3. Mettre en place les clips de fixation. Immobiliser le régulateur
en le tenant horizontal et en poussant les deux clips de fixation
vers l'avant.

4. Retirer le film de protection de la face avant

Retrait du régulateur

Il est possible de retirer le régulateur de son manchon en tirant les
clips de verrouillage vers I'extérieur et en le sortant du manchon.
Lorsqu'on replace le régulateur dans son manchon, il faut veiller a
ce que les clips de verrouillage s'encliquéetent afin que I'étanchéité
IP65 soit assurée.

Espace minimal
recommandé entre
régulateurs

I 38 mm

(Cette figure n’est
pas a l'échelle)

10 mm

Module relais externe
(actionné par la sortie logique)

Modele 2116 Ligne

85-264 Vac |
Neutre

1 20-29V ac/dc

]
—

ou ) Sortie 2

L Relais

Contac-
statique logiques . Q ’
(SSR) gq 1B . T/C Pt100 mMA

Entrées capteurs

Caractéristiques nominales des sorties

Sortielogique: 9Vdc, 12 mA (pasisolée de I'entrée capteur).
Utilisée pour : le chauffage, le refroidissement ou les alarmes.

Sortie relais : 2 A, 264 V ac résistive.
Utilisée pour : le chauffage, le refroidissement ou les alarmes.

Entrée de fermeture des contacts (remplace la sortie logique).
Utilisée pour : l'acquittement des alarmes ou le démarrage et la
réinitialisation du timer.
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Schéma de cablage type

_ —
Ligne Fusible pour le Fusible du régulateur] Fusiple de‘la
chauffage Contacteur 2Atype T sortie relais
statique |———— 2Atype T * En cas de commutation de charges
(par . conductrices comme les contacteurs
eieETS)'e @ Modéle 2132 ou les électrovannes, brancher un RC
- + de 22 nF/100 Q fourni entre les
bornes AA & AB, ce qui prolonge la
@ E% AA @ durée de vie des contacts et diminue
‘ les interférences.
i ATTENTION
Chauffage " Le RC laisse passer 0,6 mA & 110 V
Thermocouple Circuit RC et 1,2 mA a 230 Vac, ce qui peut étre
Relais de refroidissement SHfﬁS?nt pourlma|lnten|r les chgrges
ou d'alarme d |mpedance eIev_ee. Ne pas utiliser
Neutre J " dans ces installations.
UTILISATION
Mettre le régulateur sous tension. Il effectue une suite de tests REGLAGE DE LA TEMPERATURE SOUHAITEE
automatiques pendant environ 3 secondes puis affiche ce qui est (CONSIGNE)
représenté ci-dessous. Cet affichage est appelé PAGE DE REPOS. — ﬁ
Enfoncer puis relacher rapidement la tou@ o@. La
Sortie 1 » Eﬂ < Température mesurée consigne est affichée pendant 2 secondes.
Sortie 2 ¥ (ou valeur de régulation
— — PV) 2 sec
] ED Température souhaitée
«— :
(consigne)
s'allume lorsque la sortie logique est sur ON (chauffage ED _» <«—— Température mesurée
normalement). alrs
A

s'allume lorsque la sortie relais est sur ON (refroidissement ou
alarme normalement).

| &

S oU OP2 ou les deux est(sont) configuré(es) comme sortie(s)  Maintenir L@ enfoncée pour augmenter la consigne
d'alarme (a la place du chauffage et du refroidissement), elle(s)
clignote(nt) si une alarme ‘non acquittée’ se produit et s'allume(nt) a
feu fixe lorsque I'alarme est acquittée mais reste vraie.

&

Maintenir L enfoncée pour diminuer la consigne

ACQUITTEMENT D'UNE ALARME NOUVELLE

Appuyer simultanément Sl[ et . Cette opération

réinitialise également les alarmes mémorisées qui ne sont plus vraies. VISUALISATION DES UNITES AFFICHEES

E—

Enfoncer puis relacher rapidement la tou@ ou . Les

MESSAGES D'ALARME Toncer puls rela
unités affichées clignotent pendant 0,5 sec.

Si une alarme se produit, un message clignote sur l'affichage. Ce
message apparait en alternance avec la température mesurée, comme
le montre la figure ci-dessous :

Unités affichées

0,5 sec L celsius
(- . 3 ( o o| .
FSL <«— Alarme 1 pleine échelle basse [ — F Fahrenheit

Eﬂ ' ED %k Kelvin
_# «——— Température mesurée ) Entrées linéaires -

aucune unité n'est

Ce tableau montre tous les messages possibles. affichée
Messages possibles Hiﬂ ou M
-FSH | Alarme - pleine échelle haute
-FSL | Alarme - pleine échelle basse -
~dEU | Alarme - écart Si I'on est "perdu”, I'appui simultané @ et provoque
-dH: | Alarme - écart haut le retour systématique a la PAGE DE REPOS.

“dlo | Alarme - écart bas Si aucune touche n'est enfoncée pendant 45 secondes, l'affichage

Sbr | Rupture capteur revient toujours a la PAGE DE REPOS.
Lbr Rupture boucle

LdF Défaut de charge

End Fin de timing

Le numéro de l'alarme est indiqué & la place du tiret :
alarme 1, 2 ou 3.
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VISUALISATION DE LA PUISSANCE DE SORTIE

On peut effectuer cette opération si I'on souhaite voir la quantité
d'énergie de chauffage ou de refroidissement demandée par le
régulateur. N.B. : il ne s'agit pas d'une mesure de la puissance
effective.

Page de repos

Appuyer deux fois rapidement

T

vV vy, Le régulateur

UFI }DDD < :demande 100 %

de chauffage
A A

Appuyer sur Lv] ou L@ pour

—=wvisualiser lavaleur
Appuyer

»-
»

ATTENTION
En mode manuel attente (standby) (voir Utilisation du timer),

l'opérateur peut régler la puissance de sortie, ce qui provoquera une
chauffe ou un refroidissement permanent. Pour éviter ceci, mettre le
paramétre OP en lecture seulement (Voir Parameétres cachés, visibles

personnalisés)

SELECTION OU MODIFICATION D'AUTRES PARAMETRES

Les paramétres sont des valeurs du régulateur que I'on peut modifier
pour les adapter au procédé. lls se trouvent sous les en-tétes de listes.

Appuyer sur la touch@ pour faire défiler les en-tétes de listes,
comme le montre la figure ci-dessous.

Page de repos

200 »% AL [ AEun

{ J

A

 S— - Maintenir latouche enfOnCée ..........................................

pour sélectionner d'autres en-tétes de
listes (retour a la PAGE DE REPOS
apres le dernier en-téte). La boucle
est continue.

Aller a la page 4 pour voir I'ensemble des en-tétes de listes.

Ces listes servent a :

« modifier les consignes d'alarme

e adapter le régulateur au procédé

e sélectionner manuellement les valeurs PID

< modifier les limites de consignes et accéder au timer intégré
< modifier les limites des entrées et des sorties

Manuel 2132/2116. Sapplique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel
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REGLAGE DES CONSIGNES D’ALARME (NIVEAUX DE
DECLENCHEMENT)
Les consignes d'alarme se trouvent dans laHiste

Appuyer deux fois sd pour choisir la listéL .

L'appui sufA) oul2] provoque
I'affichage dd.» Sk pour indiquer quiil
s'agit d'un en-téte de liste

0,5sec 2 s
( g { Ly Sk Liste

20 A i AL /‘ - E»uivante
appui 2]
G
Ui —_

" Eﬂ Appuyer
Il existe trois consi.gnes '{ a
coractere ootre e ‘ - ’,ippﬁ,yersu,@ou
nluméro de la cqnsigne s @ pour modifier la
Caractenes suivants st consigne
et o
-FSL Alarme bass/g\larme 2o /Afﬂuyer surj@ ou

-FSH Alarme haute (4] pour modifier la

-dEU Ecart i .

-dHi  Ecart haut consigne

-dLo Ecart bas s 0

Si une alarme a étéajarme 3 J--- A ﬂ@
désactivée, elle Appuyer SUIJ;/ ou
n‘apparait pas dans v L@W pour modifier
cette liste. la consgne.

Appuyer simultanément s et

pour revenir a la PAGE DE REPOS.

N.B. : les autres parametres énumérés pages 4 et 5 sont
accessibles et modifiables de la méme maniére que dans cet
exemple.
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LISTES DE PARAMETRES

Page de X2 I,&lusttg
Liste Liste Liste Liste Li Liste [0y o Liste....
> o> o> » Liste [ |» |
repos (2] Alarmes réglage PID? Con5|gnes- Entrées (o] Sorties o] On /Off(z Acces

200+ |

5P\<— P«

oP ‘4-;

AL« | Rkun« | Pid+
o

=)

O0n0OF \ﬁ | RLLS -

| |
P |t o) 4 [ kunE $8P L Y IRLE * (DPLa| b [HYSH * | codE]
(wSP| 2o [pC| [ & | [sPH| [cu| [opH]| [HYSL] | Gotol
mAl |, 3---o \ y [ kd || [SPer all | ([YCH | [HCdb , Conf

Résumé

1. Appuyer sur [ pour passer d'un en-téte de

liste a l'autre.

\ cvor|
‘ Unl:.H‘
Onkf|

OF5 |
[ALP
AL
PrkL

L

EmDP
ke |
| duEi]
\Stﬂt\

2. Appuyer sur pour se déplacer dans les
parametres d'une liste donnée. Une fois que

la fin de la liste est atteinte, on revient a l'en-

téte de la liste.

3. Appuyer sur @ pour voir la valeur d'un

parametre sélectionné. Maintenir cette touche

Remarques :

1. Alaplace des tirets, les trois derniéres
lettres dépendent du type d'alarme. Cf.
“Réglage des consignes d'alarme page 3.

2. Laliste PID ou la liste On/Off est affichée,
selon la configuration du régulateur.

enfoncée pour diminuer la valeur.

4. Appuyer sur {Eﬂ pour voir la valeur

parametre sélectionné. Maintenir cette touche

enfoncée pour augmenter la valeur.

Tableaux des paramétres

Les cases grisées sont normalement cachées lorsque I'appareil sort d'usine.

d'un
page 6.

Pour les faire apparaitre, cf. "Paramétres cachés, visibles et personnalisés”,

Page de repos Plage réglable Réglage par défaut Réglage client
[ Puissance de sortie -100 = refroidissement maximal, 100,0 = chauffage maximal.
demandée en %
w5P Consigne de travail Apparait uniguement lorsque la limite de la vitesse de consigne est activée Lecture seule Lecture seule
m- Sélection Manuel/Auto Auto Régulation automatique sélectionnée Ruto
mAn Attente manuelle sélectionnée
d 5P Options de la page de repos Skd Standard - Montre la valeur de régulation aveLIa consigne Skd
accessible par appui sur les touches @ et L@
op Affiche la puissance de sortie pour une utilisation du régulateur
en station manuelle (Version 1.4 seulement)
MonE Affichage vide (seuls les messages d'alarme clignotent)
PU Affiche uniquement la valeur de régulation
ALSP Affiche uniquement la consigne de l'alarme 2
PuRL Affiche la valeur de régulation avec la consigne de I'alarme 2
accessible par les touches @ et La]
AL Liste Alarmes (cf. page 3) Plage réglable Réglage par défaut | Réglage client
{--- Consigne de l'alarme 1 A la place des tirets, les trois Entre les limites haute et H
c--- Consigne de l'alarme 2 derniéres lettres indiquent le type de basse des consignes 0
l'alarme :
3J--- Consigne de I'alarme 3 -F5L Pleine échelle basse H
-FSH Pleine échelle haute
-dEu Ecart
-dHh Ecart haut
-dlo Ecart bas
HY Hystérésis d'alarme { a 9999 en unités affichées (cette valeur est commune a toutes les {
alarmes). L'hystérésis sert & empécher la sortie d'alarme de ‘déclencher trop
souvent’ en fixant une différence entre les points d’activation et de
désactivation de l'alarme
bt Temps de rupture de boucle OFF 29999 minutes OFF

Manuel 2132/2116. S’applique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel -4-
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Rbun | Liste Auto-réglage (cf. page 10) Plage réglable Réglage par Réglage client
défaut
EunE | Activation du réglage automatique OFF ouon OFF
Rdc Calcul de réinitialisation manuelle automatique OFF ouon OFF
(régulation P+D)
P d Liste PID (cf. page 10) Plage réglable Réglage par Réglage client
défaut
Pk Bande proportionnelle {2999 9 unités affichées 20
ks Temps d'intégrale OFF 239999 secondes 360
Ed Temps de dérivée OFF 29939 secondes B0
rES | valeur de l'ntégrale manuelle -804 000 % ]
(uniquement si kr = OFF)
Lch Cutback bas Auto a 999,9 unités affichées Auto
Heb Cutback haut Auto 2999,9 unités affichées Auto
rELL Gain relatif de refroidissement 001494399 100
SP Liste Consignes (cf.“Utilisation du timer” page Plage réglable Réglage par Réglage client
6) défaut
SP L Limite basse de la consigne -199949999 Selon la
commande
SP H Limite haute de la consigne - 199949999 Selon la
commande
SPrr Limite de vitesse de la consigne OFF a 555,5 unités affichées par minute OFF
EmOP | Mode de fonctionnement du timer OPE. 1 aDPES OPE. 1
Emr Temps restant 0 29999 minutes 0
dwEl! | Temps de palier OFF 29993 minutes OFF
SEARE | Etat du timer OFF ouon OFF
' P Liste Entrées (cf. “Calibration utilisateur” page 9) | Plage réglable Réglage par Réglage client
défaut
Fi LE | Constante de temps de filtrage des entrées OFF 29999 secondes 6
cJie Température de soudure froide mesurée aux bornes arriere Lecture seule
mlJ Entrée mV mesurée aux bornes arriere Lecture seule
OFS Offset de la valeur de régulation - 1899 2 9999 unités affichées g
CALP Code d'accés de la calibration 029999 3
AL Activation de la Calibration utilisateur FACE Réactive la calibration usine FACE
USEr Réactive la calibration utilisateur
PakL | Point bas de calibration - 1999 49999 unités affichées g
OFSL Offset de la calibration du point bas - 1999 2 9999 unités affichées 0
PakH | Point haut de calibration - 1999 49999 unités affichées 100
OFSH Offset de la calibration du point haut - 1999 4 9999 unités affichées 0
oP Liste Sorties Plage réglable Réglage par Réglage client
défaut
OPLo | Limite basse de puissance -804 000 % 0
OP Hs Limite haute de puissance -804 000 % {000
L¥YCH | Durée du cycle de chauffage 0.2 2999.9 secondes {0 Lgc 20
Rly
RN Durée du cycle de refroidissement 0.2 29999 secondes 50 Lgc 20
Rly
onkH Durée minimale de chauffage Auko 24999,9 secondes (Auto = 50 msec) Auta
ank[ Durée minimale de refroidissement Auta 29999 secondes (Auto = 50 msec) Auto
onlF Liste Sorties On Off Plage réglable Réglage par Réglage client
défaut
h¥5H | Hystérésis de chauffage { 29999 unités affichées !
h¥S8L | Hystérésis de refroidissement {29999 unités affichées {
HC db Bande morte de chauffage/refroidissement 0 29999 unités affichées g
RLCLS Liste Acceés (Cf. parameétres “cachés, visibles et Plage réglable Réglage par Réglage client
personnalisés” page 6) défaut
codE | Code d'accés 0293999 !
foko | Niveau d'accés sélectionné OPEr
LonF | Code d'acces de configuration 0293999 2
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PARAMETRES CACHES, VISIBLES ET PERSONNALISES

ACLS

Appuyer sur cette touche

PASS
odE | 4

Appuyer sur[ jusqu'a l'en-téte de liste Acces.

Appuyer sur@ oullﬂ pour saisir le code
d'acceés. La valeur par défaut réglée en usine
est 1. PASS’ apparait lorsque le code d'accés
correct a été saisi.

1

£

l¢]

Appuyer sur cette touche

Ed ,: Appuyersur@ou\Eﬂpourselectlonner le
)

niveautd k.
Loko |4

—
4\

Autres options :

OPE-  Niveau Opérateur - montre les
parametres sélectionnés

Montre le jeu de paramétres ‘FULL’
Donne acces au niveau configuration.

Full
LonF

Appuyer sur cette touche pour revenir a I'en-téte de liste Acces.

On est maintenant au niveau Modification.

Appuyer surI et pour sélectionner
normalement un paramétre.

ACLS

Exemple:

v | H dE
cFSH 4

L'alarme haute 2 a été sélectionnée.

Lors de l'appui sd@ ou@, au lieu
d'afficher la valeur du parametre, sa
disponibilité au niveau Opérateur est
indiquée de la maniére suivante :

ALEr Le paramétre est modifiable

H dELe parameétre est caché.

rERdLe paramétre est en lecture seule
PraLe parametre est ‘personnalisé’ dans
la PAGE DE REPOS (voir ci-apres).
Option Pro (personnaliser)

Il est possible de ‘personnaliser’ un maximum de douze paramétres

couramment utilisés dans la PAGE DE REPOS. L'opérateur peut
ainsi y accéder rapidement en appuyant simplement sur la touche

W. Cette fonction, utilisée en association avec ‘caché’ et ‘lecture
seule’, permet d'organiser la maniére dont on souhaite formater le
régulateur.

Exemple:
( P Le temps restant a ete sélectionné.
ro
Appuyer sul Y ou[A] pour choisiPro.
Emr A

Le paramétré‘mr apparait alors dans la PAGE DE REPOS.
Répéter I'opération pour les autres parameétres que I'on souhaite
personnaliser.

Pour supprimer un parametre, aller au nivedu k, sélectionner le
paramétre dans la liste qui convient et passéraeaALEr, -EAd

ouH dE.

Retour au niveau Opérateur

Répéter 'opération ci-dessus pour tous les autres parametres que I'on
souhaite cacher, personnaliser ou faire passer en lecture seule, puis

revenir au niveau opérateur :
1. Appuyer su jusqu'a I'en-téte de lisRLLS
v | OPEr 2. Appuyer sur-ZJ jusquadioko
GDED —A 3. Appuyer sur @ ou m pour sélectionner OPEr
4. Appuyer sur pour revenir au niveau

Opérateur

Manuel 2132/2116. S'applique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel -6-

UTILISATION DU TIMER

*  Appuyer SUI[ jusqu'a la list&P
. Appuyer suf-Z] Jusqu au parametten JP

*  Appuyer sur@ oul [a] pour sélectionner le mode de
fonctionnement du timefPE. { aDPE S, de 1a maniére
suivante :

OPE. ! -Mode1, palier et coupure
Température
A
Consigne Mode attente
Attente (standby)
usqu'a ce
Jqugla End clignote
température
soit atteinte =
< Réi_nitial'- >le >e Chrono-___, ¢ Fin >
sation métrage
<+——Exécution——»

Lorsdela Réinitialisation

Lorsdela réinitialisation, on peut alterner entre régulation
automatique et attente, avec le param&rrﬂ dans la PAGE DE
REPOS

Le régulateur est livré avec le parama‘atnﬂ caché. Il faut
commencer par le faire apparaitre. Cf. ‘Paramétres cachés,
visibles et personnalisés’.

DanslaPAGE DE REPOS, appuyer sur L]
v Bukg lusauace que le parametreH apparaisse.
Appuyer sut-"J ouA] pour sélectionner :
m-A |4  Auko Régulation automatique

l mAn  Mode attente. (le voyant MAN en-

dessous d'OP2 s'éclaire)
Appuyer simultanément s@ et pour
revenir & la PAGE DE REPOS

‘Régulation automatique’ désigne la régulation a la consigne,
avec le chauffage (et le refroidissement) en service.

‘Mode attente’(Standby) désigne le régulateur en mode manuel
avec une puissance de sortie nuNéir mise en garde page 3)

Pendant " Exécution”

Lerégulateur passe toujours en régulation automatique. Le
chauffage (ou le refroidissement) est appliqué et la température
augmente (ou diminue) jusqu'a la consigne. Lorsque la
température différe de la consigne de moin¥x]'le timer
commence le compte a rebours.

Pendant " Fin"

Lorsque le timer est arrivé a la fin de la temporisation, le
régulateur passe en mode attente. Le voyant MAN s'allume et
End clignote sur l'affichage principal. Le procédé refroidit. Le
timer reste indéfiniment dans cet état jusqu'a la réinitialisation.
Retour a la réinitialisation

End arréte de clignoter. Le régulateur revient en mode attente. Il
est possible de le faire revenir en régulation automatique en
réglant le paramétre-H de laPAGE DE REPOS sur Auto.

oPE2 - Mode2, sans coupure palier

Température

Consigne 4
'Attenf? Palier indéfini a la
P consigne
que la
température )
soit atteinte End clignote

dinitiali- Chrono- v
<« Réinitiali-_“ea mbtrags — Fin —»

sation
<4—— Exécution ——»
Ce mode est identique au mode 1, avec une différence : a la fin de
la période de chronométrage, le régulateur continue indéfiniment

en mode de régulation automatique.
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.......... M odes de fonctionnement du timer, suite

OPEJ - Mode 3, durée a partir de la position froide puis
coupure

Température
A
Consigne Mode attente
End clignote
Réinitiali- i g
cation —>|—— Chrono-— p.¢— Fin —»
métrage

Identique au mode 1, sauf que le timer commence immédiatement
le compte a rebours sans attendre que la température ait atteint la
consigne.

OPEHY Mode 4, durée a partir de la position froide_sans
coupure

Température
A
Consigne

Palier indéfini a la
consigne

End clignote

<— Réinitiali—p Chrono- “«—— Fin —»
sation métrage

Identique au mode 2, sauf que le timer commence immédiatement
le compte a rebours sans attendre que le régulateur ait atteint la
consigne.

OPES Mode 5, temporisation dela mise soustension

Température
A
Consigne
Palier indéfini a la
consigne
<«Réinitiali— | Chrono- <«—Réinitiali=—
sation metrage sation

Ce mode applique une temporisation avant d'activer le chauffage

(ou le refroidissement). Lorsque le timer démarre, le régulateur
passe toujours en mode attente et commence le compte a rebours.
Lorsque le timer a terminé sa tache, le régulateur passe en mode
automatique, applique le chauffage (ou le refroidissement) et régule
indéfiniment a la consigne.

Programmation d’un profil rampe-palier

Il est possible de programmer un profil simple rampe-palier a I'aide
deSPrr (limite de vitesse de consigne) en combinaison avec le
timer. Pour utiliser cette fonction, commencer par faire apparaitre
SPrr etw5SP (consigne de travail) a l'aide de la méthode décrite
dans “Paramétres cachés, visibles etqueralisés’w.5P apparait
alors dans la PAGE DE REPOS.

PositionnePrr sur la vitesse de rampe souhaitée. Ce parametre
est réglable par pas de 1/10 d’ unités affichées les moins
significatives par minute. Cela signifie que, si l'affichage est
configuré de 0 a 100G, la limite de vitesse de consigne peut étre
réglée entre 0,1 et 999G par minute.

Lorsque la limite de vitesse de consigne a été activée et que le timer
a démarré, la consigne de traveiP commence par passer a la
température mesurée puis passe en rampe a la limite de vitesse de
consigne sprr jusqu'a la consigne cible.

Dans les modes 1 et 2, le compte a rebours commence lorsque la
température mesurée differe de la consigne cible de mofis d'1
Dans les modes 3 et 4, il commence IoraqEE' differe de la

consigne cible de moins da.

Manuel 2132/2116. Sapplique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel

DEMARRAGE ET REINITIALISATION DU TIMER
Il existe deux méthodes :

Méthode 1.
Il s'agit de la méthode la plus simple pour commander le timer.

*  Appuyer sur jusqu'a la list&P

e Appuyer sujusqu'au paramétlenr (temps restant).

v ,EHL’ < Appuyer sur Y oua] pour saisir
la période de temporisation
,:ﬂ'l!' _A souhaitée en minutes. (0 & 9999).

v Appuyer sur ] pour revenir & la PAGE
DE REPOS

CONSEIL : personnalisdrmr dans la PAGE DE REPOS pour un
acces rapide, comme le décrit la section ‘Parametres cachés,
visibles et personnalisés'.

Dés qu'une valeur est saisie dims, le chronométrage
commencekmr effectue le compte a rebours vers zéro. Au cours
de la période de chronométraay peut augmenter ou diminuer
en fonction des demandes du procédé. Le positionnement de la
valeur sur zéro met fin a la période de chronométrage.

Lorsquebmr atteint zéro,End’ clignote sur I'affichage
principal. Le timer reste indéfiniment dans cet état jusqu'a ce
qu'une nouvelle valeur soit saisie : le timer redémarre alors.

Pour réinitialiser le timer, appuyer simultanément
‘End’ arréte de clignoter.
Pour redémarrer le timer, saisir une nouvelle valeur Hawrs

Méthode 2.
Utiliser cette méthode si I'on souhaite définir une durée fixe et
utiliser le paramétrE':H,: pour démarrer et arréter le timer.

Appuyer sur pour atteindre

I'en-téte de liste SP.

5P

\

['& ) Appuyer sur cette touche jusqu'a duFl

==k

Temps de palier

Appuyer sur J ou @ pour

"

C’UJE” __A saisir une période de
chronométrage en minutes
(0-9999).

(<]

Etat du timer

( run Pour démarrer le timer, appuyer sur
(vJ ou (4] pour sélectionner run.

S,: H,: _A Le temps de palier est chargé dans

Emr etla temporisation commence.
Pour réinitialiser le timer,

l sélectionner OFF.

Le temps restant Emr est fixé a .

Appuyer simultanément sur et pour revenir a la

PAGE DE REPOS.

Il est également possible de faire alterner le paralﬁélﬂt entre
OFF etrun en configurant I'E/S logiqgue comme entrée de
fermeture de contact arrét/marche.

Ouvrir le contact externe pour sélectionnem. C'est une action
déclenchée par les flancs. Fermer le contact pour sélectidhfer
OFF est forcé a chaque fermeture du contact.
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CONFIGURATION DU REGULATEUR

Sélectionner le niveau configuration pour modifiele: type de
régulationles unités affichéede type de capteur d'entréda

mise a I'échelle des entrées linéa#rés configuration des alarmes
* les codes d'acces.

Sélection du niveau configuration
Appuyer sutL pour atteindre I'en-téte de

ALLCS
liste Accés.

Appuyer sur cette touche
"\

Appuyer sut-J ou[A] pour saisir le code
CodE PASS | dacces. La valeur par défaut réglée en
‘ A

usine est 1PASS apparait lorsque le code
— d'accés correct a été saisi.
@ Appuyer sur cette touche
Y’\
Appuyer sur-JoulA] pour
boko conf sélectionneb onF
A
Appuyer sur cette touche
Y’\

Appuyer suf-YJouA] pour saisir le code
[DI‘IF PHSS d'acces du niveau configuration. La valeur par
A

défaut réglée en usine esPHS55 apparait
Appuyer sur cette touche pour passer au niveau configuration.

lorsqu'un code d'acceés correct a été saisi.

- Appuyer sutL pour se déplacer dans les en-tétes de
listes confguration.

inSEH P AL
LA\ Ex b PRSS -

“ J Unefois qu'un en-téte de liste a été sélectionné, appuy@hr
pour sélectionner un parameétre dans une liste donnée. Appuyer
su@ et@ pour modifier le réglage.

AR
‘A

Configuration des entrées

P Entrée capteur Options Meaning
» nPE | Type d'entrée Jke Thermocouple J
kke Thermocouple K
Lke Thermocouple L
rke Thermocouple R
bke Thermocouple B
nkec Thermocouple N
ke Thermocouple T
Ske Thermocouple S
PL 2 Platinell II
rkd Sonde platine 100 Q
mbf Millivolt linéaire
ke Entrée personnalisée
(C = valeur par défaut)
i Compensation de | Auko Automatique
soudure gor Référence externe 0°C
froide ygor Référence externe 45°C
eper Référence externe 50°C

Mise a I'échelle des entrées linéaires

(plage -12 & +80 mV)

! nﬁ.f_ Entrée mV basse Valeur affichée
! nPH | Entrée mV haute A
UALH
UALL | valeur affichée
basse i _—
URLH | valeur affichée URLL > mv
: ! nPL ! nPH
haute
| mP Adaptation OFF Off (entrées linéaires
d'impédance uniguement)
pour rupture Auko 1,5 kQ
capteur H, 5kQ
H H 15 kQ

Configuration des alarmes

LalisteAL configure les trois alarmes internes ‘non bloquantes' et fait
clignoter le message d'alarme qui convient sur la PAGE DE REPOS.

A ce stade, l'alarme est simplement une indication (‘alarme non

Configuration de I'appareil

bloquante’). Pour provoquer l'activation des sorties relais ou logiques par
les alarmes, suivre les instructions de “Configuration des entrées/sorties
relais et logiques".

I nGE | Configuration Options | Description
de I'appareil

ury E | Unités affichées | B Celsius

OF Fahrenheit
Of Kelvin
nonE Pas d'unité

dELP | Résolution de nnAn Néant
I'affichage nAnA Une décimale

nnAan Deux décimales

LErl | Type de P d PID
régulation OnDF Tout ou rien

AL Convertit le régulateur
en unité d'alarme

Ack Action de rEu Inverse (action normale
régulation pour la régulation de la

température)

dir Directe (la sortie
diminue lorsque la
valeur de régulation
passe en-dessous de la
consigne)

PdEr | Suivide Hold En mode Auto,
l'intégrale maintient la valeur de
manuelle l'intégrale manuelle
(régulation PD) | Lr-Ac En mode Auto, suit la

sortie pour le transfert
progressif Auto/Manuel

AL Alarme Type Signification

RL | | Alarme 1 OFF Alarme désactivée
FSL Alarme pleine échelle basse
FSH | Alarme pleine échelle haute
dEu | Alarme bande
dHr Alarme écart haut
dlo | Alarme écart bas

Lkch | Alarme no | Non mémorisée

mémorisée YES Mémorisée avec
réinitisalisation automatique*
mAn Mémorisée avec
réinitialisation manuelle*.
bloc | Alarme no Non bloquante
bloquante YES Bloguée jusqu'au premier état
hors alarme

La séquence ci-dessus se répéte pour :

AL 2 (alarme 2) et AL 3 (Alarme 3)

SPL, Limites de la d 5 Limité par la plage d'affichage
consigne Du capteur (voir page 11)
d'alarme Lon Limité par les limites de la

consigne

Manuel 2132/2116. Sapplique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel

*La réinitialisation automatique signifie que, une fois que l'alarme a été
acquittée, elle s'efface automatiquement lorsqu'elle n'est plus vraie.
*La réinitialisation manuelle signifie que I'alarme doit étre tout d'abord
effacée avant de pouvoir étre réinitialisée.
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Configuration des entrées/sorties relais et logiques

B. : il est possible de configurer les E/S logiques comme sorties ou
comme entrées de fermeture de contact pour l'acquittement des alarmes, le
verrouillage du clavier ou la mise en marche/réinitialisation du timer.

AR Sortie relais Options | Signification
A E/S logiques
v d Identité de la rELY Relais
sortie LOG Logique
Func Fonction d b Sortie logique (alarme)
HERE Sortie chauffage
CO0L Sortie refroidissement
Ces fonctions 581 Mode PDSIO 1
apparaissent Ac AL Acquittement des alarmes
uniquement
pour les E/S logiques | Loch Entrée logique verrouillage
du clavier
rrES Mise en
marche/réinitialisation du
timer
d GF Fonctions sorties noch Aucun changement
numériques fLr Suppression de toutes les
alarmes
IF5L Alarme 1 (Cf. remarque 1)
c¢FSH Alarme 2 (Cf. remarque 1)
Cf. ci-dessous : JFSL Alarme 3 (Cf. remarque 1)
“Utilisation de la
sortie relais ou nw * Alarme nouvelle
logique a partir d'une Sbr =+ Alarme rupture capteur
fonction
logique" Lbr * | Alarme rupture de boucle
LdF+ Alarme défaut de charge
mAn * | Mode manuel actif
End * | Fin du chronométrage
EmG { * | Timer en marche
Emb@ * | Timer en compte a rebours
(Cf. remarque 2) | EmL3 * | Timer en marche
(Cf. remarque 2) | EmLY * | Timer en compte & rebours
SERS Sens de la sortie nor Normal (sorties chauffage
ou refroidissement)
! nu Inversé (pour les alarmes,
se coupe en état d'alarme)

*Ces alarmes sont toujours non mémorisées. Les alarmes 1,2 et 3 sur la
mesure sont configurables en alarmes mémorisées ou non mémorisées
(Voir liseteRAl )

Les Remarque 1 : les trois derniéres lettres correspondent au type d'alarme
configuré dans la listBL . Si I'alarme est désactivdl, {ouAL 2 ou

AL 7 est affiché.

Remarque 2kmf3 etkmI Y sont des fonctions spéciales. Si elles sont
sélectionnées, elles provoquent I'allumage des voyants de sorties relais ou
logiques OP1 et OP2 sans actionner la sortie correspondante. Elles servent
a indiquer que le chronométrage est en cours, tout en laissant les autres
fonctions logiques activer les sorties effectives (état FIN qui peut servir a
faire fonctionner un klaxon externe, par exemple).

Utilisation de la sortie relais ou logique & partir d'une fonction
alarme ou logique.
1. Appuyer sur [=J; Jus_cy ‘#Func

Appuyer sul.YJ oul4] pour sélectionndrunc =di [

2.

3. Appuyer sul2 pour atteindred) LLF

4.  Appuyer sul¥J oul4] pour sélectionner une fonction alarme ou
logique

5.  Attendre 2 secondes. L'affichage revienb d:F et relie la fonction
alarme ou logique selectlonnee a la sortie relais ou logique.

6. Appuyer a nouveau s oul], peux décimales apparaissent
dans la fonction qui a été ajoutée a la sortie.

Alarmes multiples sur une seule sortie

Il est possible de réaliser le « ou » d’un nombre quelconque de fonctions
alarmes ou logiques a la sortie relais ou logique en répétant les étapes 4, 5
et 6 ci-dessus. Deux décimales apparaissent sur les fonctions qui ont été

ajoutées a la sortie.

........ Suite colonne suivante

Manuel 2132/2116. Sapplique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel

Suppression des alarmes d’'une sortie

1. Appuyer sul2l; Jusg_u o GF

2. Appuyer sul¥J oula] pour sélectionndrl r

3. Attendre 2 secondes. L'affichage reviemb d1F qui annule toutes les
alarmes du relais.

Codes d'acces

PASS | Codes d'acces Plage Valeur par
défaut
RCLP | Code d'acces des niveaux Régleur et 0-99499 | !
Modification
CnFP | Code d'accés du niveau Configuration 0-9999 | 2
CALP | Code d'accés de la Calibration utilisateur | J-9999 | 3

Sortie du niveau Configuration
\
Appuyer sur[ pour atteindre I'affichage
En k

YEG | En b

Appuyer sul¥] oula] pour sélectionner
WES Apres 2 sec, l'affichage clignote et
revient a la PAGE DE REPOS au niveau
Opérateur.

A

Alarmes de diagnostic
Outre les alarmes de procédé normales, les messages d'alarme de
diagnostic suivants sont disponibles.

Message Signification et (intervention)

EEEF Electrically Erasable Memory Error (erreur de mémoire
effacable électriquement) :
La valeur d'un parameétre a été altérée.
Appeler Eurotherm Automation.

HuwEr Erreur matérielle : (envoyer le régulateur en réparation)

LLLL Plage basse d'affichage dépassée : (vérifier le signal d'entrée)

HHHH Plage haute d'affichage dépassée : (vérifier le signal d'entrée)

Err i Erreur 1 : échec du test automatique de la ROM. (envoyer le
régulateur en réparation)

Errd Erreur 2 : échec du test automatique de la RAM. (envoyer le
régulateur en réparation)

Err3 Erreur 3 : échec du chien de garde. (envoyer le régulateur en
réparation)

Errd Erreur 4 : défaut du clavier. Touche bloquée ou une touche a
été enfoncée lors de la mise en route.

ErrS Erreur 5 : défaut sur circuit d'entrée. (envoyer le régulateur en
réparation)

Pur F Défaut alimentation. La tension de ligne est trop faible.

EUEF Erreur réglage. Apparatit si le temps dauto-réhglage dépasse 2 heures

CALIBRATION UTILISATEUR

Le régulateur a été calibré a vie par rapport a des sources de référence
connues. La calibration utilisateur permet d'appliquer des offsets afin de
compenser les erreurs de capteurs et autres erreurs systeme. Le parametre
OFS de lalistd P applique un offset fixe sur toute la plage d'affichage. Il

est également possible d'appliquer une calibration bi-point de la maniere
suivante :

. Appuyer sur[ jusqu'a la liste P

- Appuyer su jUS£|£J au parametfeAL P

. Appuyer sul¥] oula] pour saisir le code d'accés. La valeur par
défaut réglée en usine esPHS5 apparait lorsque le code d'accés
correct a été saisi.

. Appuyer suu pour atteindre le parameEﬂL

. Appuyer sul¥] oula] pour sélectionnddSEr (FHCE rétablit la
calibration réglée en usine)

*  Appuyer su pour sélectionner sucessivement les quatre
parametres représentés sur le graphique ci-dessous.
(&) pour définir les points de calibration souhaités ebfésets a
appliquer & chaque point. La list€ de la page 5 décrit chaque

paramétre.
Valeur affichée <4—Calibration
4 4\ utilisateur
OFSH Calibration usine
OF5L
p-Calibration
PrEL PrEH usine
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REGLAGE AUTOMATIQUE

En régulation PID, la sortie du régulateur est la somme de trois termes :
Proportionnel,Intégral eDérivé. Ces trois termes délivrent la quantité de
puissance qui est suffisante pour maintenir la température a la consigne
sans oscillation. Pour une régulation stable, les valeurs PID doivent étre
‘réglées’ pour correspondre aux caractéristiques du procédé régulé. Sur les
modeéles 2132 et 2116, cela est effectué automatiquement a l'aide de
techniques de réglage évoluées.

Le réglage automatique consiste a activer et désactiver la sortie du
régulateur pour induire une oscillation de la température mesurée. Les

valeurs PID, indiquées dans le tableau ci-dessous, sont calculées a partir de

I'amplitude et de la période de l'oscillation.

Cycle type de réglage automatique
Température -

I Temps
Calcul des valeurs de cutback

Lorsque le cutback bas ou haut est positionné&u}m‘, les valeurs sont
fixées a trois fois la bande proportionnelle et ne seront pas modifiées au
cours du réglage automatique. Si le cutback est positionné sur une autre
valeur, il sera calculé comme faisant partie du réglage.

REGLAGE MANUEL

Si, pour une raison quelconque, le réglage automatique ne donne pas des

résultats satisfaisants, il est possible de régler manuellement le régulateur.

Procéder de la maniére suivante :

Le procédé étant & sa température normale de fonctionnement :

1. Positionner legemps dintégraleks ‘et le temps de dérivéé&d’ sur
OFF.

2. PositionneiCutback haut ‘Heb’ et Cutback bas ‘Leb’ sur ‘Auka’

3. Ne pas tenir compte du fait que la température peut ne pas se stabiliser
avec précision a la consigne

4. Réduire labande proportionnelle ‘Ph jusqu'a ce que la température
commence a osciller. Si la température oscille déja, augmenter la
bande proportionnelle jusqu'a ce qu'elle arréte d'osciller. Laisser
suffisamment de temps entre chaque réglage pour que la température
se stabilise. Noter la valeur de la bande proportionnelle ‘B’ et la
période d'oscillation ‘T".

5. Fixer les valeurs des parameétres PID selon la formule ci-dessous :

Parameétre Afficha- Signification ou fonction
ge
Bande Pb Largeur de bande, exprimée en °C ou °F'
proportion- sur laquelle la puissance de sortie est
nelle proportionnée entre le minimum et le
maximum.
Temps ks Détermine le temps nécessaire au régulateur
d'intégrale pour supprimer l'erreur de statisme en régime
permanent.
Temps de Ed Détermine l'ampleur de la réaction du
dérivée régulateur a la vitesse de variation de la
température.

Cutback bas Lch Nombre de °L ou °F en-dessous de la
consigne auquel le régulateur va diminuer la
puissance de sortie pour empécher un
dépassement de la consigne lors du
chauffage.

Cutback Heh Nombre de °L ou °F au-dessus de la
haut consigne auquel le régulateur va augmenter la
puissance de sortie pour empécher que I'on
soit en-dessous de la consigne lors du
refroidissement.
Gain relatif rELL Uniquement présent si le refroidissement a été
de refroidis- configuré. Définit la bande proportionnelle de
sement refroidissement en divisant la valeur Pb par la
valeur rELL.

Si le procédé ne peut pas tolérer I'application du chauffage ou du
refroidissement total au cours du réglage, il est possible de limiter la
puissance en fixant les limites de chauffage et de refroidissement dans la
liste Sorties. Toutefois, la valeur mesudéd osciller pour que le

régulateur puisse calculer les valeurs.

Le réglage est normalement effectué une seule fois lors de la mise en
service initiale du procédé. Toutefois, si le procédé régulé devient ensuite
instable (a cause d'un changement de ses caractéristiques), il est possible
d'effectuer un nouveau réglage a tout moment.

Il est préférable de commencer le réglage avec le procédé a température
ambiante. Le régulateur peut ainsi effectuer les calculs de maniére plus
précise.

Temps de cycle des sorties Chauffage et Refroidissement

Avant de commencer un cycle de réglage, définir les valedr'tid

(temps de cycle de la sortie Chauffage').'é[.[ (temps de cycle de la

sortie Refroidissement) dans la ligtB (sorties).

Pour une sortie logique de chauffage (commutant un contacteur statique),
positionnerf'l’[H sur 1 sec.

Pour une sortie relais, positiom@r’fH surcl .l sec.

Pour une sortie logique de refroidissement servant a réguler une
électrovanne, positionnEl‘l’f[ sur50 sec.

Procédure de réglage

1. Régler la consigne sur la valeur a laquelle le procédé fonctionnera
normalement.

2. Dans la listeAEun’, sélectionnerkunE’ et le régler suion’

3. Appuyer simultanément sur les touches Page et Défilement pour
revenir a la PAGE DE REPOS. L'affichage fait cligno&uhE’ pour
indiquer que le réglage est en cours.

4. Le régulateur induit une oscillation de la température en activant puis
en désactivant le chauffage.

5. Aprés deux cycles d'oscillation, le réglage est terminé et le régulateur
s'arréte de lui-méme.

6. Le régulateur calcule ensuite les paramétres de réglage et reprend son
action normale de régulation.

Si I'on souhaite une régulation ‘Proportionnelle uniguement’ ou ‘P+D’ ou

‘P+I', il faut positionner les paramétrelsi’ ou ‘kd’ sur OFF avant de

commencer le cycle de réglage. Le régulateulaiesera sur la position

off (désactivée) et ne calculera aucune valeur pour ces paramétres

Manuel 2132/2116. Sapplique aux versions 1.3 et 1.4 du logiciel

Type de Bande Temps Temps de
régulation proportionnel d'intégrale dérivée’ bEd’
le ‘Pb’ ‘Er’
Proportionnelle 2xB OFF OFF
uniguement
P+l 2,2xB 0,8xT OFF
P+1+D 1,7xB 0,5xT 0,12xT

Configuration des valeurs de cutback

La procédure ci-dessus indique comment configurer les paramétres pour
une régulation optimale en régime permanent. Si, au cours du démarrage
ou des variations importantes de la température, on atteint des niveaux
inacceptables de dépassement ou de mesures en-dessous de la consigne, il
faut configurer manuellement les paramétres de cutbabketHeb.

Procéder de la maniére suivante :

1. Configurer les valeurs de cutback haut et bas au triple de lalargeur de
labande proportionnelle (c'est-a-dird.ch =Heh = 3 xPh).

2. Noter le niveau de dépassement ou de mesure en-dessous de la
consigne pour les changements importants de la température (cf. les
courbes ci-dessous).

Dans I'exemple (a), augmenterh de la valeur du dépassement. Dans

I'exemple (b), diminudtch de la valeur des mesures en-dessous de la

consigne.

Température i
Température

N
" Mesures 'éri-'dés's'dys' g de la consigne

- Dépassemefit N\ __

Temps Temps

Exemple (a) Exemple (b)
Lorsque la température se rapproche de la consigne par le haut, il est
possible de configureHch de la méme maniére.

Réinitialisation manuelle

Lorsquebs =OFF'  réinitialisation manuellgrES) apparait dangs d

L1 Sk ce paramétre regle la puissance de sortie lorsque le signal d'erreur
est égal a zéro. Il est possible de le corriger manuellement afin d'éliminer
I'erreur en régime permanent (fonction normalement exécutée par le terme
intégral).
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CODE DE COMMANDE
Le régulateur est livré configuré selon le code de commande indiqué ci-dessous.

Numéro | Fonction | Tension Manuel Sortie 1 Sortie 2 Entrée Consigne Consigne | Unités | Module Adaptateur
du d’alimen (logique) (relais) capteur mini maxi relais d'entrée
modéle -tation externe
2132
2116
\ \ ‘ ' [ [
Fonction 7 v ‘ -
CC  RégulateurPID Entrée capteur o PIagt_e d afflchage et Unités
NF  Régulateur Tout ou rien " | Ilmltescmlnl & maxi de cor'1:5|gne C °C
TC  Régulateur PID + timer ermocouples ° ° F°F
N Régulateur Tout ou rien + timer J Typel -210 41200 -340 42192 K Kelvin
K  Type K -200 a1372 -325 a2500 X  Entrée linéaire
Sortie L: Logique T TypeT -200 a 400 -325 a 750
Tension d'alimentation XX Désactivé L Typel -200 a 900 -325 a 1650 _
VH 85-264Vac Sortie logique N TypeN -200 & 1300 -325 42370 Module relais externe
VL  20-29V dc ou ac LH Chauffage R TypeR -50 41768 58 43200 XX Pasinstallé
LC  Refroidissement S TypeS -50 21768 -58 23200 R7° Installé (actionné
M1 Mode PDSIO 1 B TypeB 0 41820 32 43308 par la sortie
Manuel FH Alarme haute 1 P Platinell I 0 241369 32 22496 logique)
XXX Pasde FL Alarme bassel Sonde
manuel DB Alarme de bande 1 Z Pt100 -200 a 850 -325 a1562
ENG Anglais DL Alarme 1 écart bas Entrées personnalisées Adaptateur d'entrée
FRA Frangais DH Alarme 1 écart haut C Type C -W5%Re/W26%Re 0 a2319 32 a 4200 XX Néant
GER Allemand NW Nouvelle alarme (capteur personnalisé par V1 0-10 Vdc
NED Néerlandais Entrée logique défaut) Al Résistance 0-20mA
SPA Espagnol AC Alarme acquit./réinit. D Type D - W3%Re/W25%Re 0 a 2399 32 a4350 (2,490Q.0,1 %)
SWE  Suédois KL Verrouillage clavier E Thermocouple E -200 a 999 -325 a1830
DEN  Danois ™ Timer Marche/Réinit. 1 Ni/Ni18%Mo 0 41399 32 22550
ITA Italien | 2  Pt20%Rh/Pt40%Rh 0 a 1870 32 a3398
Sortie 2 Relais 3 W/W26%Re (Engelhard) 0 42000 32 43632
XX  Désactivé 4 W/W26%Re (Hoskins) 0 42010 32 43650
RH  Chauffage 5 W5%Re/W26%Re (Engelhard) 10 a2300 50 a4172
RC  Refroidissement 6 W5%Re/W26%Re(Bucose) 0 42000 32 43632
EH  Alarme haute 2 7 Pt10%Rh/Pt40%/Rh 200 41800 392 a3272
EL Alarme basse 2 8 Pyrométre Exegen K80 |.R. -45 & 650 -49 41202
AL Alarme haute 2 & Entrées de procédé (linéaires)
alarme basse 3 M -9,99 mV a +80mV Mise a I'échelle -999 a 9999
DB Alarme de bande 2 Y 0a20mA Mise a I'échelle -999 a 9999
DL Alarme 2 écart bas A 4a20mA Mise a I'échelle -999 a 9999
DH Alarme 2 écart haut V 0 a 10Vdc (adaptateur d'entrée Mise & I'échelle -999 a 9999
NW_ Nouvelle alarme nécessaire)

SPECIFICATION TECHNIQUE

Etanchéité de la face avant

IP65 (EN 60529), ou 4X (NEMA 250)

Conditions ambiantes de
fonctionnement

0 a55°C. Vérifier que I'armoire est correctement ventilée. Humidité relative 5 & 95%, sans condensation

Température de stockage

-30°C &4 +75°C. (Protéger contre I'numidité et la poussiére)

Longévité mécanique > 10’ opérations. Longévité électrique sous une charge résistive de 1 A, 240 vac > 5 x10° opérations

Atmosphere L'appareil ne doit étre utilisé ni a une altitude supérieure a 2000 m ni en atmosphére explosive ou corrosive

Alimentation Unité haute tension : 100 a 240Vac -15%, +10%, 48-62Hz, puissance consommée 5 Watts maximum
Unité basse tension : 24Vdc/ac +/- 20%. DC a 62Hz, puissance consommée 5 Watts maximum

Relais (isolé) Maximum: 264Vac, charge résistive 2A. Minimum: 12Vdc, 100mA

Sections des fils

Utiliser un fil de section minimale de 0,5mm? (16awg) pour les branchements de l'installation.

Protection contre les
surintensités

Utiliser des fusibles indépendants 2A pour I'alimentation de l'indicateur et les sorties relais. Les fusibles a utiliser sont de type EN60127

(type T)

Entrées/sorties logiques

9V a 12mA, pas isolées de I'entrée capteur

Sécurité électrique

EN 61010 (Les surtensions transitoires ne doivent pas dépasser 2,5 kV). Degré de pollution 2.

Isolation:

L'ensemble des entrées et sorties isolées ont une isolation renforcée qui assure une protection contre I'électrocution (cf. la remarque sur

les capteurs sous tension).

froide

Compensation de soudure

Taux de réjection 30:1 pour une variation de température ambiante en mode automatique. Utilisation d'un procédé de mesure ultra-

précis INSTANT ACCURACY ™ qui vise a éliminer les dérives en température lors de la mise en chauffe et a répondre tres
rapidement & toute variation de température ambiante.

INFORMATIONS RELATIVES A LA SECURITE ET A LA COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE

Sécurité

Ce régulateur répond aux exigences de la directive européenne en matiére
de basse tension 73/23/EEC, modifiée par la directive 93/68/EEC, car il

répond a la norme de sécurité EN 61010.

Compatibilité électromagnétique

Ce regulateur est conforme aux exigences de protection de la directive
européenne relative a la compatibilité électromagnétique 89/336/EEC,
modifiée par la directive 93/68/EEC, grace a I'application d'un dossier de
construction technique Cet indicateur répond aux exigences générales

GENERALITES

Les informations contenues dans ces instructions peuvent étre modifiées
sans préavis. Bien que tout ait été mis en oeuvre pour garantir I'exactitude
des informations fournies, Eurotherm Automation ne saurait étre tenu pour
responsable des erreurs éventuelles qu'elles contiendraient.

Déballage et stockage

L’emballage doit contenir I'indicateur, deux clips de fixation de laface

avant et ce manuel d'instructions.

Si I'emballage ou l'indicateur est endommagé, ne pas installer le produit
mais prendre contact avec I'agent Eurotherm Automation le plus proche.

d'environnement industriel définies dans les normes EN 50081-2 et
EN 50082-2.
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MAINTENANCE ET REPARATION

Ce régulateur ne comporte aucune piece sur laquelle l'utilisateur a a
intervenir. Prendre contact avec I'agent Eurotherm Automation le plus
proche pour toute réparation.

Attention : condensateurs chargés

Avant de retirer le régulateur de son manchon, couper l'alimentation et
attendre deux minutes pour que les condensateurs aient le temps de se
décharger. Le non-respect de cette précaution pourrait provoquer
I'endommagement du régulateur ou une géne pour l'utilisateur.

Précautions

Lorsqu'on retire le régulateur de son manchon, la personne qui le manipule
peut étre source de décharges électrostatiques qui peuvent 'endommager.
Pour éviter ce phénoméne, avant la manipulation du régulateur débranché,
il faut se relier a la terre.

Nettoyage

N'utiliser ni de I'eau ni des produit & base d'eau pour nettoyer les étiquettes
car elle deviendraient illisibles. Le nettoyage des étiquettes peut s'effectuer
a l'alcool isopropylique. On peut utiliser une solution savonneuse douce
pour nettoyer les autres surfaces extérieures du produit.

Symboles de sécurité

Les symboles de sécurité suivants sont utilisés sur le régulateur :

Attention. Consulter les

documents d’accompagnement)
Personnel
L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifié.
Protection des parties sous tension
Le régulateur doit étre installé dans une enceinte pour éviter tout contact
entre les mains ou l'outillage et les parties qui peuvent étre sous tension.
Attention : capteurs sous tension
Les entrées/sorties logiques sont électriquement reliées a I'entrée capteur
(thermocouple par exemple). Dans certaines installations, la sonde de
température peut étre sous tension. Le régulateur est congu pour
fonctionner dans ces conditions mais il faut veiller a ce que le matériel
relié aux entrées/sorties logiques ne soit pas endommageé et que le
personnel chargé de la maintenance ne touche pas ce branchement pendant
qu'il est sous tension. Avec un capteur sous tension, I'ensemble des cables,
connecteurs et interrupteurs servant a relier le capteur et les entrées et
sorties non isolées doivent posséder les caractéristiques nominales du
secteur.
Cablage
Cabler le régulateur selon les caractéristiques de cablage fournies dans ces
instructions. Veiller tout particuliérement a ne pas relier I'alimentation
alternative a I'entrée capteur et aux sorties logiques basse tension. Utiliser
uniguement des conducteurs en cuivre pour les liaisons (sauf pour le
thermocouple). Vérifier que l'installation est conforme aux réglementations
locales en matiere de cablage. Aux Etats Unis, utiliser les méthodes de
cablage NEC catégorie 1.

Isolation

L'installation doit étre équipée d'un sectionneur de courant ou d'un coupe-
circuit qui déconnecte I'ensemble des conducteurs électriques. Ce
dispositif doit &tre monté a proximité du régulateur, a portée de I'opérateur
et doit étre repéré comme appareil de coupure du régulateur.

Tension nominale

La tension continue maximale appliquée entre un branchement et la terre
ne doit pas dépasser 264 Vac. Pour cette raison, il ne faut pas cabler le
régulateur avec une alimentation triphasée dont le branchement étoile ne
serait pas relié a la terre. En cas de défaut, cette alimentation pourrait
dépasser 264 Vac par rapport a la terre et le produit ne serait plus sécurisé.
Protection contre la surchauffe

Lors de la conception d'un systeme de régulation, il est capital de réfléchir
a ce qui se produirait en cas de défaillance d'une partie du systéme. Dans
les applications de régulation thermique, le danger essentiel est constitué
par le fait que le chauffage fonctionnerait en permanence. En plus de
I'endommagement du produit, cela pourrait endommager les machines
régulées ou méme provoquer un incendie.

Les raisons pour lesquelles le chauffage fonctionnerait en permanence

sont :

* un découplage entre la sonde de température et le procédé

* un court-circuit du cablage du thermocouple ;

» un défaut du régulateur dont la sortie de chauffage fonctionnerait en
permanence

* une vanne ou un contacteur externe restant en position chauffage

Lorsqu'il existe des risques d'endommagement ou de blessure, nous vous
recommandons |'utilisation de dispositifs de sécurité indépendants (sonde
de température par exemple) isolant le circuit de chauffage.

Il est & noter que les relais d'alarme du régulateur n'assurent pas une

protection dans toutes les situations de défaut.

Pollution conductrice

Il faut éliminer toute pollution conduite de I'armoire ou est monté le

régulateur. La poussiére de carbone, par exemple, est une pollution. S'ily a

des risques de condenstation, par exemple a basse température, placer un

thermostat dans I'armoire.

Exigences relatives a la compatibilité électromagnétique de

l'installation

» Pour les indications générales, consulter le guide d'installation CEM
HA025464 d'Eurotherm Automation.

» |l peut étre nécessaire d'installer un filtre sur la sortie relais pour
supprimer les émissions. Les caractéristiques du filtre dépendent du
type de charge. Pour la majorité des applications, nous recommandons
les filtres Schaffner FN321 et FN612.

Cablage

Afin de minimiser l'effet des bruits électriques, le cablage des entrées

capteur doit passer loin des cables électriques a courants forts. Lorsque

cela est impossible, il faut utiliser des cébles blindés dont le blindage est
relié & la terre aux deux extrémités.
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L es caractéristiques citées dans ce document sont susceptibles d'évoluer sans préavis.
EUROTHERM AUTOMATION dégage toute responsabilité en cas de dommages
pouvant résulter d'une modification effectuée dans le présent manuel par le client
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