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Utilisation Manuel d’installation et d’utilisation

FACE AVANT DES REGULATEURS

2208e

Sorte 1 -«— Sortie 2

EBU D a4— Affichage supérieur
EDB D «a— Affichage inférieur

Consigne 2 active —p» «— Consigne externe
Mode manuel —» «— Rampe active

sur la consigne

i T A

Touche + T T 4 Touche

Page Incrémentation

Touche Touche
Défilement ~ Décrémentation

Figure 1-1 Face avant Modéle 2208e

2204e

Sortie 2

*

Sortie 1
E E nn
u.u
EDD D -« Affichage inférieur
::é)t?vseizgne£> <%= Consigne externe

*

Afichage supérieur

Mode ™ MAN RUN - Rampe'active sur
manuel - - a la consigne
Touche Touche Touche Touche

Page Défilement Décrémentation |ncrémentation

Figure 1-2 Face avant Modeéle 2204e
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Manuel d'installation et d'utilisation

Utilisation

Touche ou Nom Explication
voyant
Lorsqu'il est allumé, indique que la sortie 1 est
OP1 Sortie 1 active. Il s'agit normalement de la sortie inverse.
Lorsqu'il est allumé, indique que la sortie 2 est
oP2 Sortie 2 active. |l s'agit normalement de la sortie directe.
Sp2 Consigne 2 Iro’rsq,u il e_st al[ume, indique que la consigne 2 a
été sélectionnée.
REM Consigne Lorsgu il esf aIIur}1e, indique qut? | ?ntre.e de,la
. . consigne déportée PDSIO a été sélectionnée ou
déportée - .
gue la communication est active.
Lorsqu'il est allumé, indique que le mode manuel a
MAN Voyant Manuel
RUN Voyant rampe Losqu'il est allumé, il indique que la rampe est

active.

Touche page

Appuyer sur cette touche pour sélectionner une
nouvelle liste de paramétres.

{’ & Touche Appuyer sur cette touche pour sélectionner un
E— défilement nouveau parameétre dans une liste.
{" v H Touche Appuyer sur cette touche pour faire décrémenter
— décrémentation | une valeur sur I'affichage inférieur.
H A H Touche Appuyer sur cette touche pour faire incrémenter
— incrémentation une valeur sur l'affichage inférieur.
Figure 1.3 Touches et voyants du régulateur
NOTE
M Pour les régulateurs commande servo-moteur se référer a l'appendice D

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
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Utilisation Manuel d’installation et d’utilisation

MISE EN ROUTE

Nous vous remercions d’avoir choisi le régulateur modéle 2208e/04e. Cette section décrit
les opérations de base.

AFFICHAGE DE LA MESURE ET DE LA CONSIGNE

Installer et cabler le régulateur selon les instructions données dans le chapitre 2, puis le
mettre sous tension. Aprés une séquence automatique de tests durant 3 secondes, vous
obtinedrez I’affichage suivant :

Sortie 1 » “ Sortie 2
EB B < Mesure en cours (valeur de procédé)

EED < Consigne
(V]

Fig. 1.4 La page de repos

NOTE
@ Un message d’alarme peut clignoter sur I’afficheur. Se référer a la table plus loin

dans ce chapitre pour en connaitre la signification.

=il
e [

REGLAGE DE LA CONSIGNE

& [4)[v][A]

‘Appuyer de fagon @ @ EAPDL_Jyer de fagon
‘continue pour ‘continue pour
diminuer la valeur | -augmenter |a valeur

Fig1.5 La lecture du bas donne la consigne

Aprés 2 secondes I’affichage du bas clignotera pour confirmer que la nouvelle
valeur a été prise en compte.

1-4 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d’installation et d’utilisation Utilisation

VISUALISATION DES UNITES D’AFFICHAGE

Unités d’affichage
8L Degrés Centigrade

0.5 SGT oF Degrés Fahrenheit
EHD ok Degrés Kelvin

Dl': Sans unité - Entrées linéaires

00 )
I /A Appui momentané sur

@ @ 'une des 2 touches

A

Fig. 1.6 Appuisur ! ou - [ & fera clignoter les unités
d’'affichage pendant 0,5 seconde

NOTE Si vous étes perdu, un appui simultané sur ou vous permettra

@ de retourner a la page de repos.

UTILISATION DE LA TOUCHE DE DEFILEMENT

Un appui sur la touche de défilement permettra d’afficher la puissance de sortie.
Plusieurs appuis successifs feront défiler les autres paramétres tels qu’ils sont précisés
dans la liste des paramétres Utilisateur.

2 #™ appui

UP < Sortie
1000 || < Puissance de sortie en
cours (%)

3™ appui

m-H || < Manuel/Auto
HUIZD <« Etat en cours

Un nouvel appui permet de retourner a

la page de repos ou de sélectionner d’autres
parameétres (si disponibles)

Fig. 1.7
L’affichage du haut
donne le nom du
parameétre, celui du
bas, sa valeur.

Régulateurs 2208e et 2204e 1-5



Utilisation Manuel d’installation et d’utilisation

UTILISATION DE LA TOUCHE PAGE

La touche PAGE donne acces aux listes de paramétres.

Les paramétres sont réglés par 1’utilisateur pour adapter le régulateur au procédé. Exemples :
Alarmes, Auto-réglage, etc . Ils se trouvent sous les en-tétes appelées LISTES ; une liste
compleéte de tous ces parameétres est donnée plus loin dans ce chapitre.

0.2 secf‘ ’W

23g ||
MO0

S _/A 1°" appui

230 AL Akun
Tl L Sk L Sk

™ D
A 2°™ appui 3°™ appui

Un appui continu sur [
pour sélectionner d’autres en-tétes de

liste et circuler dans la « boucle »

Fig 1.8 Appui sur pour choisir la liste de paramétres.

NOTE

@ La liste des en-tétes peut étre plus longue ou plus courte que celle
décrite dans I'exemple ci-dessus. En effet, vous pouvez, suivant
les besoins de 'opérateur, personnaliser cette liste au niveau
EDIT (Modification des menus) - voir chapitre 3.

1-6 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d’installation et d’utilisation Utilisation

LISTE DES PARAMETRES

Appuyer sur pour choisir une liste - “ALARMS” par exemple. Cette liste permet de
déterminer la valeur des seuils de déclenchement des alarmes. Les paramétres apparaissant
dans cette liste varient suivant la configuration de votre régulateur.

0.2 sec. Liste
f Eaﬂ Alarmes

230 i 2°™ appui AL ¢

(I gl Ly S5k

=

C

1% appui Appui sur la
Q‘_‘E} Le régulateur dispose de 4 touche
alarmes. Le 1% caractére défilement

désigne le numéro d’alarme.
Les 3 lettres suivantes
déterminent le type
d’alarme : Alarme 1

-FSL Basse pleine échelle sop |« @ou@ pour

-FSH Haute pleine échelle modifier la valeur

-dH1 Deviation Haute du seuil

-dLo Deviation Basse i ome .
27" appui

-dEu Bande

-Ler  Courant minimum

-Her  Courant maximum Alarme 2

Les alarmes non validées E“‘ <

n’apparaissent pas. Le EUBB ou pour

chapitre 7 donne une -

e e 2 modifier la valeur
description plus détaillée sur du seuil
les alarmes.

Appui maintenu

pour :

1. faire défiler les parametres suivants
2. retourner a I'en-téte de liste

Fig 1.9 Choix d'une liste. Appuyer sur pour sélectionner un paramétre.

NOTE
@ A tout moment, si aucun appui sur une touche n’est effectué pendant au moins
45 secondes, 1’affichage retournera a la page de repos.

Régulateurs 2208e et 2204e 1-7



Utilisation Manuel d’installation et d’utilisation

MODES OPERATOIRES

Le régulateur peut fonctionner suivant 2 modes :

Mode Automatique - dans ce mode la puissance de sortie est contrdlée automatiquement par
le régulateur pour maintenir la valeur du prodédé a la consigne désirée. Le régulateur
fonctionne normalement selon ce mode.

Mode Manuel - Dans ce mode la puissance sortie est ajustée manuellement par 1’opérateur.
Le voyant MAN est allumé.

Un mode spécifique est aussi aussi disponible :

Consigne externe -Le point de consigne est piloté par un signal externe issu d’un autre
régulateur Série 2000 maitre. Dans ce mode le voyant REM est allumé.

SELECTION DU MODE AUTO OU MANU

T

230 |t
MO0 <

(A _j 1°" appui

2°™ appui

DP <« Sortie

,DD.D « Puissance de sortie en cours (%)

v
3°™ appui

M'H <«Manuel/Auto

mAn <« ou pour sélectionner

Auka mode automatique
mAn  mode manuel

Maintenirl

appuyé pour
retourner a la page
de repos

Fig. 1.10 Sélection du mode auto/manu
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Manuel d’installation et d’utilisation Utilisation

REGLAGE MANUEL DE LA PUISSANCE DE SORTIE

Eaﬂ * Mesure en cours (Valeur de procédé)
SUD <« Demande de puissance de sortie

< VVoyant MAN allumé signalant que le
V] régulateur fonctionne en mode
manuel
....... e

Maintenir la touche @ @g )
appuyée pour ;touche appuyée
décrémenter ipour incrémenter

Fig. 1.11 Page de repos en mode manuel

NOTE e, .

Le mode manuel est utilisé pour des tests et lors de la mise en route. Prenez

@ garde de ne pas laisser le régulateur dans ce mode de fonctionnement, sinon
vous risqueriez des dommages corporels et matériels.

OPERATIONS DE BASE
Pour passer d’une en-téte de liste a une autre, appuyer sur la touche

Pour afficher un paramétre a I’intérieur d’une liste, appuyer sur jusqu'a ce que le
parameétre voulu apparaisse.

Pour changer la valeur ou I’état d’un parameétre, appuyer sur la touche incrémentation
ou décrémentation

Le reste de ce chapitre vous donne une liste compléte de tous les parameétres disponibles .

Régulateurs 2208e et 2204e 1-9
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SCHEMA DE DEPLACEMENT (PARTIE A)

Liste
Page de Liste Auto Liste
repos [BJ Ajarmes (2 réglage [2] PID“) ] Consignes[™J
cof AL REun P d SP
o0 || Lse | Lee | LS sk
- & o
WPDS 4] [j—--z| | EunE Pl [ SGEL
1000 000 OFF 50 5P
v v v v v
oP g---2 Adc b L-r s
¥ Y ™ 5 |
IR sop | eno
200 g e ¢
v v
cp T FES Gp 2
35 . it *Uﬂ
ArPE < rren T
[} H t
X , (0 s Q‘D
Locks
B | [ LEE Fbo 0D
Hu*l:n OFF 3 : v
SPILs
d 5P FELL
1000 Y
2nd oo v duflf
0 d SP IH® a0
(0 an v
v Endk
5poL e FES
Le schéma de déplacement donne nop v
la liste compléte de tous les v SERE
parameétres possibles. [SEITE oo
Toutefois certains peuvent ne pas : v
apparaitre sur votre régulateur car [ Prol
ils dépendent de la configuration rEs
que vous avez choisie. Locls
000
. . . v
Figure 1.12a Schéma de déplacement LocHs
[
5,
rr
OFF

1-10 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d'installation et d'utilisation Utilisation
SCHEMA DE DEPLACEMENT (PARTIE B)
Liste Liste Liste Liste Liste
Entrées Sorties On Off Cms Acces
P oP OnOF LmS ACC
Lokl sk | LSk |l LsE[ | L Gk|[ Retowr alapegede
(o] ) [ oooog [ oo repos
(€ €] € €] €3
A v v
Fl |'_ DPJ’.D ,'lllJSH Hddl’ cndE
0 000 .0 { PRSS
n_L v v -
OFSE| PR, h¥SL Goko
0 oo 1 OPE-
n + ¥ n
LHL7 SbLOP HC db ForF
FACE Lﬂﬂﬂ HH 0
CAL Ss [YCH
Lo 2ol Notes:
HJJ 8 U:E.H 1. Suivgnt [e type'de régulation qug vous avez
0 0 conﬂguAree, la liste « PID » ou la liste « ON/OFF »
. apparaitra.
v *’_ 2. Les 3 derniers caracteres dépendent du type
[ YLl d'alarme configurée.
cib 50 3. Les limites absolues de la consigne sont fixées en
> v mode configuration (voir Chapitre 5)
mi U”E-F 4. UPOS seulement pour les régulateurs commande
L 10 servo-moteur. Voir appendice D
v 5. AmPS pour le PDSIO Mode 2 ou mode 5
é"ﬁé’ 6 6. mkr utilisé pour la version commande servo-moteur.
Voir appendice 6.
7. Attention ! Utilisé pour la calibration. Voir
Chapitre 6.
8. Seulement disponible si on utilise la communication
PDSIO a 'emplacement HA
9. w5P est disponible si on utilise une rampe sur la

consigne.

L]

Les parametres figurant dans les zones ombrées
sont normalement cachés en niveau Utilisateur.
Pour accéder a tous les parametres, vous devez
sélectionner le niveau régleur

(Voir Chanitre 3-Niveaux d'acces).

Figure 1.12b Schéma de déplacement

Régulateurs 2208e et 2204e
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Manuel d'installation et d'utilisation

TABLE DES PARAMETRES

Nom Description du parameétre Valeur par défaut Valeur Valeur Unité Réglage
Minimum | Maximum Client
Europe USA
Liste de la Page de repos
Valeur mesurée et consigne (SP) spo L sp=15F selon I'affichage
uPo5 Puissance de sorie commande servo-moteur 000 100, % de mkr
0P Puissance de sortie% - 00 1000 %
w5P Consigne de travail selon I'affichage
SP Consigne -999 9933 selon I'affichage
AmPS Courant dans la charge (PDSIO mode 2 et d {00 Amps
5)
m-A Sélection auto/manu Rukao Auko Neant, Skd,
RmPS, TP,
SERE, UPa5
d 5P Configuration de la lecture de I'afficheur Skd Skd
du bas de la page de repos
O d Identification Client J J J 9399

D’autres aprameétres peuvent étre affichés dans cette liste, si elle a été personnalisée (Voir chapire 3, Niveau Modification des menus Edit)

1-12
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Manuel d'installation et d'utilisation Utilisation
Nom Description des parameétres Valeur par défaut Valeur Valeur Unités Réglages
Europe USA minimum | maximum client

AL Liste des Alarmes
I--- | Seuil de I'alarme 1 J J selon I'affichage

c--- Seulil de I'alarme 2 J J selon I'affichage

J--- | Seuil de ralarme 3 0 [ selon l'affichage

Y--- | Seuil de l'alarme 4 0 [ selon I'affichage

A I'emplacement des tirets, les 3 derniers caracteres indiquent le type d’alarme de la fagon suivante :

-FSH Alarme haute pleine échelle 0 9939 selon I'affichage

-FSL | Alarme basse pleine échelle 0 9399 selon I'affichage

-dEu | Alarme de bande 0 9399 selon I'affichage

-dH Alarme de déviation haute 0 9939 selon I'affichage

-dLo | Alarme de déviation basse 0 9939 selon I'affichage

-Ler | Alarme courant minimum 0 a0 AmPS

-Hcr | Alarme cournat maximum 0 100 RAmPS

HYSE | Hystérésis 0 9939 selon I'affichage

LbE Alarme de temps de rupture de boucle OFF OFF 0 9939 SEcS




Utilisation Manuel d'installation et d'utilisation

Nom Description du parametre Valeur par Valeur Valeur Unité Réglage
défaut Minimum | Maximu Client
m

Europe | USA

REun | Liste Auto-réglage

EunE | Auto-réglage validé OFF OFF | OFF an
)

Rdc Compensation automatique des pertes mAN mAR | mAN CALL
(Intégrale manuelle) validée (présente
seulement si b =0FF)

P, d Liste PID

Pt Bande proportionnelle c2ob 30 ! 9939 selon l'affichage
b Temps dintégrale 360 J60 | OFF 9399 secondes

kd Temps de dérivée J 0 OFF 9939 secondes

rES Intégrale manuelle (seulement si ti = OFF) | 0. 0 [ 100, %

Lch Cutback bas Ruto Auko | D 9399 selon l'affichage
Heb Cutback haut Auko Auke | O 99499 selon I'affichage
rELL | Gain relatif froid (jeu 1) 100 100 | 00! 9899

1-14 Régulateurs 2208e et 2204e
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Utilisation

Nom Description du paramétre Valeur par défaut Valeur Valeur Unité Réglage Client
Europe | USA Minimum Maximum
5P Réglage des consignes
G8EL | sélection de la consigne 1 ou consigne 2 | 5P { SP 1 SP2 SP2
-r Sélection de la consigne locale ou Loc Loc Loc rmk
externe*
GP | Valeur de la consigne 1 25 0 Selon I'affichage
SP2 Valeur de la consigne 2 25 0 Selon I'affichage
rmSP | Consigne externe 0 0 Selon I'affichage
Lock | Correction locale de consigne [ 0 Selon l'affichage
SP {L | Limite basse consigne 1 0 32 Selon I'affichage
SP {H | Limite haute consigne 1 1000 200 Selon I'affichage
SP2L | Limite basse consigne 2 0 32 Selon I'affichage
SP2H | Limite haute consigne 2 1000 200 Selon I'affichage
Locl | Limite basse de la correction interne de -2 -346 Selon I'affichage
consigne
LocH | Limite haute de la correction interne de 200 292 Selon l'affichage
consigne
SPrr | Vitesse de rampe sur la consigne OFF OFF Selon I'affichage
duwEl! | Durée du palier OFF OFF 0,1 4 999,9 minutes
EndE | Type de fin de programme rES rES HE%EL SERY,
r
Proli | controle du programme rEs rEs run, rES
SERE | Etat du programme




Utilisation Manuel d’'installation et d’utilisation

Nom Description du parameétre Valeur par Valeur Valeur Unité | Réglage
défaut Minimum Maximum Client
Europe | USA
P Liste de I’entrée
+F) LE | Constante de temps du filtre sur 'entrée b b 00 ou OFF | 9999 secs
OFSE Décalage de la mesure -999 9393 selon
Iafichage
Les 5 paramétres suivants apparaitront si la calibration Utilisateur a été validée lors de la configuration. Pour la calibration, voir chap.6
CAL FACE reé-active I’étalonnage usine et désactive I'étalonnage Utilisateur. Réglage par défaut : FACE
USEr active I’étalonnage Utilisateur antérieur et rend les parameétres d’étalonnages suivants, disponibles
CALS | Sélection de la calibration Utilisateu néant | néant H Lo,
néant
AdJ® [ Réglage par rapport & la source d’étalonnage
Les 2 paramétres suivants sont toujours présents au niveau Régleur mais pas au niveau Utilisateur
CJLe Compensation de soudure froide
mlJ Entrée millivolts

* Un filtre minimum d’une seconde est recommandé pour apporter une immunité suffisante aux bruits.

1-16 Régulateurs 2208e et 2204e
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Utilisation

Nom Description du paramétre Valeur par défaut Valeur Valeur Unité Réglage
Minimum Maximum Client
Europe | USA
oP | Liste des sorties Note : Sile régulateur a été configuré en régulation ON/OFF, seuls ShIP, onk H et ant [ apparaitront
OPLo | Limite basse de la puissance de sortie 00 ou - 000 - {000 \0oo %
(directe)
OPH | Limite haute de la puissance de sortie ‘000 | 00D - 1000 000 %
SbIP | Ppuissance de sortie en cas de rupture 00 - {000 \0oo %
capteur
«[YCH Temps de cycle sortie inverse 0 (logique) ac 9999 secs
20 (relais)
onkH | Temps minimum sortie inverse 0.1 0.1 Auka 0 secs
(50mS)
LYWL L | Temps de cycle sortie directe {0 (logique) ac 99499 secs
2l (relais)
*onk [ Temps minimum « ON » sur psortie directe 0.1 1] Auta I secs
(50mS)
mEkr | Temps de course du servomoteur 00 99499 secs

* Non utilisé pour une régulation commande servomoteur
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Nom Description des parameétres Valeur par Valeur Valeur Unité Réglage
défaut Minimum | Maximum Client
Europe USA

fIn0F | Liste ON/OFF

Cette liste de paramétres apparait seulement si une régualtion ON /OFF a été configurée

h¥SH | Hystérésis sortie inverse 0 0 0 99499 selon I'afficheur
h¥Ss L Hytérésis sortie directe 0 J J 9999 selon I'afficheur
HCdb | Bande morte inverse/directe { { 0 93499 selon I'afficheur

cmb Liste Communication

Addr | Adresse de communication | 1 | 1 | | 254 |

RLLS | Liste d’acces

codE | Mot de passe pour niveau Modifcation des | | ! 0 9939
menus et Régleur

loko | Aller vers le niveau OPE- | OPE~ | OPE- conF
-0PE- Full' Ed E' or conF

LonF | Mot de passe pour accéder la c c J 9939
configuration

1-18 Régulateurs 2208e et 2204e
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REGLAGE DES SEUILS D’ALARME

Jusqu'a 4 alarmes peuvent étre configurées. Chaque alarme est donnée avec un nom décrivant
sa fonction (voir table ci-dessous) :

Si une alarme n’est pas utilisée, elle n’appraitra pas dans la liste ci-dessous :

AL <« Liste alarme

L SE |
Jy' Alarme 1
Fool o
100 ou[ A\ | pour modifier
<_
|
v .
2°™ appui
" E“‘ <Nlarme 2
A la place des tirets, des 200 B
lettres indiquent le nomdes <« ou pour modifier
alarmes :
-FSL Basse pleine échelle gome ,
[
-FSH Haute pleine échelle appu
-dH  Déviation haute 3--- <A 5
-dLo Déviation basse 0 arme 2 3
-dEu Bande ¥ ou[ A | pour modifier
-Ler Courant minimum ‘
-Her  Courant maximum 4°™ appui
Y---
D <« Alarme 4
;o ou[ A\ | pour modifier
5% appui
emps de rupture de boucle
Lbl:*T ps de rupture de boucl
OFF < ou A\ | pour modifier
Appui pour g e 4,13
retourner a
'en-téte de liste
P
.-_’ !.. .g-: 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
EE v & Fax:0326 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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ALARMES DE DIAGNOSTIC
Elles ingiquent qu’un défaut existe sur le régulateur ou sur des éléments qui lui sont connectés.

Code |Signification Marche a suivre
EEEr Erreur de mémoire effagable | Ce défaut fait passer automatiguement en mode
électriquement : configuration. Vérifier 'ensemble des paramétres
la valeur d'un parametre de configuration avant de revenir au niveau
utilisateur ou d'un parametre | utilisateur. Une fois au niveau utilisateur, vérifier
de configuration a été I'ensemble des parametres utilisateur avant de
altérée. reprendre le fonctionnement normal. Si le défaut
persiste ou se produit fréequemment, appeler
Eurotherm Automation.
Sbr Rupture de capteur : Veérifier que le capteur est correctement branché
le capteur d'entrée est ou qu'il n'est pas détérioré.
détérioré ou le signal d'entrée
est hors plage.
Lbr Rupture de boucle : Vérifier que les circuits de chauffage et de
la boucle de régulation est en | refroidissement fonctionnent correctement.
circuit ouvert.
LdF Défaut de charge : Alarme émise par les informations d'un contacteur
indique un défaut dans le statique Eurotherm TE10S fonctionnant en mode
circuit de chauffage ou le PDSIO 1 (cf. linstallation électrique chapitre 1).
relais de contacteur statique. | Indique un contacteur statique en circuit ouvert ou
en court-cicuit, un fusible claqué, une absence
d'alimentation ou un chauffage en circuit ouvert.
58-F Défaut du bloc thyristor : Alarme émise par les informations d'un contacteur
indique un défaut dans le statique Eurotherm TE10S fonctionnant en mode
bloc thyristor. PDSIO 2 (cf. l'installation électrique chapitre 1).
Indigue un bloc thyristor en circuit ouvert ou en
court-circuit.
HEr F Défaut de chauffage : Alarme émise par les informations d'un contacteur
indique un défaut dans le statique Eurotherm TE10S fonctionnant en mode
circuit de chauffage ou le PDSIO 2 (cf. l'installation électrique chapitre 1).
contacteur statique. Indique un fusible claqué, une absence
d'alimentation ou un chauffage en circuit ouvert.
HwEr Erreur matérielle : Veérifier que les modules corrects sont installés.
indique qu'un module est d'un
type erroné, manque ou est
défectueux.
Mol O Pas de module Veérifier que les modules corrects sont installés.
d’entrée/sortie :
indique qu'un module est d'un
type erroné, manque ou est
défectueux.
Tableau 1.14a Alarmes de diagnostic (suite page suivante)
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Utilisation

ALARMES DE DIAGNOSTIC (suite)

Indiquent qu'il existe un défaut sur le régulateur ou sur des éléments qui lui sont connectés.

La tension de la ligne est
trop faible.

Code Signification Marche a suivre

rmtF Défaut entrée Vérifier si le circuit d'entrée est ouvert ou en
consigne déportée. court-circuit.
Le circuit d'entrée PDSIO
est ouvert.

LLLL Mesure inférieure au Vérifier la valeur de I'entrée
minimum spécifié

HHHH Mesure supérieure au Vérifier la valeur de I'entrée
maximum spécifié

Err i Erreur 1 : échec du test Envoyer le régulateur en réparation
automatique de la ROM

Errd Erreur 2 : échec du test Envoyer le régulateur en réparation
automatique de la RAM

Err3 Erreur 3 : échec du chien Envoyer le régulateur en réparation
de garde

Err4 Erreur 4 : défaut du clavier | Couper l'alimentation puis la rétablir sans
Touche bloquée ou une manipuler les touches du régulateur.
touche a été enfoncée lors
de la mise en route.

ErrS Erreur 5 : défaut sur Envoyer le régulateur en réparation.
circuit d'entrée.

Pwr F Défaut alimentation. Veérifier que l'alimentation du régulateur se

trouve dans la plage spécifiée (voir page iii).

Tableau 1-14b Alarmes de diagnostic

Si l'utilisateur a démonté puis remonté le régulateur, ce message d’erreur peut
apparaitre si I'une des cartes n’a pas été reconnectée correctement.

Régulateurs 2208e et 2204e
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DESCRIPTIF MECANIQUE DES REGULATEURS

Ecran d’affichage
Clips de verrouillage
Joint d’étanchéité
Clips de fixation
Etiquette

Manchon

Cache- bornes

Cliquets

Figure 2-2 Reégulateur 2204e 1/4 DIN
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Installation

Dimensions
103mm
48mm :
p— I Découpe
- i panneau
96 mm
EDDD 92 X 45mm
96mm =
ena. | | .
+0.8 +0.6
,
M==] i |:* ==
Figure 2-3 Dimensions du régulateur 2208e 10mm | e
Espace
minimum
recommandé
entre les
régulateurs
96mm | 103mm
| | I
| —1
- _
Fra et
|2 ]
%6mm 2000
=
= =
L M (=] 51 [&] =

Découpe panneau

92 x 92 °*%8%mm

Figure 2-4 Dimensions du régulateur 2204e

Espace
minimum
recommandé
entre les
régulateurs

o

I 38mm

(Schéma
non mis a
I’échelle)

I 38mm)

(Schéma
non mis a
I’échelle)

Lapartie éectronique du régulateur sinsére dans un manchon en plastique rigide qui est lui-
méme monté en panneau. La découpe au format DIN est représentée sur lesfigures 2-3 et 2-4.
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INTRODUCTION

Les modeles 2208e et 2204¢ sont des régulateurs de température de précision avec réglage
automatique. IIs sont de conception modulaire et offre deux sorties de régulation, deux relais
standard et un port de communications. Deux entrées logiques sont disponibles en standard.
Le régulateur 2404e posseéde de plus la possibilité de recevoir un module de sortie relais 10
amperes.

Avant d'installer le régulateur, lisez les Informations relatives a la sécurité, a la page (ii)

Etiquettes du régulateur

Les étiquettes situées sur les cotés du régulateur portent le code de commande, le numéro de
série et les branchements.

L'annexe A Code de commande explique la configuration logicielle et matérielle de votre
régulateur.

INSTALLATION MECANIQUE

Pour installer le régulateur

1. Préparer la découpe du panneau de commande a la taille indiquée sur la figure 2-3 ou 2-4
Attention : prévoir horizontalement 1 cm minimum d'espace entre 2 régulateurs.

2. Insérer le régulateur par la découpe du panneau.

3. Mettre en place les clips de fixation inférieur et supérieur. Immobiliser le régulateur en le
tenant horizontal et en poussant les deux clips de fixation vers l'avant.

N.B. : s'il faut ultérieurement retirer les clips de fixation pour extraire le régulateur du
panneau de commande, il est possible de les décrocher avec les doigts ou un tournevis.

Pose et dépose du régulateur

Si besoin est, il est possible de retirer le régulateur de son manchon en tirant 1égérement les
clips de verrouillage vers 'extérieur et en le sortant du manchon. Lorsqu'on replace le
régulateur dans son manchon, il faut veiller a ce que les clips de verrouillage s'encliquétent
afin que 1'é¢tanchéité IP65 soit assurée.

2-4 Régulateurs 2208e et 2204e
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CABLAGE

Avant de procéder au cablage, veuillez lire attentivement les informations relatives ala
securité et ala compatibilité é ectro-magnétique en annexe B.

ATTENTION
Il faut vérifier que le régulateur est correctement configuré pour I'application prévue
car une mauvaise configuration pourrait entrainer une détérioration du procédé régulé
et des blessures corporelles. Il incombe a I'installateur de s'assurer que la
configuration est correcte. Le régulateur peut avoir été configuré lorsqu'il a été
commandé ou peut nécessiter une configuration sur site. Cf. le chapitre 5 Configuration.

Branchement du régulateur 2208e

EI j_ Phase
Sortie 1 85a264V a
Comms l: Neutre
|:| E| i Terre*
Entrée T
] e
@ Entrée
Sortie 2 ICommun
I:I I:I * ﬂ -Relais
I I:I a E&I - standard 1
Relais I:I LE [
tandard 2
) ’ |:| -l*—'C + i?:gg ohms
‘ Lff 43
PV
0 JollE-e

Figure 2-5 Branchement du régulateur 2208e
* Le branchement de la terre n'est pas nécessaire pour la sécurité électrique mais est
indispensable pour satisfaire les directives de compatibilité électromagnétique.
Ne pas se servir des bornes non utilisées pour d’éventuels repiquages.
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Branchement du régulateur 2204e

Phase |+ S 1A HA L || Phase
— O Sortie 1 —= — = 85-264Vac
=] R 2] el [V]] neure
Barre 114C | HC _é_ Terre *
de court = E — ] [ |
circuit 4D HD LA Ll Entrée T~—
—— F — | T— —
oA o 2A Comms (HE LB || commun
= R Sortie 2 = — L
5B T 2B HF LC || Entrée 2
- —— C — 1
5¢| & || | el
5D lé AB || Relais
= A ] {:_ standard 1
Barre i N i_' £
de court s T Relais 3B \ —
circuit LT standard 2 L __1|T¢ +
ad | L PV
6D V- _? _LHptioo

* Le branchement de la terre n'est pas nécessaire pour la sécurité électrigue mais est
indispensable pour satisfaire les directives de compatibilité électromagnétique.
Ne pas se servir des bornes non utilisées pour d ‘éventuels repiquages.

Section des fils

Tous les branchements é ectriques sont effectués sur les bornesa vis situéesa l'arriere du
régulateur. S I'on souhaite utiliser des connexions serties, lataille correcte est AMP, référence
349262-1. Ces connexions acceptent lesfils de section 0,5a1,5 mm? . Les bornes sont
protégées par un cache articulé en plastique transparent destiné a empécher un contact
accidentel des mains ou d'une piece métallique avec les fils sous tension. Le couple de serrage
maximum (tournevis cruciforme) est de 0,4 Nm.

Branchements fixes

Les branchements fixes sont représentés sur les figures 2-7 et 2-8

Il faut noter que les sorties 1 et 2 sont affectéesa un des types de modul es représentés
figure 2-9.

Véifier le code sur I étiquette du régulateur pour identifier les modules qui sont présents.

2-6 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d'installation et d'utilisation Installation

Branchements des entrées capteurs
L es schémas ci-dessous montrent les différents types d'entrées :

Thermocouple Sonde platine Entrée mA Entrées V ou mvV

\ \ \ \

*
Vi — Shunt ve LTt

V+ V+ 249 W ! ~
V- _/ V- V- J V- [

Figure 2-7 Branchement des entrées capteurs

* Ce shunt est livré en standard avec le régulateur du relais standard.

Branchements des relais standards 1 et 2

N 3 [ 4

AB [ —o 3B -
AC —} 3C \f

Relaisinverseur 2A-264 Vac

Figure 2-8 Branchement des relais standards 1 et 2

BRANCHEMENTS DES SORTIES 1 ET 2

Lessorties 1 et 2 peuvent étre d'un quelconque des types représentés dans le tableau ci-apres,
et sont configurées pour exécuter I'une des fonctions indiquées dans le tableau.

Pour vérifier quels sont les modules qui sont installés sur le régulateur et quelles sont les
fonctions pour lesquellesils sont configurés, se reporter au code de commande et aux
informations sur le cablage figurant sur les étiquettes latérales du régulateur.

Y
u !.. _ 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
EE wEes Fax: 03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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Identité des bornes

Sortie 1

Sortie 2

Fonctions possibles

Type de module

1A

1B 2A

2B

Sortie Relais :
ornes .
(2A, 264 V alternatif
maximum)
Réf : AH135302
Code SUB22/R1

I\J

I_\J

Inverse
Directe
Alarmes

Sortie Logique : non
isolée
(18 V continu 824 mA)
Réf : AH135240
Code SUB22/L1

JHUL

JuL

Modes PDSIO 1 ou 2
Inverse
Directe

Alarmes

Sortie Triac
(1A, 308264 V altemati)
Réf : AH135239
Code SUB22/T1

Sl

Inverse ou Directe

Sortie Analogique : isolée
(18 V continu, 20
mA maximum)
Réf : AH135242
Code SUB22/D3

Analogique pas
disponible dans
la sortie 2

Inverse ou Directe

A I’emplacement 2, le module logique peut étre configuré en entrée ou en sortie logique.
Pour la configuration voir page 5-14.
Lafonction PDSIO mode 1 et mode 2 est supportée par le module logique
I’emplacement 1 seulement

Modes PDSIO

Figure 2-9 Branchement des sorties 1 et 2

PDSIO est I'abréviation de ‘ Pulse Density Signalling Input/Output’ (entrée/sortie par
modulation d'impulsions). 1l sagit d'une technique protégée par laloi, mise au point par
Eurotherm pour la transmission bidirectionnelle de données anal ogiques et numériques par une
simpleliaison a2 fils. Sur les modéeles 2208 et 2204, il sert soit a échanger un diagnostic local
soit & accepter une entrée de consigne déportée provenant d'un régulateur maitre.

Régulateurs 2208e et 2204e
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Le mode PDSIO 1 utilise un module de sortie logique pour piloter un contacteur statique
Eurotherm TE10S et recevoir en retour une alarme de défaut de charge.

Le mode PDSIO 2 utilise un module de sortie logique pour piloter un contacteur statique
Eurotherm TE10 et recevoir en retour une indication du courant de charge et deux états
d'alarmes : défaut du contacteur statique et défaut du circuit de chauffage.

Circuits RC

Lerégulateur est livré avec des circuits RC (1,5 nF+100 W) qui doivent étre branchés sur les
sorties relais ou triac lors de la commutation de charges inductives comme |es contacteurs
électromécaniques et les électrovannes. Ces circuits RC servent a prolonger la durée de vie des
contacts et a supprimer lesinterférences lors de la commutation de ces charges. Ne pas utiliser
detels circuits RC pour la commutation de charges a forte effet, lescircuits RC
consomment 0,6 mA en 110V dternatif et 1,2 mA en 220V dternatif et celapeut étre
suffisant comme courant de maintien pour les bobines de relais a forte impédance ; ilsne
doivent donc pas étre utilisés dans ce cas.

ATTENTION
Lorsqu'un contact de relais est utilisé dans un circuit, il incombe a l'utilisateur de
s'assurer que l'intensité qui passe dans le circuit RC lorsque le contact du relais
est ouvert ne maintient pas les charges électriques de faible puissance et donc ne
perturbe pas le bon fonctionnement du circuit d'alarme.

BRANCHEMENT DE LA COMMUNICATION NUMERIQUE
L'option de communication peut étre d'un des 4 types ci-dessous :

Identité des bornes

Type de communications HB HC HD HE HF
Communication série 4 fils/5 fils A’ B’ Commun A B
RS 422 RX+) | (RX-) (TX+) | (TX-)
Communication série 2 fils/3 fils Non Non | Commun A B
RS 485 utilisé | utilisé (TX+) | (TX-)

RXH) | (RX-)
Communication série 3 fils Inutilisé| Inutilisé| Commun A B
RS 232
Entrée de consigne PDSIO Inutilisé| Inutilisé| Inutilisé | Signal |Commun

La carte de communication 4 fils R$422 peut étre transformée pour supporter une communication
2 fils RS 485. Pour cela, veuillez contacter notre usine.

Figure 2-10 Branchement de la communication numérique
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Cablage des liaisons de communications série EIA 485
PC

Terre
Local€’

232

Terre
Loca

-

.

Com RX| TX

Interface universelle

Communications Eurotherm

EIA 485 est un branchement bifilaire qui permet le

branchement multiple d'un maximum de 32 régulateurs &
partir d'une seule liaison de communications sur une distance

pouvant atteindre 1,2 km. Pour garantir lafiabilité du

fonctionnement de la liaison de communications (sans
atération de données due au bruit ou aux réflexions de ligne),
les branchements avec e régulateur doivent étre effectués a
I'aide d'une paire torsadée blindée avec |es branchements des
résistances effectués selon le schéma. Ce schémamontre
aussi |'utilisation possible d'un convertisseur Eurotherm

EURO MI 400 EURO MI400RTS pour relier I'interface
com| B[A EIA 485 a un port RS232 standard.
r
J A HE .
B Régulateur
o srie 2000
> -
Terre I
Local& Bétiment éloigné
> Zonel Zone2
Zonel L
T EURO
erre [ M1 400 S -
Localé&s N A " A A
Unité HE
B BLe=eg r—'B
Interfac HE
Zonel Com Com U _/ Com "D
Terre D |_
Local =
- Barriére Terrelocale
> d'isolement galvanique
Zonel L 11 est possible dinclure ) o
un maximum de 32 régulateurs Pour des raisons de sécurité,
S2000 ou unitésdinterface T ne pas brancher laterre locale a cet endroit
Terre le réseau
locale=
Régulateur
série 2000
Zonel
N.B.:

Les résistances de terminaison sont 220 ohms- ¥4 W-couche carbone.
Les terres locales sont équipotentielles. En |'absence d'équipotentialité,
cabler des zones différentes avec un isolateur galvanique.

Utiliser un répéteur (EURO MI4(), s'il y a plus de 32 unités.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

Figure 2-11 Cablage EIA 485

Régulateur
série 2000

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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SCHEMA DE CABLAGE TYPE
PHASE Neutre
FUSIBLE 1A(T) POUR LE Fusible
REFROIDISSEMENT 2A(T) du
régulateur
Sortie |:| B
logique
chauffage|:| E
0 O/ Il 2t
] c|lt '
O
Sortie M
triac M
E refroidis-S E|
——sement 1
i Ly
0 {5
(I
L]
Fusible pour le
chauffage ‘|:|
_ dépendant de la charge
© ContacteurQ
Oitathue TE1O
D/I Electrovanne de \
refroidissement Chauffag
Thermogouple
Figure 2-12 Schéma de céablage type
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Chapitre 3 NIVEAUX D'ACCES

LES DIFFERENTS NIVEAUX D'ACCES ....ccoetieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeneeneens 3-2
SELECTION D'UN NIVEAU D'ACCES.......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaans 3-3
NIVEAU MODIFICATION DES MENUS ......uueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaenens 3.5
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LES DIFFERENTS NIVEAUX D'ACCES

Il'y aquatre niveaux d'acces:
le niveau utilisateur qui sert normalement & utiliser le régulateur
le niveau configuration qui sert a configurer les caractéristiques essentielles du
régulateur
le niveau régleur qui sert & mettre en service le régulateur et le procédé régulé
le niveau modification des menus qui sert a configurer les parametres qu'un utilisateur
doit pouvoir voir et modifier lorsquil est au niveau utilisateur.

Niveau Affichage | Opérations possibles Protection
d'acces par code
d'accés
Utilisateur OPE- A ce niveau, les utilisateurs peuvent Non

voir et corriger la valeur des
parametres autorisés. Les parametres
autorisés sont définis au niveau
Madification des menus (cf. ci-
dessous).

Régleur Full A ce niveau, la totalité des paramétres Oui
relatifs a une configuration sont visibles.
Tous les paramétres modifiables
peuvent étre réglés.

Modification Ed E A ce niveau, il est possible de définir Oui
des menus les parametres qu'un utilisateur peut
visualiser et corriger au niveau
Utilisateur. Il est possible de cacher ou
de montrer des listes complétes, des
parametres donnés dans chaque liste
et de rendre les parameétres modifiables
ou uniqguement consultables (Cf. Niveau
modification a la fin de ce chapitre).

Configuratio ConF Ce niveau permet de configurer les Oui
n caractéristiques du régulateur.

Figure 3-1 Niveaux d'acces
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SELECTION D'UN NIVEAU D'ACCES

L 'acces aux niveaux Régleur, Modification des menus et Configuration est protégé par un code
d'acces pour empécher tout acces intempestif.
Sil est nécessaire de changer le code d'accés, consulter le chapitre 6 Configuration.

AccS
LI Sk

[BeI=I&a]

<
[odE
11

[BIGI&IA]

n
m
unnl
]
N

ol
L
¢

PRECONIS.

z

TEUR DE SOLUTIGNS DEPUIS 1385

En-téte de liste d'acceés

Appuyer sur Hi‘ jusqu'a ce que I'en-téte de liste d'acces RCLS
soit atteint.

Appuyer sur la touche Défilement

Saisie du code d'accés
Le code d'acces se saisit depuis I'affichage ‘C odE .

Saisir le code d'accés a I'aide des touches H;H ou ‘@ Une
fois que le code d'accés correct a été sais, il y aune temporisation
de deux secondes puis I'affichage inférieur indique PASS pour
montrer que I'accés est maintenant déverrouillé.

Le code d'acces est positionné sur ‘1’ lorsque le régulateur sort
dusine.

N.B. : il y aun cas spécidl si |e code d'acces a été positionné sur
‘0'. Dans ce cas, |'acces est déverrouillé en permanence et
|'affichage inférieur indique en permanence PASS.

Appuyer sur la touche Défilement pour passer ala page Goko.

(S un code d'acces incorrect aété saisi et si le régulateur est
toujours ‘verrouill€, I'appui sur Défilement ace stade ramene
simplement a |'en-téte de liste d'acces).

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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Sélection du niveau
E” k ﬂ L'affichageﬂn,:n permet de sélectionner le niveau
d'acces souhaité. )
FUL L Utiliser H A H o Y ‘ pour faire un choix parmi les
(G~ ][&] niveaux affichés suivants:

OPEr:  niveau utilisateur
:‘ Full: niveaurégleur
Edi E: niveau définition des accés en

mode opérateur
conF: niveau configuration
H E C 5 Appuyer sur la touche Défilement
L : Et S I'on asdectionné le niveau ‘OPEr, Ful L ou
Ed E, onrevient al'en-téte deliste ALL S au niveau
[CIG~I2] qui aétéchaisi. S I'on asdectionnéconF, on obtient

un autre affichage qui indique LonF alapartie
supérieure (cf. ci-dessous).
Autre chemin si conFest

v sélectionné
Code d'accés de configuration
E on F Lorsque I'affichage LonF apparait, il faut saisir le code
d'acces Configuration afin d'avoir accés au niveau
P H S 5 Configuration. Pour cela, recommencer la procédure de
saisie du code d'accés décrite dans la section
précédente
IS EN Le code d'acces de configuration est positionné sur ‘2’
— lorsque le régulateur sort d'usine. Sil est nécessaire de
\ € \ changer |e code d'accés de configuration, consulter le
‘L — chapitre 6 Configuration.
S E Appuyer sur la touche Défilement
n
E F Niveau configuration
on Le premier affichage de configuration est représenté. Se
reporter au chapitre 6 Configuration pour avoir des
[GIGI~I[A] détails sur les parametres de configuration.

Pour avoir des instructions sur la sortie du niveau
configuration, consulter le chapitre 6 Configuration.

Retour au niveau Utilisateur

Pour revenir au niveau utilisateur lorsgu'on est au niveau Ful L ouEds E, recommencer 1a
saisie du code d'accés et sélectionner GPEr sur | afflchageﬂntn
Auniveau Edi E, lerégulateur revient automatiquement au niveau utilisateur si aucune touche

n'est enfoncée pendant 45 secondes.
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NIVEAU MODIFICATION DES MENUS (EDIT)

Ce niveau sert a définir les parameétres visibles et modifiables au niveau Utilisateur. || donne
également acces alafonction ‘ Liste personnalisée’ qui permet de sélectionner et de
‘personnaliser’ jusgu'a douze paramétres dans la Page de repos, ce qui permet un accés simple
aux parametres couramment utilisés.

Configuration de I'accés utilisateur a un paramétre
Il faut commencer par sélectionner le niveau Définition des acces (cf. page précédente).

Une foisa ce niveau, on sélectionne une liste ou un parameétre de liste comme au niveau
Utilisateur ou Régleur, c'est-a-dire que I'on passe d'un en-téte de liste au suivant en appuyant
sur latouche Page et d'un paramétre au suivant dans chague listea l'aide de latouche
Défilement. Toutefois, au niveau Modification des menus, ce qui est affiché n'est pas la
valeur d'un paramétre sélectionné mais un code représentant la disponibilité de ce paramétre
au niveau Utilisateur. - -
Une fois que I'on a sélectionné le paramétre souhaité, utiliser les touches ‘LW et \ LH
pour définir sa disponibilité au niveau Utilisateur.

Il existe quatre codes :

ALEr Permet de modifier un paramétre au niveau Utilisateur

Pro Fait passer un parameétre dans la page de repos

rEAd Rend un paramétre ou un en-téte de liste consultable uniquement (visualisable
mais pas modifiable)

Hy dE cCacheun paramétre ou un en-téte de liste.

EF S L L e parameétre sélectionné est Alarme 2, pleine

HL k I~ | Il est modifiable au niveau Utilisateur
[BeI~]2]

Liste compléte cachée ou visible

Pour cacher une liste compléte de parameétres, il suffit de cacher I'en-téte de liste. S un en-téte
de liste est sélectionné, deux choix seulement sont offerts: ~EAd et Hi
(I est impossible de cacher lalisteACLS qui affiche toujours le code: L SE )

Personnalisation d’un paramétre
Se déplacer dans les listes jusqu'au paramétre souhaité puis choisir le code Pro. Le paramétre
est alors gjouté automatiquement alafin de la page de repos (ce paramétre sera aussi accessible

comme parametre normal dans leslistes standard). |1 est possible de personnaliser au
maximum 12 parametres. Les parameétres personnalisés sont automatiquement ‘ modifiables'.

Exemple:
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Chapitre 4 REGLAGE

QU’EST CE QUE LE REGLAGE ?........ccoeimmeneiinniceeeeeeees

REGLAGE AUTOMATIQUE

REGLAGE MANUEL
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Avant de procéder aux réglages, lire le chapitre 1 Utilisation pour voir la maniére de
sélectionner et de modifier un paramétre.

Ce chapitre est scindé en trois parties :
QUEST-CE QUE LE REGLAGE ?
REGLAGE AUTOMATIQUE
REGLAGE MANUEL

QU'EST-CE QUE LE REGLAGE ?

Le réglage permet de faire correspondre les caractéristiques du régulateur avec cellesdu
procédé régulé afin d'obtenir une régulation satisfaisante. |1 faut entendre par "régulation
satisfaisante” :

une régulation stable de latempérature ala consigne, sans fluctuation

le fait de n'étre ni en-dessous ni au-dessus de la consigne de température

une réaction rapide aux écarts par rapport ala consigne, dus a des perturbations externes,
avec un retour rapide de latempérature alaconsigne.

Le réglage implique de calculer et de définir lavaleur des paramétres énumérés dans le tableau
4-1. Ces paramétres apparaissent danslaliste PID.

Code Signification ou fonction
Bande Pb Largeur de bande, en unités affichées, sur laquelle la
proportionnelle puissance de sortie est proportionnée entre le minimum et le
maximum.

Temps ks Détermine le temps nécessaire au régulateur pour supprimer
d'intégrale I'erreur de statisme en régime permanent.
Temps de kd Détermine I'ampleur de la réaction du régulateur a la vitesse

dérivée de variation de la valeur mesurée.

Cutback haut Heb Nombre d'unités affichées au-dessus de la consigne a partir
duquel le régulateur va augmenter la puissance de sortie
pour empécher que I'on soit en-dessous de la consigne.

Cutback bas Lch Nombre d'unités affichées en-dessous de la consigne a partir
duguel le régulateur va diminuer la puissance de sortie pour
empécher un dépassement.

Gain relatif de rEL Uniguement présent si le refroidissement a été configuré.
refroidissement Définit la bande proportionnelle de refroidissement en
divisant la valeur Pb par la valeur rEL.

Tableau 4-1 Parametres de réglage
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REGLAGE AUTOMATIQUE

Cette méthode détermine automatiquement la valeur des parameétres énumérés dans le tableau

Le 2208°%/04e utilise un réglage automatique qui fonctionne en sollicitant la sortie pour induire
une oscillation dans la valeur mesurée. A partir de I'amplitude et de la période de I'oscillation, il

Si le procédé ne peut pas tolérer I'application d'une pleine action inverse ou directe au cours du
réglage, il est possible de limiter ces actions en fixant les limites des sorties. Toutefois, la

doit osciller pour que le régulateur puisse calculer les valeurs.
Il est possible d'effectuer un réglage automatique a tout moment maisil n'a normalement lieu
gue lors de lamise en service initiale du procédé. Toutefois, si le procédé régulé devient ensuite
instable (a cause d'un changement de ses caractéristiques), il est possible d'effectuer un
nouveau réglage pour tenir compte des nouvelles conditions.
Il et préférable de lancer le réglage avec le procédé a température ambiante. Le régulateur peut
ains calculer de maniére plus précise les valeurs du cutback bas et du cutback haut qui limitent
I'importance du dépassement ou des mesures en-dessous de la consigne.

Temps de cycle des sorties inverse et directe
Avant de lancer un cycle dauto-réglage, il est nécessaire derégler letemps de de la sortie
inversd YL h et le temps de cycle de la sortie directe CYCL danslaliste dessorties

(UF' L 5':). Ces parametres sont disponibles si vous utilisez une sortie relais, logique ou
triac; ils n‘ont aucun effet sur une sortie analogique.

Le temps de cycle pour une sortie logique pilotant un contacteur statique peut &tre réglé a1
seconde.

Le temps de cycle pour une sortie relais ou triac doit étre de I'ordre de 20 secondes.
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Comment effectuer le réglage ?

1. Régler laconsigne alavaleur alaguelle le procédé va fonctionner.

Dans laliste AEun, sélectionner EunE et le positionner sur an

3. Appuyer simultanément sur les touches Page et Défilement pour revenir ala page de
repos. L'affichage fait clignoter kunE pour indiquer que le réglage est en cours.

4. Lerégulateur induit une oscillation de la température en commengant par activer puis
désactiver le chauffage. Le premier cycle ne sacheve pas tant que lavaleur mesurée n'a
pas atteint la consigne souhaitée.

5. Apresdeux cycles doscillations, le réglage est terminé et la séquence sarréte d'elle-
méme.

6. Lerégulateur calcule ensuite les paramétres de réglage énumeérés dans le tableau 4-1 et
reprend son action normale de régulation.
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Si I'on souhaite une régulation ‘ Proportionnelle uniquement’ ou ‘PD’ ou ‘PI’, il faut

b oukd sur OFF avant de commencer le cycle de réglage. Le
régulateur les laissera sur la position off (désactivée) et ne cal culera aucune valeur pour ces
parametres. Pour les réglages en version commande servo-moteur, se référer al'annexe D.

Cycle type de réglage automatique

Température )
rs Consigne

N
#  Temps

Calcul des valeurs de cutback

Cutback bas et Cutback haut sont des valeurs qui limitent le dépassement au-dessus ou en-
dessous de la consigne |ors des variations importantes de température (par exemple dans les

Si le cutback bas ou le cutback haut est positionné sur AUED, les valeurs sont fixées atrois
fois labande proportionnelle et ne seront pas modifiées au cours du réglage automatique.

n
m
unnl
]
N

‘
¢
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REGLAGE MANUEL

Si, pour une raison quelconque, le réglage automatique ne donne pas des résultats satisfaisants,
il est possible de régler manuellement le régulateur. 11 existe un certain nombre de méthodes
standard de réglage manuel. Nous décrivons la méthode de Ziegler-Nichols.

Le procédé étant a sa température normal e de fonctionnement :

1. Positionner letemps dintégralekr et le temps de dérivée bd sur OFF .

2. Positionner Cutback haut, Cutback bas, Heb etLch sur Auko.

3. Nepastenir compte du fait que la température peut ne pas se stabiliser avec précision ala
consigne.

4. Silatempérature est stable, réduire la bande proportionnelle Pb afin que latempérature
commence aosciller. Si latempérature oscille d&a, augmenter la bande proportionnelle
jusqu'a ce qu'elle arréte d'osciller. Laisser suffisamment de temps entre chaque réglage pour
que laboucle se stabilise. Noter la valeur de labande proportionnelle ‘B’ et |a période

5. Fixer les valeurs des paramétres Pb, ti, td selon les calculs indiqués dans | e tableau 4-2.

Type de Bande Temps Temps de
régulation proportionnelle d'intégrale ‘ti’ dérivée ‘td’
le!
Proportionnelle 2xB OFF OFF
uniguement
P+1 2,2xB 0,8xT OFF
P+I1+D 1,7xB 0,5xT 0,12xT

Tableau 4-2 Réglage des valeurs
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Configuration des valeurs de cutback

La procédure ci-dessus indique comment configurer les parameétres pour une régulation
optimale en régime permanent. Si, au cours du démarrage ou des variations importantes de la
températures, on atteint des niveaux inacceptables de dépassement ou de mesures en-dessous
de la consigne, il faut configurer manuellement les paramétres de cutback Leb etHeb.

Procéder de la maniére suivante :

1. Configurer les valeurs de cutback haut et bas au triple de la largeur de la bande
proportionnelle (c'est-a-dire Lcb = Heb = 3 x Pb).

2. Noter le niveau de dépassement ou de mesures en-dessous de la consigne pour les
changements importants de la température (cf. les courbes ci-dessous).

Dans l'exemple (a), augmenter Lcb de la valeur du dépassement. Dans l'exemple (b),
diminuer Lcb de la valeur des mesures en-dessous de la consigne.

Exemple (a)
Température
Dépassement Consigne
™
Exemple (b)
Température
Consigne
Lcb ‘Mesures en-dessous de la /consigne
Temps

Lorsque la température se rapproche de la consigne par le haut, il est possible de configurer
Hcb de la méme maniére.

Régulateur 2208 4-7



Réglage Manuel d'installation et d'utilisation

Cutback basLch : Actif lorsque la mesure approche la consigne par le bas.
Cutback haut He b : Actif lorsque la mesure approche la consigne par le hau.

Action intégrale et intégrale manuelle

Dans un régulateur PID, le terme intégral ‘ti’ supprime automatiquement les erreurs en régime
permanent par rapport alaconsigne. Si le régulateur est configuré pour fonctionner en mode
PD, letermeintégral est positionné sur JFF . Dans ces conditions, 1a valeur mesurée peut ne
pas se stabiliser précisément alaconsigne. Lorsque le terme intégral est sur OFF | le paramétre
Intégrale manuelle (coder ES) apparait dans |aliste PID. Ce paramétre représente la valeur de
la puissance de sortie qui sera délivrée lorsque I'erreur seranulle. 11 faut configurer
manuellement cette valeur afin de supprimer I'erreur en régime continu.

Compensation automatique des pertes (Adc)

L'erreur en régime permanent par rapport ala consigne qui se produit lorsque le terme intégral
OFF est quelquefois appelée * pertes . Adc calcule automatiquement la

valeur d' Intégrale manuelle afin de supprimer ces pertes. Pour utiliser cette fonction, il faut

tout d'abord que latempérature se stabilise. Ensuite, dans laliste de parameétres d'

il faut positionner Adc sur On. Le régulateur cacule ensuite une nouvelle valeur pour

l'intégrale manuelle puis positionne Ade sur mAn.

Il est possible de réutiliser Adc autant de fois que cela est nécessaire mais, entre chaque
réglage, il faut laisser suffisasmment de temps pour que la température se stabilise.
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Chapitre 5 CONFIGURATION

SELECTION DU MENU CONFIGURATION .......ccocorureresareresssenessaseneass 5-2
SELECTION D'UN PARAMETRE DE CONFIGURATION ........ccccovuune. 5-3
SORTIE DU MENU CONFIGURATION ... 5-3

ETAPES A SUIVRE DANS LA CONFIGURATION

D'UN REGULATEUR .....oooeeurteeuesreesssesssssesssssesssssessssssssssssesssassssasans 5-3

SCHEMA DE DEPLACEMENT DANS LA CONFIGURATION ............. 5-4

TABLEAUX DE PARAMETRES DE CONFIGURATION. ........cccoevunenes 5-6
ATTENTION

La configuration est protégée par un code d'accés et doit uniquement étre effectuée par

une personne qualifiée et autorisée. Une mauvaise configuration pourrait occasionner

des dommages au procédé régulé et des blessures corporelles. Il incombe a la personne

qui met le procédé en service de s'assurer que la configuration est correcte.
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SELECTION DU MENU CONFIGURATION

Appuyer plusieurs fois
sur la touche page

Pagede jusqu'a ce que la liste
repos Accés apparaisse

230 ALCLS Si le mot de

passe entré
20l L) Sk est incorrect

v i
1°" appui

+ 2 secs Si le code d’acceés a
[odE " 6t6 mis a 0, l'acces

est déverrrouillé en
I dE g;’ %CEZUF entrerle o ermanence et on
PASS lira PASS sur

(valeur sortie d’'usine = 1) Pafficheur du bas
2°™ appui
v

§Note: La sélection de

OPEM Full' ou
Goko Edi E permet
conF A .d'accéder directeme
l lisLl?elétepro%ranF . :al'un de ces niveaux

3°™ appui

@ ou @ pour entrer le
[anF \v code d’acces
c

F (valeur sortie d'usine = 2)

PRSS

4*™ appui A ce point 13, le

régulateur esten
mode configuration

| nSE ol [5—» IP M

LonF LonF

Par des appuis successifs sur la touche

liste dans une boucle circulaire

5-2 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d’installation et d’utilisation Configuration

SELECTION D'UN PARAMETRE DE CONFIGURATION

ConF| ¥
c

' ‘_.5': ESéIectionner la liste de configuration désirée en
»éutlllsant

Se reporter au schéma de déplacement pages
‘suivantes, pour avoir le détail des liste

U E (/] ou pour sélectionner ' OF' or Ok
—~

peme appui Continuer a appuyer sur la touche scrutation pour
acceder a tous les paramétres de la liste avant de

+ retourner a I'en-téte

SORTIE DU NIVEAU CONFIGURATION

‘Maintenir appuyée jusqu'a ce
.que Ex E soirt affiche

En E

no

ETAPES A SUIVRE DANS LA CONFIGURATION D’UN REGULATEUR

Le schéma de déplacement (pages suivantes) montre I’emplacement de tous les parameétres
qui vont définir le fonctionnement de votre régulateur. Les paramétres qui apparaitront sur
votre régulateur peuvent légeérement différer de ceux figurant sur ces schémas étant donné que
certains sont dépendants les uns des autres. Des listes comlétes de tous les paramétres sont

données dans les tableaux qui suivent.

Y
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SCHEMA DE DEPLACEMENT DANS LA CONFIGURATION (PARTIE A)

Config. Config. Config. Config. Config. Config. Config.
appareils ] entrées [c] alib. Util Alarme ©J entrée log. 2 ] ntrée log sortie 3
P CA, A LA Lb AA
LnSE [T™|ConF |[*LanF [ronF " ConF [T ConF |ConF
l
v A 4 AV' i h 4 \ 4 h 4
ur I APE AdJ L y d  d y d
°’;L' Irkc no FSH Lol Lol reELY
v h 4 v v v v v
dEcP aoL PrEL LEch Func Func Func
nAnA | 0o ﬂf mAn 5P2 d b
v v v v
’gtrL raLH PntH bloc GERS
v d (HH 2000 no nor
v v v v v
Ht]':J: CiC gFsL ALc Voir table
rEu | Auko 00 FSL des
v v v v parametres
Lool ! nPL OFSH Lkch S - —
our passer d’une en-téte
Lin 4yl 00 no " pas )
v v v de liste a la suivante
Pd"rF ) EEH bloc appuyer sur la touche page .2/
n no Pour afficher un paramétre dans
v v '* une liste
PdEr UAL L AL] appuyer sur la touche défilement
o 04 OFF
FaF v v .
1 Pour modier une valeur
no UALH LEch appuyer sur la touche
. v {0oo no ) o ™
SE'-E *P bL*DC Les 4 premiéres listes contiennent les
: m 0o paramétres relatifs aux fonctions de
HU!ZD régulation. lls sont répartis de la fagon
v suivante :
ALY 1y nSE LonF : parametres relatifs a
OFF I'affichage et a la régulation
v 1 P ConF : sélection du type de capteur
LEch CAL LonF : calibration par rapport a
no des sources de référence externes
v AL LonF : configuration du type
blLoc d’alarmes
no
Fig 5.1a Schéma de déplacement dans la configuration (partie A)
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Configuration

SCHEMA DE DEPLACEMENT DANS LA CONFIGURATION (PARTIE B)

Config. Config. Config. Config. Config. Config. code
comm. sortie 1 sortie 2 sortie 4 sortie IOAd'accés
HR A cA JA YA PRS
ConF T ConF T CanF ™|CanF [ LonF [ [ané ™ Enk
Td [ad [ d ‘Ld Vd| P
) ) ] ) ) J
cm§ dl:gF' rE&‘r' rE&‘l’ rE&‘l’ { .
v
Func Func Func Func Func cnFP
mod HERE CO0L d b HERE c
v \ v v v
bAud SERS i SEnRS
900 | CErS [ har | | VoL e
P T:‘r' 0 EL parametres
[N] mg |
nc’l-nE Uﬂ SEVS
v n
ES OukH nor
FUL | 100D
v v
UALL Voir table
oo des
v parameétres
UAL H
[

Fig 5.1b Schéma de déplacement dans la configuration (partie B)
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Nom Fonctions des entrées/sorties Borniers

Les 4 premiéres listes contiennent les parametres généraux du régulateur

1 nSE LonF Réglage de I'affichage et des paramétres de Non applicable
régulation

1P LonF Sélection du typede capteur Non applicable

LAL ConfF Calibration a partir d'une source de référence externe | Non applicable

AL ConF Réglage des différents types d'alarmes Non applicable

Les listes restantes contiennent les parametres relatifs aux fonctions des entrées/sorties.

La mnémonique de l'afficheur supérieur corespond aux caracteres repérables sur les bornes de
I'entrée ou de la sortie associée.

LA Lb LonF | Configuration de I'action des 2 entrées logiques LAetLB
RA ConF Configuration de I'action du relais sur la sortie AA AA 3 AC
HR LonF Choix du type de communication numérique HB a HF
{H 2R LonF | Configuration des modules 1 et 2 1A & 1B /2A & 2B
JA LonF Configuration de I'action du relais fixe sur la sortie 3 3Aa3C
YA LonF Configuration de la sortie relais 10A (modéle 2204 | 4A a 6D
seulement)
PRSS LonF Choix du nouveau code secret
Ezi E no' YES | Sortie de la configuration et retour au niveau
opérateur
N
u ! .’= 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
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Configuration

TABLEAUX DE CONFIGURATION DES PARAMETRES

Nom Description des Valeurs Signification
parameétres
) nSE Configuration des appareils
urn E Unités des appareils af Celsius (Europe)
of Farenheit (USA)
of Kelvin
nonE Pas d'unité
dEcP Résolution nnnn Néant
nnn.N Une décimale
nnAn Deux décimales
LErL Type de régulation unbF Tout ou rien
P, d PID
u Commande servo-moteur
Ack Action de régulation rEu Inverse (la puissance de sortie
diminue au fur et @ mesure
que la mesure se rapproche
de la consigne)
dr Directe
ool Type de refroidissement Lin Linéaire
o L Huile (temps minimal
d'activation 50 msec)
H2o Eau (non linéaire)
FAn Ventilation (temps minimal
d'activation 0,5 sec)
PwrF Compensation des variations | On Activée
secteur OFF Désactivée
PdEr Transfert progressif Auto/ no Transfert sans a-coup
manuel lors de I'utilisation de YES Transfert avec a-coup
la régulation PD
FaP Sortie manuelle forcée no Transfert manuel/auto sans a coups
YES Transfert avec a-coups
Sbrk Sortie si rupture capteur SeAOP Passage a la valeur fixée
Hold Bloquage de la sortie.
immédiatement aprés la
rupture capteur ; la puissance
de sortie sera égale a la
puissance "intégrale" juste
avant la rupture capteur.

Note : Les valeurs par défaut sont repérées dans le tableau par des zones ombrées
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[ Nom | Description des paramétres | Valeurs | Signification |
P Configuration des entrées
)
 nPE Type d'entrée JEc Thermocouple J
kkec Thermocouple K
LEkc Thermocouple L
rkc Thermocouple R (Pt/Pt13%Rh)
bkec Thermocouple B
(Pt30%Rh/Pt6%Rh)
nkc Thermocouple N
ke Thermocouple T
NOTE : E.l: Thermocouple S (Pt/Pt10%Rh)
Aprés avoir sélectionné le Lg Thermocouple PL 2
type d ‘entrée, ne pas Ckc Thermocouple C. N.B. : c'est le
oublier de régler les limites thermocouple personnalisé type. Si
de la consigne au niveau une entrée personnalisée différente
Régleur (Full) a été chargée, le nom de l'entrée
personnalisée chargée sera affiché.
rkd Sonde platine 100 Q
mif Millivolt linéaire (méme entrée que
I'entrée mA avec shunt de 2, 49 Q
uwolk Tension linéaire
rnGL Limite basse de I'entrée Affichage pour la limite basse de I'entrée
rnGH Limite haute de I'entrée Affichage pour la limite haute de I'entrée
[N Température de référence Auko Compensation automatique de
CJC soudure froide
Ce paramétre n'apparait pas | 0L Référence externe 0°C
si une entrée linéaire a été ysor Référence externe 45°C
sélectionnée. 5oof Référence externe 50°C

Les valeurs suivantes sont présentes si l'on choisit une

entrée linéaire.

ynPL Valeur d'entrée linéaire maximale
Valeur affichée
» nPH Valeur d'entrée linéaire minimale
UALH
UALL
Valeur affichée correspondant a» nPL
UAL H Entrée
UALH électrique Valeur affichée correspondanta nPH
! nPL ! nPH
» mP Seuil d'impédance pour OFF Rupture capteur invalidée (entrée li-
rupture capteur néaire seulement).
RUED Le seuil d"impédance est fixé automati-
quement par la table des capteurs.
H Seuil d'impédance fixé a 7,5 Kohms
H H Seuil d’'impédance fixé a 15 Kohms
(doit étre sélectionné quand I'entrée
uollE a été configurée)
5-8 Régulateurs 2208e et 2204e
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Configuration

d'étalonnage

Nom Description des Valeur | Signification
parameétres
CAL Calibration Utilisateur Voir Chap 6 Calibration.
RdJ Activation de I'étalonnage no Etalonnage utilisateur désactivé
utilisateur® YES Etalonnage utilisateur activé
PrEL Point bas d'étalonnage 0 Valeur (en unités affichées) a
utilisateur laquelle I'utilisateur a effectué un
étalonnage Ad_JL (réglage bas)
pour la derniére fois - cf. chapitre 6
PrkH Point haut d'étalonnage {00 Valeur (en unités affichées) a
utilisateur laquelle I'utilisateur a effectué un
étalonnage Ad_JH (réglage haut)
pour la derniére fois - cf. chapitre 6
OFSL Correction du point bas 0 Correction, en unités affichées, au
d'étalonnage point bas d'étalonnage utilisateur
Prk L. Cette valeur est calculée
automatiquement lors d'un
étalonnage AdJL .
OFSH Correction du point haut 0 Correction, en unités affichées, au

point haut d'étalonnage utilisateur
PrEH. Cette valeur est calculée
automatiquement lors d'un
étalonnage Ad_{H.

*Si 1'étalonnage utilisateur est activé, les parameétres d'étalonnage utilisateur apparaissent dans
la liste d'entrées au niveau d'accés Régleur. Ces parametres permettent a I'utilisateur
d'étalonner le régulateur en un ou deux points selon ses propres normes de référence.

PRECONIS.

z

w
)
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Nom Description des Valeurs par défaut
paramétres
AL Configuration des alarmes Valeurs Valeur par défaut si
non spécifiée lors
de la commande
AL 1 Type de l'alarme 1 OFF UFF
LEch Verrouillage alarme 1 no/AuEo/mAn no
blac Alarme 1 bloquante™ na/YES no
ALZ Type de l'alarme 2 OFF OFF
LEch Verrouillage alarme 2 no/Auto/mAn no
bLoc Alarme 2 bloquante™ no/YES no
AL] Type de l'alarme 3 OFF OFF
LEch Verrouillage alarme 3 no/Auka/mAn no
bloc Alarme 3 bloquante™ no/7ES no
ALY Type de I'alarme 4 OFF OFF
LEch Verrouillage alarme 4 no/Auka/mAn no
bloc Alarme 4 bloquante™ no/7ES no
Tableau A: types d'alarmes
FF Aucune alarme
5L Pleine échelle basse

FSH Pleine échelle haute

dEu Bande

dH Ecart haut

dlo Ecart bas
LCr Courant minimum

cr Courant maximum

Y Le blocage de I'alarme permet a celle-ci de ne devenir active que si elle est tout d'abord
passée en un état hors alarme.

logique 2

LA Configuration de I'entrée Fonctions Action de la fermeture du
logique 1 contact
i d Identité de I'entrée Lol Entrée logique
Func Fonction nank Néant
mAn Sélection du mode manuel
rmk Sélection de la consigne
déportée
SP2 Sélection de la consigne 2
kv H Maintien de l'intégrale
Rc AL Acquittement des alarmes
ngb Blocage des touches
rSEE Remise a zéro
SEBY Repos. Toutes les sorties =
RmPS OFF
Courant dans la charge
(PDSIO)
Lb Configuration de I'entrée Fonctions Action de la fermeture du

contact

Comme pour I'entrée logique 1 mais AmPS n'est pas disponible

5-10
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Manuel d’installation et d’utilisation Configuration
Nom Description des Fonctions | Signification
paramétres
AR Configuration du relais Fonctions | Signification
d'alarme 1
y d Identité de la sortie rELY Relais
Func Fonction nonkt Néant
d b Fonction fixée par di OF
HERE Sortie chauffage
CO0L Sortie refroidissement
Pour la fonction di i voir tableau B page suivante
SERS Sens de la sortie nor Normal
) Nu Inversé
HR Configuration du module de Fonctions Signification
communication
v d Identité de I'option installée PdS, Entrée de consigne PDSIO
cm§ Module de communication
EIA 485 ou EIA 232
Func Fonction

Les parametres suivants apparaissent si I'option communication numérique est installée

cmb Protocole de Communication
précisé a la commande
nonE Néant

Les parametres suivants apparaissent si I'option entrée de consigne PDSIO est installée.

PDSIO

nonE Aucune fonction PDSIO
SP, P Entrée de consigne PDSIO
UALL Valeur basse de I'entrée Gamme = - 999 & + 9999
PDSIO
URLH Valeur haute de I'entrée Gamme = - 999 a + 9999

Les paramétres suivants apparaissent uniquement si la fonction choisie est le protocole

Modbus.
bAud Vitesse de transmission @00 2400 480D 900 1920
(19 200y
*PrEY Parité des communications nonE Aucune parité
EuEn Parité paire
Ddd Parité impaire
*rEGn | Résolution des Full Résolution compléte
communications I nk Résolution entiére
* Non utilisé avec certains protocoles de communication
Régulateurs 2208e et 2204e 5-11
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Nom Description des Fonctions | Signification
parameétres
[il Configuration de la sortie 1 Fonctions Signification
v d Identité du module installé nonE Pas de module installé
rl,::f_'r‘ Sortie relais
L L.QF’ Sortie analogique
Lou Sortie logique ou PDSIO
55~ Sortie triac
Func Fonction nonE
d b Fonction fixée par d GF
HERE Sortie inverse
COOL Sortie directe
Les options suivantes apparaissent uniguement si une sortie logique est installée
851 Inverse PDSIO mode 1
552 Inverse PDSIO mode 2
Pour la fonction di [, voir tableau B ci-dessous
SEAS Sens de la sortie nor Normal (exemple : chauffage et refroidissement)
[Ralv Inversé (alarme-relais désexcité en alarme)

Pour: d =dL [P, les parametres suivants (Mis

e a I'échelle de la sortie analogique) apparaissent :

Oukl Minimum de la sortie 0mA a Juk H
analogique
OukH Maximum de la sortie Oukl a20 mA
analogique
Tableau B Les parametres suivants apparaissent si ‘dl i’ est choisie comme fonction
d LF Fonctions des sorties logiques. | no.ch Aucun changement
Un nombre quelconque des -
fonctions énumérées peuvent CHr Suppression de toutes les
étre combinées sur la sortie fonctions existantes
logique. Utiliser les touches
- - - Alarme 1*
{@w et @ poursélection- Ei - - - Alarme 2*
ner une fonction de sortie J- - - Alarme 3*
souhaitée. Aprés deux - - - Alarme 4*
secondes, |'affichage clignote et | nAN Mode manuel
revient a l'affichage ‘diG.F'. Shbr Rupture capteur
Utiliser a nouveau les fleches Lbr Rupture boucle
pour défiler dans la liste de HEr F Défaut chauffage PDSIO
fonctions. L'affichage de la LdF Défaut de charge PDSIO
fonction précédemment End Fin de programme
sélectionnée comporte deux SPAn PV hors plage
décimales, indiquant qu'ellea | 55-F Défaut contacteur statique PDSIO
été ajoutée a la sortie. MwAL Nouvelle alarme
rmEF Défaut de consigne déportée

*A la place des tirets, les trois derniers caractéres indiquent le type d'alarme
Si une alarme n'a pas été configurée, le nom affiché differe, par exemple RL ! sera
représenté pour la premiére alarme.
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[ [Nom | Description des paramétres | Fonctions | Signification |
cA Configuration de la sortie | Fonctions Signification
2
v d Identité du module nEnE Pas de module installé
installé rELY Sortie relais

Lol Sortie logique ou PDSIO
58 Sortie triac

Func Fonction nonk

Sorties | dv [ Fonction fixée par di OF
HERE Sortie chauffage
Co0L Sortie refroidissement
Entrées logiques [ mAn Sélection du mode manuel

rmk Sélection de la consigne externe
SPe Sélection de la consigne 2
b H Maintien de l'intégrale
Rc AL Acquittement des alarmes
SEbY Attente - TOUTES les sorties sont & OFF

Pour la fonction d [, voir tableau B age précédente)

SEAS Sens de la sortie nar Normal
) nu Inversé (pour les alarmes, relais

désexcité en alarme)

IEL | Configuration de lasortie 3 | Comme pour la configuration de la sortie HH |
YA Configuration de la sortie Disponible seulement sur le 2204°
10A

Comme pour la configuration de la sortie A

PRSS Liste des codes d'acces1

RELFP Code d'accés au niveau Régleur ou Modification (Par défaut 1)
cnFFP Code d'accés au niveau Configuration (Par défaut 2)
|Ex E | Sortie de la configuration | na/¥ES |

Y
u !:’E 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
EE wEes Fax: 03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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Chapitre 6 ETALONNAGE UTILISATEUR

BUT DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR .....ccceovuneerrereeaneresssseessssens 6-2
ACTIVATION DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR.......ccoevereerrercaenns 6-3
ETALONNAGE MONO-POINT ... 6-4
ETALONNAGE BI-POINT ... 6-5
POINTS ET DECALAGES D'ETALONNAGE.........cccceverrurercerrerceareens 6-6
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Ce chapitre se compose de cinq parties :

e BUT DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR

e ACTIVATION DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR
e ETALONNAGE MONO-POINT

o ETALONNAGE BI-POINT

e POINTS ET DECALAGES D'ETALONNAGE

Pour comprendre la maniére de sélectionner et modifier les paramétres dans ce chapitre, il
faut avoir lu au préalable les chapitres 1 Utilisation, 3 Niveaux d'accés et 5 Configuration.

BUT DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR

L'étalonnage de base du régulateur est extrémement stable et effectué a vie. L'étalonnage
utilisateur permet de compenser I'étalonnage ‘permanent’ réalisé en usine pour :

1. étalonner le régulateur selon les normes de référence de l'utilisateur

2. faire coincider I'étalonnage du régulateur avec celui d'une entrée transducteur ou capteur
donnée

3. étalonner le régulateur pour qu'il corresponde aux caractéristiques d'une installation
donnée

4. supprimer la dérive a long terme de 1'étalonnage fixé en usine.

L'étalonnage utilisateur consiste a ajouter des décalages dans I'étalonnage réalisé en usine.

6-2 Régulateurs 2208e et 2204e
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ACTIVATION DE L'ETALONNAGE UTILISATEUR

11 faut commencer par autoriser la fonction d'étalonnage utilisateur au niveau configuration en
positionnant le parametre Rd{ dans 1a liste CAL  conF sur YE 5, ce qui provoque
l'apparition des parameétres d'étalonnage utilisateur au niveau Régleur Full.

Sélectionner le niveau configuration comme décrit dans le chapitre SConfiguration.

CAL
LonF

GG =~£]

_

Ad J
YES

jiaEaES

Ex E

no
GIC=~A]

n
m
unnl
]
N

ol
L
¢

PRECONIS.

z

TEUR DE SOLUTIGNS DEPUIS 158

Liste Configuration des entrées

Appuyer sur la touche \ jusqu'a ce que la liste de
configuration CAL conF soit atteinte.

Appuyer sur la touche Défilement jusqu'a

Activation de I'étalonnage utilisateur

Utiliser L@ ou @ pour sélectionner :

e YES: activation de I'é¢talonnage
e no: étalonnage désactivé

Appuyer simultanément sur et \ pour passer a

l'affichage Sortie

Sortie de la configuration

—

Utiliser L@ ou @] pour sélectionner YES et revenir au

niveau Opérateur.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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ETALONNAGE MONO-POINT

Un étalonnage mono-point sert a appliquer un décalage fixe sur toute la gamme d'affichage du
régulateur.
Pour étalonner en un seul point, procéder de la maniére suivante:

1. Relier l'entrée du régulateur au périphérique source avec lequel on souhaite effectuer
I'étalonnage

2. Positionner la source sur la valeur d'étalonnage souhaitée
3. Le régulateur affiche la mesure actuelle de la valeur

4. Si la valeur affichée est correcte, le régulateur est correctement étalonné et aucune action
supplémentaire n'est nécessaire. Si I'étalonnage est incorrect, suivre les étapes ci-dessous.
Sélectionner le niveau d'acces Régleur Full comme le décrit le chapitre 3.

En-téte Liste d'entrées

atteint.

L , Appuyer sur \ jusqu'a ce que l'en-téte de liste d'entrées soit
» Sk

DO ]&A]

[

<2 Appuyer sur Défilement jusqu'a LAL.

Type d'étalonnage

[H Utiliser @ ou @ pour sélectionner FACE ou LISEr.

U 5 Le choix de FACE active I'étalonnage d'usine et cache les
l- parameétres d'étalonnage utilisateur suivants.
Le choix de USEr active I'étalonnage utilisateur précédemment

[CI=1[&] fixé et rend le jeu de paramétres suivant disponible.
W Appuyer sur la touche Défilement.

Etalonnage du point bas

E H L L ,5 Utiliser L@ ou @ pour sélectionner YES.
(]

Le choix de non cache le parameétre suivant.

=]
— Appuyer sur la touche Défilement.
Suite page 6-4.
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i Réglage de I'étalonnage du point bas
" Le régulateur affiche la valeur d'entrée mesurée actuelle sur la
H d J ligne inférieure.

laisser se stabiliser. Il est possible d'étalonner en n'importe quel
point sur toute la plage d'affichage.

@@ Utiliser u;ﬂ ou @ pour régler la mesure sur la valeur
correcte.

Apres une temporisation de deux secondes, 1'affichage clignote et
la mesure passe a la nouvelle valeur étalonnée.

L'étalonnage est maintenant terminé. Il est possible de revenir a
tout moment a 1'étalonnage usine en sélectionnant FACE sur
l'affichage CAL présenté antérieurement.

v Appuyer simultanément sur et \ pour revenir a la page

de repos.

S D D Positionner l'entrée sur la valeur d'étalonnage souhaitée et la

Pour protéger 1'é¢talonnage contre tout réglage interdit, revenir au niveau Opérateur et s'assurer
que les parameétres d'étalonnage sont cachés. La fonction Modification Edi E décrite dans le
chapitre 3 permet de cacher les paramétres.

ETALONNAGE BI-POINT

La section précédente décrivait la maniére d'effectuer un étalonnage mono-point qui applique
un décalage fixe sur toute la plage d'affichage du régulateur. Un étalonnage bi-point sert a
étalonner le régulateur en deux points et a appliquer une ligne droite entre ces deux points.
Les valeurs supérieures ou inférieures aux deux points d'étalonnage seront une extension de
cette ligne droite. Pour cette raison, il est préférable d'étalonner avec les points aussi éloignés
I'un de 'autre que possible.

Procéder de la maniére suivante :
1. Choisir les points haut et bas auxquels on souhaite effectuer 1'étalonnage.

2.  Effectuer un étalonnage mono-point au point d'étalonnage bas de la maniére décrite dans
la section précédente.
3. Mettre le procédé sous ca libration de telle sorte que la référence connue affiche la
valeur de procédé la plus haute et permette de stabiliser
4. Appuyer sur la touche scrutation afficher le point de calibration haut comme décrit sur la
page suivante.
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Manuel d'installation et d'utilisation

‘
LALS
Hi

TC=E]

AdJ
6000

[GIC]=&A]

Etalonnage du point haut

Utiliser u;ﬂ ou Hj pour sélectionner Hr .

Appuyer sur la touche Défilement.

Réglage de I'étalonnage du point haut

Le régulateur affiche la valeur d'entrée mesurée actuelle sur la
ligne inférieure.

Positionner l'entrée sur la valeur d'étalonnage haut souhaitée et la
laisser se stabiliser.

Utiliser t@ ou ‘E pour régler la mesure a la valeur

souhaitée. Apres une temporisation de deux secondes, l'affichage
clignote et la mesure passe a la nouvelle valeur étalonnée.
L'étalonnage est maintenant terminé. Il est possible de revenir a
tout moment a I'étalonnage usine en sélectionnant FACE sur
l'affichage CAL représenté antérieurement.

Appuyer simultanément sur et \ pour revenir a la page

de repos.

Pour protéger 1'é¢talonnage contre tout réglage interdit, revenir au niveau Opérateur et s'assurer
que les parameétres d'étalonnage sont cachés. La fonction Modification Ed E décrite dans le
chapitre 3 permet de cacher les paramétres.

POINTS ET DECALAGES D'ETALONNAGE

Pour voir les points auxquels 1'étalonnage Utilisateur a été effectué et la valeur des décalages
introduite, il faut se reporter a la partie Configuration, dans la liste CAL LonF:

Nom Description des Signification
paramétres
PrEL Point bas d'étalonnage Valeur (en unités d'affichage) a laquelle
Utilisateur l'utilisateur a effectué un AdJL (étalonnage de
point bas) pour la derniére fois.
PnEH Point haut d'étalonnage Valeur (en unités d'affichage) a laquelle
Utilisateur l'utilisateur a effectué un Ad_H (étalonnage de
point haut) pour la derniére fois.
OFSL Décalage au point Décalage, en unités affichées, au point bas
d'étalonnage bas d'étalonnage Utilisateur Pk L
UFSH Décalage au point Décalage, en unités affichées, au point haut
d'étalonnage haut d'étalonnage Utilisateur PnE H.
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Chapitre 7 ALARMES

DEFINITION DES ALARMES ET DES EVENEMENTS ..........ccccecucu..... 7-2
TYPES D'ALARMES ........ccueeecureeeeasteessesesssssssssssssssssssesnsassssnsassnen 7-2
CONFIGURATION DES 4 ALARMES SOFT.......cccceeeenueecereeeesneenans 7-5
RACCORDEMENT D'UNE ALARME A UNE SORTIE PHYSIQUE.......7-5

GROUPEMENT DE PLUSIEURS ALARMES
SUR UNE SEULE SORTIE ..o sne s 7-6

Les régulateurs de la Série 2200e capables de gérer des stratégies d’alarmes trés
sophistiquées. Bien que le réglage des alarmes soit déja traité au début de ce manuel, le
chapitre 7 a pour but de permettre aux opérateurs et aux régleurs de réaliser leur propre
stratégie d’alarmes pour une optimisation de leur installation.

Y
u !:’E 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
EE wEes Fax: 03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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Alarmes Manuel d’installation et d’utilisation

DEFINITION DES ALARMES ET DES EVENEMENTS

Les alarmes sont utilisées pour alerter un opérateur lorsqu’un seuil ou une condition
prédéfinie a été dépassée. En général, elles sont utilisées pour couper une sortie -
habituellement un relais- afin de d’enclencher sur I’installation un dispositif de sécurité
mécanique, visuel ou sonore.

Les alarmes « soft » donnent seulement une indication sur le régulateurs et ne sont rattachées
a aucune sortie physique.

Les événements- qui peuvent étre aussi des alarmes - mais sont généralement définis comme
des conditions se produisant normalement sur un procédé. Il peut s’agir par exemple de
I’ouverutre d’une porte durant un programme de température.

Les événements ne nécessitent pas généralement I’intervention d’un opérateur.

Les événements sont mentionnés comme des sorties logiques pages 5-11 et 5-12.

Pour le fonctionnement du régulateur, les alarmes et les événements peuvent étre considérés
de la méme fagon.

TYPES D’ALARMES

L’utilisation des alarmes dans votre régulateur est trés souple.

Jusqu'a 4 alarmes peuvent étre configurées et pour cela elles sont accessibles au niveau
Régleur Full . Toute combinaison de ces 4 alames peut étre rattachée a une ou plusieurs
sorties.

NOTE : Dans un régulateur PID, au moins une de ces sorties est utilisée pour la régulation.

Sorties 1 et 2 Modules embrochables
Conventionnelllement utilisées pour la régulation (exemple
chauffage/refroidissement) mais peuvent étre utilisées en
alarmes

Sorties 3 et 4 Relais fixes.
Conventionnelllement utilisées pour les alarmes ou les
événements, mais peuvent étre utilisées en sorties régulation.

Sortie 10 amperes Sortie relais 10 amperes.
Conventionnellement utilisée pour commuter directement le
chauffage en régulation mais peut également étre utilisée en
alarme.
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Il existe 7 types d ‘alarmes dont la liste est donnée ci-apres. Le type des alarmes se trouve en
mode Configuration sous la liste configuration des alarmes.

ALARMES

Haute pleine échelle
Basse pleine échelle
Bande

Déviation haute
Déviation basse

Courant maximum

Courant minimum

Chaque alarme peut étre :

Mémorisée

Bloquante

Sens de la sortie

La mesure se trouve supérieure au seuil haut.

La mesure se trouve inférieure au seuil bas

L’écart entre la mesure et la consigne se trouve en dehors de
cette plage prédéfinie.

La différence entre la mesure et la consigne est supérieure au
niveau prédéterminé.

La différence entre la mesure et la consigne est inférieure au
niveau prédéterminé

La mesure du courant de charge retransmise au travers de la
fonction PDSIO est supérieure au seuil prédéterminé.

La mesure du courant de charge retransmise au travers de la
fonction PDSIO est inférieure au seuil prédéterminé.

L’alarme est indiquée jusqu'a son acquittement

(OFF, Auto, MAN)

Acquittement automatique (L kch Hu’:a)

Si l'alarme est acquittée alors que la condition d'alarme est
toujours présente, 1'alarme se ré-initialisera automatiquement 1
lors de la disparition de la condition d'alarme.

Acquittement manuel (U:Ch mHn)

Si I'alarme est acquittée alors que la condition d'alarme est
toujours présente, 1'acquittement ne sera pas pris en compte.
Quand la condition d'alarme aura disparu, un nouvel
acquittement sera alors nécessaire pour que l'alarme soit ré-
initialisée 1'alarme.

L’alarme se produit aprés étre passée par une phase de
démarrage en condition hors alarme.

Relais excité ou désexcité en alarme.

Régulateurs 2208e et 2204e

7-3



Alarmes Manuel d’installation et d’utilisation

En plus de ces alarmes, il existe 9 fonctions de sorties logiques utilisées en évé
nements ou alarmes utilisés selon les besoins du procédé controle.

FONCTIONS DES SORTIES LOGIQUES

Rupture capteur ° L’entrée capteur est en circuit ouvert.

Rupture de boucle Le régulateur ne mesure de varaiation sur I’entrée suite a une
modification sur la sortie.

Défaut charge Utilisé avec le mode PDSIO Défaut charge.

Manuel Fonctionnement du régulateur en mode manuel

Mesure hors échelle La mesure est trop haute ou trop basse

Défaut consigne externe  Pas de signal mesuré sur I’entrée consigne externe.

Défaut chauffage Utilisé avec le mode PDSIO défaut chauffe (circuit ouvert)

Défaut contacteur Utilisé avec le mode PDSIO contacteur (ouverture ou court-
circuit)

Fin programme Signale la fin du programme

Nouvelle alarme Signale I’apparition d’une nouvelle alarme

Le sens de la sortie détermine si le relais est excité ou désexcité en alarme. Pour 1’une des
fonctions ci-dessus.
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ETAPE1 - CONFIGURATION DES 4 ALARMES SOFT

Aller au niveau configuration
Voir chapitre 5

Appuyer sur Page autant de fois que
nécessaire pour arriver a AL ConF (Configuration
des alarmes)

LonF l AL
-+ [onF

A

Appuyer sur scrutation ! — &

pour afficher I'alarme a Le choix du type d’alarme est :
configurer OFF OFF
AL | FSL Basse pleine échelle
FSH ine &
dEul | <« SH Haute pleine échelle
dEu Bande
dH  Déviation haute
Appuyer sur scrutation dlLo Déviation b
pour choisir si 'alarme 1 est 0 Deviation basse
mémorisée ou non — Ler Courant minimum
mémorisée Her Courant maximum

L tl:h Pour choisir
<«— no/AukomAnu
appuyer sur

Appuyer sur scrutation ﬂ
. +

pour choisir si I'alarme 1
est bloquante.

bLac

«— §  Pour choisir
YES ouno
appuyer sur

pour répéter les mémes
opérations sur les alarmes
2, 3 et 4 et retourner ensuite
a I'en-téte de liste.

Appuyer sur scrutation
—

a—
u ! ’E 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
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ETAPE 2 - RACCORDEMENT D’UNE ALARME A UNE SORTIE
PHYSIQUE

Cela peut étre nécessaire dans les cas suivants :
1. Le régulateur a été livré non configuré ou nécessite une reconfiguration
2. Les relais alarmes ont été ajoutés.

Appuyer sur Page autant

de fois que nécessaire afficher la
Configuration de AA

CanF| + AR
PﬁgS >[5 LonF||«

Appuyer sur scrutation —>

pour identifier le type de la
sortie (lecture seulement)

Id
rELY

Utiliser @ ou @

pour sélectionner di [

A i —
ppuyer sur Scrutation Les autres choix sont :

pour affecter une fonction a

4—!4—

la sortie logique - 1. HERE
Func |~ 2 Coo
a G 3. nonE
v utiiser (2] ou [V] pour
Appuyer sur Scrutation —> sélectionner la fonction logique
(A| pour sélectionner ! désirée, par exemple JFSH
«pas de changement » D’autres choix sont donnés

noch suivante. Apres 2 secondes,
I'affichage va cignoiteret
retourner a ‘no. CH. Utiliser la
A\ JFSH || «— ‘touche scrutation pour
visualiser les différentes
fonctions.La fonction
sélectionnée précédemment

indiquera 2 points ce qui

C’l GF \v dans le tableau de la page
LF

veut dire qu’elle a été
affectée a la sortie

5Eﬂ5 Utiliser| 2 | ou [ V]

) Nu «—— pour sélectionner
1. inversé (relais-désexcit &

Appuyer sur scrutation, p en alarme) .
retourner a I'en-téte de liste 2. directe(is excité en alarme)
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ETAPE 3 - REGROUPEMENT DE PLUSIEURS ALARMES SUR UNE
SEULE SORTIE

Dans I’exemple précédent une alarme ¢était affectée une
Les régulateurs 2208 et 2204 permettent de regrouper plusieurs alarmes ou événements sur
une seule sortie physique. Voir tableau cidessous.

*

Appuyer sur jusqu'a ce que
nokch Pas de changement || d) EF vous atteigniez la 1° alarme soft
flr IEffafcen}ent de t_o;Jtets noch w que vous souhaitez rattacher a

es fonctions existantes :

{ - - - | Alarme 1* EF une sortie 3F3H .

! Al o L L’afficheur retourne a noch (Pas
g--- Alarme - K JFSH de changement) aprés 2 sec. ,
d--- arme o acceptant la condition.

Y - - - | Alarme 4
Vi

oir tableau page 5.13

Appuyer sur jusqu'a ce que
d' EF vous atteigniez la 2°™ alarme soft
nach \v que vous souhaitez rattacher a
‘ une sortie(exemple Shr)
EF Lafficheur retourne a nach (Pas

‘\ Sbr || de changement) aprés 2 sec. ,

acceptant la condition.

Rép éter I'opération pour toutes
les alarmes devant étre rattachées
a une sortie.

ETAPE 4 - RETRAIT D'UNE ALARME SUR UNE SORTIE

Chaque fois que vous scrutez la
table des alarmes, notez que 2
points décimaux apparaissent
d, EF confirmant que l'alarme a

noch \V effectivement bien été rattachée a
une sortie (exemple : IFSHS5br

EF Appuyer une fois sur pour
‘\ CLr afficher clear. Aprés 2 secondes
I'afficheur du bas retourne a noch
(Pas de changement) effagant :

tous les événements de la sortie
choisie.
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Annexe A
CODE DE COMMANDE

Les régulateurs 2208e et 2204e posseédent une construction matérielle modulaire qui offre
deux sorties de régulation, deux relais standard et un port de communications. Deux entrées
logiques sont fournies de manicre standard. D’autre part le réguateur 2204e propose en option
une sortie 10 amperes.

Le code de commande se compose de deux parties : le code matériel suivi du code logiciel.
Le code matériel spécifie la constitution matérielle du régulateur et le code logiciel la
configuration logicielle. Le code logiciel est facultatif. S'il n'est pas indiqué, le régulateur sera
configuré comme entrée thermocouple de type K, 0 a 1000°C. Le régulateur est entierement
configurable sur site.

Code matériel Code logiciel

* A T A A T A A ? A
Numéro Sortie 1 Comms Unités
du hffichées
modeéle Alimen- Sortie 2
tation Manuel Entrée
Relais Entrée logique 1
standard 1 Capteur
Relais Mini. de Entrée
standard 2 la plage logique 2
Fonction Module forte Maxi. de
intensité la plage

Options

n
m
unnl
]
N

‘
¢
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Code matériel
Numéro | Fonctio Alimen- Sortie Sortie Sortie Sortie Sorie | Comms | Manuel Réglage
modele n tation 1 2 AA 3 10A par défaut
2208e FRA AO USA
2204e cc VH LH RC FL FH XX c4 EO Europe
4
Fonction A A A A A
CC  Régulation PID
NF  Régulation ON/OFF )
VC Rég. Commande I\)Il(e)a(r)l(uel Pas de
servomoteur manuel
Alimentation ENG  Anglais
VH 85a 264 Vcc FRA Frangais
: GDR  Allemand
Sortie 1 :
XX  Néant ITA Italien
Relais : 2 broches Comms
R1 Non configuré 2XX Néant
RH  Chauffage PID EIA 422 (4 fils)
RU  Ouverture de la vanne 2FM Modbus®
FH  Alarme haute 1 2FE El Bisynchro
FL  Alarme basse 1 EIA 485 (2fils)
DB Bande 1 2YM  Modbus®
DL  Alarme d'écart bas 1 2YE  ElBisynchro
DH  Alarme d'écart haut 1 EIA 232
Logique : non isolé 2AM  Modbus®
L1 Non configuré 2AE  El Bisynchro
LH  PID inverse Entrée PDSIO®
M1 Mode PDSIO 1% 2M4  Non configuré
M2 Mode PDSIO 20 2RS  Consigne déportée
Triac 2NS  Non standard
T1  Non configuré
TH PID inverse Sortie 10 ampéres
TU  Ouverture de la vanne XX Néant
Régulation analogique -isolé RS Non configuré
D3 Non configuré RH  Sortie chauffage
H6  PID inverse 0-20mA
H7  PID inverse 4-20mA Sortie 3 (3)
C6 PID direct 0-20mA XX Néant
C7 __ PID direct 4-20mA RF  Non configuré
— — RH  PID inverse
_Sortie 2 Sortie AA (3) FH  Alarme haute 4
XX Neant XX Neéant FL  Alarme basse 4
Rc:lals,ilz brocfhes SE{ l;llog configuré DB  Bande 4
R on configuré inverse 14
RC  PID direct FH  Alarme haute 3 3:_] ﬁ:::mz 3'2222 E:szt44
RW  Fermeture vanne FL  Alarme basse 3 LF  Défaut de charge
FH  Alarme haute 2 BD Bande3 PDSIO
FL  Alarme basse 2 DL  Alarme d'écart bas 3 HF  Défaut chauffage
DB  Bande 2 DH  Alarme d'écart haut 3 PDSIO
DL  Alarme d'écart bas 2 LF  Défaut de charge 5
DH  Alarme d'écart haut 2 PDSIO SF SDtZi?qu::ngTgur
Logique : non isolé HF  Défaut chauffage
L1 Non configuré PDSIO
LC PID direct SF  Défaut contacteur
Triac statique PDSIO
T1  Non configuré RC  PID direct
TC PID direct
TW_ Fermeture vanne
A-2 Régulateurs 2208e et 2204e
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Code de commande

Entrée Minimum Maximum Unités Entrée Entrée Options
capteur dela dela logique 1 logique 2
plage plage
K 0 1000 C XX XX CF
(note 2) (Note 2)
A A T t _T 4
Unités . Options
C Celsius Ajouter le nombre d'options
F  Fahrenheit nécessaires
K Kelvin Options régulation
X__Neant NF Rég. ON/OFF
DP Action PID directe
Options chauffage
| PD Compensation
Entrée capteur Plage Plage variations secteur
Capteurs standard Min °C Max °C invalidée
J  Thermocouple J -210 1200 Options refroidissement
K Thermocouple K -200 1372 CF Refroid. par ventilateur
T Thermocouple T -200 400 Ccw Refroid. par eau
L  Thermocouple L -200 900 CL Refroid. par huile
N  Thermocouple N -200 1300
R Thermocouple R -50 1768
S Thermocouple S -50 1768
B Thermocouple B 0 1820
P Thermoc. Platinel Il 0 1369 |
C Thermocouple *C 0 2319 Entrées logiques 1 & 2
W5%Re/W26%Re XX Invalidée
(Hoskins) AM  Sélection du mode
Z RTD/PT100 -200 850 manuel
Capteurs personnalisés (*remplace le thermocouple C) SR Sélection de la
D W3%Re/W25%Re 0 2399 consigne déportée
E Thermocouple E -200 1000 S2  Deuxiéme consigne
1 Ni/Ni18%Mo 0 1399 EH Blocage de l'intégrale
2 Pt20%Rh/Pt40%R 0 1870 AC __ Acquittement alarme
h
3 W/W26%Re 0 2000
(Englehard)
4 W/W26%Re 0 2010
(Hoskins)
5 W5%Re/W26%Re 10 2300
(Englehard)
6 W5%Re/W26%Re 0 2000
(Bucose)
7 Pt10%Rh/Pt40%R 200 1800
h
Pyrométre -45 650
infrarouge
Exergen K80
Entrées linéaires Min Max
F -100a+100 mV -999 9999
Y 0a20mA -999 9999
A 43a20ma -999 9999
W 0a5V continu -999 9999
G 1a5Vcontinu -999 9999
V__0a10V continu -999 9999
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Remarques :

1.

PDSIO est une technique déposée mise au point par Eurotherm pour la transmission
bidirectionnelle de données analogiques et numériques entre appareils.

Le mode 1 fournit une commande modulée d'un contacteur statique Eurotherm TE10S
avec informations sur le défaut de charge.

Le mode 2 fournit une commande modulée d'un contacteur statique Eurotherm TE10S
avec informations sur le défaut de charge du contacteur statique et sur le courant de
charge.

Mini. de la plage et Maxi. de la plage : saisir une valeur numérique avec une virgule
décimale si besoin est. Les entrées de thermocouple et de capteur RTD s'affichent
toujours sur la totalité de la plage de fonctionnement indiquée dans le tableau (voir page
précédente) mais les valeurs saisies dans le code de commande agissent comme limites de
consigne haute et basse. Pour les entrées linéaires, saisir la valeur d'affichage
correspondant aux valeurs d'entrée minimale et maximale.

Les alarmes sont normalement livrées configurées non-mémorisées et désactivées en
alarme mais elles peuvent étre configurées comme mémorisées et activées en alarme ou
comme alarmes bloquantes (qui ne deviennent actives qu'une fois que l'alarme est passée
une fois & un état hors alarme). Il est possible de combiner un maximum de quatre
alarmes sur une seule sortie.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
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Annexe B
INFORMATIONS RELATIVES A LA SECURITE ET
A LA COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Ces régulateurs répondent aux exigences des directives européennes en maticre de sécurité et
de compatibilité électromagnétique ; toutefois, il incombe a l'installateur de garantir la
sécurité et la compatibilité électromagnétique de chaque installation.

Sécurité
Ces régulateurs sont conformes avec la directive européenne en matiére de basse tension

73/23/EEC, modifiée par la directive 93/68/EEC, car ils répondent a la norme de sécurité

EN 61010.

Compatibilité électromagnétique

Ces régulateurs sont conformes aux exigences essentielles de la directive européenne relative
a la compatibilité électromagnétique 89/336/EEC, modifiée par la directive 93/68/EEC, grace
a l'application d'un dossier de construction technique. Ces régulateurs satisfont les exigences
de I’environnement industriel définies par I’EN 50081-2 et I’EN 50082-2. Poir plus
d’informations sur la conformité du régulateur, se référer a son dossier technique de
construction.

GENERALITES

EUROTHERM poursuit une politique d’amélioration continue de son matériel. Les
spécifications de ce manuel peuvent évoluer sans préavis. Les informations du présent
document sont données en toute bonne foi, mais uniquement a titre d’information. La
responsabilitét ’EUROTHERM AUTOMATION ne sera pas engagée en cas de pertes
résultant d’erreurs dans ce document.

Déballage et stockage

L'emballage contient un régulateur monté dans son manchon, 2 clips de fixation pour son
montage sur panneau et un manuel d’utilisation. Pour certaines gammes d’entrée, le
régulateur est livré avec un adaptateur d’entrée. Si a réception du matériel, I’emballage ou le
régulateur est endommaggé, ne pas installer I’appareil , mais contacter votre agence
EUROTHERM la plus proche.

Si le régulateur doit étre stocké avant utilisation, veiller a le protéger de I’humidité et de la
poussiére. La température ambiante doit étre comprise entre -30°C et +75 °C.

MAINTENANCE ET REPARATION

Ce régulateur ne comporte aucune piece sur laquelle l'utilisateur a a intervenir. Prendre
contact avec I'agent Eurotherm Automation le plus proche pour toute réparation.
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Attention : Condensateurs chargés

Avant de retirer le régulateur de son manchon, débrancher son alimentation et attendre
au,moins 2 minutes pour permettre aux condensateurs de se décharger. Il peut étre utile de
retirer partiellement le régulateur de son manchon , puis d’attendre pour le retirer
complétement. Dans tous les cas, éviter de toucher les parties éléctroniques lors du retrait du
régulateur de son manchon. Un non respect de ces précautions peut entrainer un
endommagement du régulateur ou quelques désagréments a 1’opérateur.

Précautions contre les décharges électrostatiques

Lorsqu'on retire le régulateur de son manchon, une partie des composants électroniques non
protégés peuvent étre endommagés par des décharges électrostatiques dues a la personne qui
manipule le régulateur. Pour éviter ce phénomeéne, lors de la manipulation du régulateur
débranché, il faut se relier a la terre.

Nettoyage

Ne pas utiliser d’eau ni tout autre produit a base d’eau pour nettoyer les étiquettes. Utiliser de
préférence de I’alcool isopropyl. Une solution a base de savon peut étre employée pour
nettoyer les autres surfaces externes du régulateur.

EXIGENCES DE SECURITE DE L'INSTALLATION

Symboles de sécurité
L'appareil comporte différents symboles qui ont la signification suivante :

Attention (consulter les documents Mise a la terre
d'accompagnement) fonctionnelle

Une terre fonctionnelle est destinée a des fonctions autres que la sécurité, comme la mise a la
terre des filtres CEM.

Personnel

L'installation doit uniquement étre effectuée par du personnel qualifié.

Protection des parties sous tension

Pour éviter tout contact entre les mains ou l'outillage et les parties qui peuvent étre sous
tension, il faut installer le régulateur dans une enceinte.

Attention : Capteurs sous tension

Les sorties logiques et PDSIO sont reliées électriquement a 1’entrée mesure (thermocouple..).
Si le capteur de température est connecté directement sur un ¢lément chauffant, alors ces
entrées et sorties seront égalemetn sous tension. Le régulateur est congu pour fonctionner
dans ces conditions. Toutefois il faut s’assurer que cela ne risque pas d’endommager d’autres
équipements connectés a ces entrées et sorties et que le personnel ne risque pas d’entrer en
contact avec ces parties sous tension . Avec un capteur sous tension, tous les cables, et

B-2 Régulateurs 2208e et 2204e



Manuel d'installation et d'utilisation Informations relatives a la sécurité

commutateurs nécessaires au raccordement du capteur et des entrées/sorties non isolées
doivent étre mis au potentiel de I’alimentation. La sortie analogique a une isolation
fonctionnelle de 42 V par rapport a la mesure.

Cablage

11 est important de brancher le régulateur conformément aux caractéristiques de cablage
indiquées dans ce manuel. La responsabilité des raccordements électriques incombe a
l'intégrateur du matériel qui doit respecter les régles de I'art. En aucun cas EUROTHERM ne
peut étre tenu pour responsable de la facon dont est utilisé son matériel.

Voici pour mémoire quelques régles de base essentielles a respecter en matiére de cablage :
- ne pas mettre en paralléle des contacts logiques

- ne pas raccorder un capteur non isolé sur une entrée non isolée

- ne pas raccorder de sortie non isolée sur un équipement dont l'entrée n'est pas isolée

- ne pas relier I'alimentation alternative a l'entrée capteur, ni aux entrées continues, ni aux
sorties continues ou logiques

- vérifier les raccordements des masses et les équipotentialités

- vérifier que les impédances des entrées et des sorties soient compatibles

- utiliser des fils de cuivre pour le cablage (excepté pour le thermocouple)

Isolation

L'installation doit étre équipée d'un sectionneur de courant qui doit étre situé a proximité
immédiate du régulateur, a portée de I'utilisateur et repéré comme sectionneur de l'appareil.

Courant de fuite de terre

En raison de la présence de filtres, il existe un courant de fuite de terre inférieur a 0,5 mA.
Ceci peut affecter la conception d’une installation de plusieurs régulateurs protégés par un
dispositif de courant résiduel ou par un détecteur de défaut de terre, type coupe circuit.

Protection contre les courants de surcharge
Pour protéger le régulateur contre les courants de surcharge, I'alimentation alternative du

régulateur et les sorties de puissance doivent étre cablées a 'aide du fusible ou du coupe-
circuit indiqué dans la spécification technique.

Tension nominale

La tension maximale appliquée entre les bornes suivantes ne doit pas étre supérieure a
264V ac:

e ligne ou neutre sur tout autre branchement ;

e sortie relais ou triac sur la sortie logique, analogique ou le capteur ;

e laterre.

11 ne faut pas cabler le régulateur avec une alimentation triphasée dont le branchement étoile
ne serait pas relié a la terre. En cas de défaut, cette alimentation pourrait dépasser 264 V
alternatif par rapport a la terre et le produit ne serait plus sécurisé.
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Les surtensions transitoires sur l'alimentation et entre 1'alimentation et la terre ne doivent pas
dépasser 2,5 kV. Si 'on prévoit ou mesure des surtensions transitoires supérieures,
l'installation doit comporter un limiteur de surtensions transitoires.

Ces appareils possedent des MOV qui limitent et régulent les surtensions transitoires de la
ligne d'alimentation dues aux coups de foudre ou aux commutations de charges inductives.

Pollution conductrice

11 faut éliminer toute pollution conduite de I'armoire ou est monté 1'appareil. La poussiére de
carbone est une pollution, par exemple. Pour garantir une atmosphére correcte dans les
conditions de pollution conduite, il faut monter un filtre sur I'admission d'air de I'armoire. S'il
y a des risques de condensation, par exemple a basse température, placer un thermostat pour
réguler la température dans 'armoire.

Mise a la terre

Les sorties logiques et analogiques non-isolées sont ¢électriquement reliées a l'entrée capteur.

Pour cette raison, il faut prendre en compte deux situations possibles :

e e capteur de température peut étre relié a 1'élément chauffant et donc étre a la tension
d'alimentation du chauffage. Le régulateur est congu pour fonctionner dans ces conditions
mais les sorties logiques, analogiques et PDSIO seront aussi au potentiel de 1'¢lément
chauffant. Il faut s'assurer que cela ne risque pas d'endommager le dispositif de régulation
de la puissance reli¢ a la sortie logique ou analogique et qu'une personne effectuant la
maintenance du matériel ne risque pas de toucher les branchements capteur ou les sorties
logique ou cc lorsqu'ils sont sous tension.

e dans certaines installations, il faut remplacer le capteur de température lorsque le
régulateur est encore sous tension. Dans ce cas, il est recommandé que le blindage du
capteur de température soit reli¢ directement a la terre. Ne pas effectuer la mise a la terre
par le bati de la machine.

Protection contre la surchauffe

Lors de la conception d'un systéme de régulation, il est capital de réfléchir a ce qui se
produirait en cas de défaillance d'une partie du systéme. Dans les applications de régulation
thermique, le danger essentiel est constitué par le fait que le chauffage fonctionnerait en
permanence. En plus de 'endommagement du produit, cela pourrait endommager les
machines ou méme provoquer un incendie.

Les raisons pour lesquelles le chauffage fonctionnerait en permanence sont :

e un découplage entre le capteur de température et le procédé,

e un défaut du régulateur dont la sortie de chauffage fonctionnerait en permanence,

e un vanne ou un contacteur externe restant en position chauffage,

e la consigne du régulateur trop élevée.

Compte tenu de la valeur des équipements régulés par nos matériels, nous vous
recommandons I'utilisation de dispositifs de sécurit¢ INDEPENDANTS ET QUI DEVRONT
ETRE CONTROLES REGULIEREMENT.

A cet effet, EUROTHERM Automation peut fournir divers types de détecteurs d'alarmes.

N.B. : les relais d'alarme du régulateur n'assurent pas une protection dans toutes les situations
de défaut.
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EXIGENCES RELATIVES A LA COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE DE L'INSTALLATION

Afin de garantir la conformité a la directive européenne relative a la compatibilité
¢lectromagnétique, il faut prendre les précautions suivantes pour l'installation :

pour les indications générales, consulter le guide d'installation CEM HA 174705
d'Eurotherm Automation.

Dans les cas d'utilisation de sorties relais ou triacs, il peut étre nécessaire d'installer un
filtre capable de supprimer les émissions. Les caractéristiques du filtre dépendent du type
de charge. Nous recommandons les filtres Schaffner FN321 ou FN612 pour la majorité
des applications.

Si l'unité est utilisée sur du matériel de table relié¢ a une prise de courant standard, un
respect des normes d'émissions dans les environnements commerciaux et industriels
l1égers sera vraisemblablement exigé. Dans ce cas, pour répondre aux exigences en
matiére d'émissions conduites, il faut installer un filtre secteur adapté. Nous
recommandons les types Schaftner FN321 et FN612.

Cablage

Afin de minimiser 'effet des bruits électriques, le cablage des sorties logiques et des entrées
capteurs doit passer loin des cables électriques a courants forts. Lorsque cela est impossible, il
faut utiliser des cables blindés dont le blindage est reli¢ a la terre aux deux extrémités.
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SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Valeurs nominales du matériel

Tension d'alimentation :
Fréquence d'alimentation :
Puissance consommée :
Relais (1 contact) :

Sortie triac :

Sortie Fort courant
(Modele 2204) :
Courant de fuite :

Protection contre
surintensités :

127) :

Entrées/Sortie

bas niveau :

Sortie logique (non isolée) :
Sortie analogique (isolée™) :
Entrée PDSIO (isolée) :

Communication numérique

1002240 V ac-15 % +10 %

48 a4 62 Hz.

10 Watts maximum

intensité minimale 100 mA a 12 V d, intensité maximale 2 A
sur charge résistive a 264 V ac.

intensité maximale 1 A sur charge résistive 30 a 264 V ac.
30 a 264 Vac . Courant maximum : 10A sur charge résistive

par les RC sur les contacts relais et triac

inférieur a 2 mA a 264 V ac 50 Hz.

des dispositifs externes de protection contre les surintensités les
correspondant au céblage de l'installation doivent étre

installés. Un fil de section minimale 0,5 mm? (16 awg) est
recommandé. Utiliser des fusibles indépendants pour
l'alimentation des appareils et chaque sortie relais ou triac. Les
fusibles a utiliser sont de type T (fusibles a action retardée IEC

alimentation des appareils : 854264 V ac, 2 A,(T).

sorties relais : 2 A (T). Sorties triac : 1 A (T).

Tous les autres branchements d'entrées et de sorties sont
destinés aux signaux bas niveau inférieurs a 42V.

18V -24 mA

0-20 mA (6002 max), 0-10V (500 Q max), (* voir isolation)
Entrée consigne venant d’un régulateur maitre PDSIO

EIA 232 ou EIA 485 (2 fils), (toutes les 2 isolées)

Valeurs nominales d'environnement

Etanchéité du panneau :

5.

Température de
fonctionnement :
Humidité relative :
Atmosphere :

Sécurité électrique
Norme de sécurité :

les appareils sont destinés a étre sur panneau. Le degré
d'étanchéité de la face avant est défini par EN 60529 : IP 6

0 & 55°C. Vérifier que I'armoire permet une ventilation
correcte.

5290 % sans condensation.

l'appareil ne doit étre utilisé ni a une altitude supérieure a
2000 m ni en atmosphere explosive ou corrosive.

EN 61010, catégorie d'installation II, degré de pollution 2.
les surtensions transitoires sur l'alimentation secteur

reliée a I'appareil ne doivent pas dépasser 2,5 kV.

toute pollution conduite doit étre exclue de 1'armoire ou est
monté l'appareil.
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Isolation :

PRECONISATEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1385

I'ensemble des entrées et sorties ont une isolation renforcée qui
assure une protection contre 1'électrocution, sauf les sorties
logiques, analogiques et consigne PDSIO qui sont électrique-
ment reliées a l'entrée de la variable du procédé (thermocouple.).

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax:03 26851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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Annexe C
Additif pour la version commande servo-moteur

Les régulateurs 2208° et 2204° peuvent étre configurés pour une régulation commande
servomoteur a partir d’une version 2208%/2204°, PID standard. (Voir page 5-7 type de de
régulation CErL )

L’algorithme commande servo-moteur ne nécessite pas de potentiométre de recopie pour les
besoins de la régulation.

La liste des paramétres suivant apparaitra dans le schéma de déplacement
(voir chapitre 2), si

L’installation doit étre équipée d’un sectionneur de courant qui doit étre situé¢ a proximité
immeédiate du régulateur, a portée de I’utilisateur et repéré comme sectionneur de I’appareil.

| Nom | Description | valeurs
oP Liste des sorties Min Max Par
défaut

mkr Temps de course de la vanne en secondes | 00 999.9 300
C’est le temps mis par la vanne pour
passer de la position completement fermée
a complétement ouverte.

UPLo UPLo est la limite basse de la puissance | - {000 | {000 | - 1000
de sortie.

UPH, UPH est la limite haute de la puissance -{000 | 000 | -1000
de sortie.

UnkH Durée minimum d’impulsion, en seconde Huko | 99989 uc

Tableau C-1 Liste des paramétres pour commande servo-moteur

MISE EN SERVICE DU REGULATEUR COMMANDE SERVO-MOTEUR

Suivre la procédure ci-dessous :

1. Mesurer le temps mis par la vanne pour passer de la position complétement fermée a
la position complétement ouverte, et entrer cette valeur trouvée en secondes au parameétre
mEr.

2. Mettre tous les autres paramétres de la liste ci-dessus aux valeurs par défaut. Le
régulateur peut alors fonctionner en mode automatique ou manuel.

REGLAGE DE LA DUREE MINIMUM D'IMPULSION : OnkH

La valeur par défaut de 0,2 secondes convient a la majorité des procédés. La durée minimum
d'impulsion détermine la précision a laquelle la vanne va étre positionnée.

Plus le temps est court, plus la régulation est précise. Toutefois, si le temps est trop court, les
perturbations du procédé vont provoquer une activité excessive de la vanne.
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Manuel d'installation et d'utilisation

APPLICATIONS COMMANDE SERVO-MOTEUR

AUTO-REGLAGE
Avant d'activer l'auto-réglage, le parameétre kd doit étre fixé a une valeur numérique. Le

parameétre td ne peut étre mis a 0

d'auto-réglage achevée, le paramétre bd sera mis a OFF.

Tableau récapitulatif des paramétres pour une commande servo-moteur

quand l'auto-réglage est activé. Une fois la séquence

| Nom Description Valeur |
LanF Mode configuration
LEr Dans la liste InSE regler LEr a uP uP
H L'emplacement 1A nécessite un module relais ou triac. HERE
La fonction Func doit étre réglée a HEAE (Vanne ouverte)
cA L'emplacement 2A nécessite un module relais ou triac. COOL
La fonction Func doit étre réglée a CO0L (Vanne fermée)
HOPEI Mode Opérateur (Liste des sorties [P L GF)
mEr Temps de course de la vanne en secondes 300
C’est le temps mis par la vanne pour passer de la position
complétement fermée a complétement ouverte.
UPLao UP Lo est la limite basse de la puissance de sortie. - 000
OPH, OPH est la limite haute de la puissance de sortie. [
OnEH Durée minimum d’impulsion, en seconde 0c
HPEI Liste de repos
UPOS Mesure de la position de la vanne % du temps
de course

Tableau C2 : Liste des parameétres de réglage pour la commande servo-moteur

Note : Les parametres suivants n'affectent pas le 2208e /04e quand la commande

servo-moteur a été configurée.
LY h Temps de cycle chaud
LY £ temps de cycle froid
onkl Temps minimum pour le refroidissement
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