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Introduction Manuel de configuration

1. Chapitre 1 INTRODUCTION

Merci d'avoir choisi I' unité 2500 qui est alafois un instrument de régulation sur rail DIN et
un systéme d'acquisition de données. Ce chapitre donne une présentation générale de
I'équipement.

1.1. REMARQUES RELATIVES A CE MANUEL

Ce manuel sadresse a ceux qui souhaitent configurer et utiliser I' unité 2500.
Il peut étre utilisé avec les manuel's associés suivants :

Sujet Nom du manuel Référence
Détails relatifs a l'installation et Manuel d'installation et de cablage de HA026178
au matériel de I' unité 2500 sur I' unité 2500.
rail DIN . .

(fourni avec I'appareil)

Description de l'outil de Manuel utilisateur d'iTools. HA026179
configuration pour les appareils . L
de la série 2000 (fourni avec le logiciel iTools)
CEM et pratique du cablage Guide d'installation CEM HA025464

En général, les chapitres sont présentés dans|'ordre danslequel apparaissent ces
‘répertoires dansITOOLS.

Le chapitre 1 donne une vue générale du 2500.

Le chapitre 2 décrit les versions Modbus, Profibus et Devicenet des modules
Régulateur/Controleur d'entrées/sorties (10C).

Le chapitre 3 décrit e mode de configuration du 2500 al'aide d“iTools’. iTools est un
progiciel qui fonctionne sur un PC avec Windows 95, 98, 2000, ME, XP ou NT(service pack
4 ou ultérieur). 1l offreune ‘vision’ des fonctions et permet la configuration, lamise en
service et, si besoin est, la conduite. Les caractéristiques générales d'iTools sont décrites de
maniére plus détaill ée dans le Manuel utilisateur HA026179. Etant donné qu' iTools est I'outil
privilégié pour le 2500, ce manuel de configuration y fait fréquemment référence.

Les autres chapitres fournissent des informations complémentaires au sujet de toutes les
fonctionnalités disponibles sur le 2500, en particulier des détails sur la maniére de configurer
chague fonction, la signification des parametres et les applications types.

L'annexe D est un glossaire de termes utilisés dans ce manuel

1-2 Unité 2500



Manuel de configuration Introduction

1.2. SYMBOLES UTILISES DANS CE MANUEL

Symbole Signification
(xx) Les nombres entre () sont les valeurs énumérées d'un parameétre
(B8 En lecture seule
= En écriture seule
19 Plage définie entre les limites haute et basse en unités physiques
1 % Plage définie entre les limites haute et basse en %
Unités de temps jours, heures, minutes, secondes, ms

1.2.1. Arborescence et Classement

L es parametres sont regroupés dans des répertoires. Chaque répertoire est associé a un sujet
donné comme les alarmes, larégulation, etc.

L'exemple suivant montre la maniére dont un paramétre est localisé et son chemin :
Control - LOOPO1 - LOICFG - Citrl

ou ‘Ctrl’ est le paramétre (Type de régulation) qui se trouve dans |e répertoire ‘ Control’
‘Loop01’ ‘Loop 01 configuration liste'.

I |
- =
A
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1.3. MOTSDETAT

Les mots d'état regroupent dans des catégories pratiques les paramétres auxquels on accede
frégquemment, ce qui permet de les lire en une seule transaction. Prenons comme exemple les
états d'alarme présentés dans le chapitre 5-10. Le ‘Mot d'état d'aarme globale’ du tableau 5-7
est reproduit ci-dessous. C'est une concaténation de 16 bits et la valeur qui figure dans chaque
tableau de ce manuel est un nombre décimal. Par exemple, si lavaleur est 31, les quatre
premiers hits sont actifs.

L'exemple ci-dessous montre la maniére dont on peut effectuer ce calcul :
En hexadécimal, 31 = 1F

IF 0001 1111 | Bitsréglés
7654 3210 | N° debits
On voit que les bits 0 a4 sont réglés
Bi | Valeur Réglée lorsque : Valeur | Zone de
t (décimale) (Hex) bits
0 1 Voie quelconque - Rupture capteur détectée 0 0000
1 2 Voie quelconque - Défaillance de la CJC 1 0001
2 4 Voie quelconque - Voie inutilisée 2 0010
3 8 Voie quelconque - Sortie analogique saturée 3 0011
4 16 Voie quelconque - Initialisation 4 0100
5 32 Voie quelconque - Données analogiques de 5 0101
calibration incorrectes 6 0110
6 64 Réservé pour une utilisation future 7 0111
7 128 Voie quelconque - Défaut du module 8 1000
8 256 I manque un module 9 1001
9 512 Module erroné installé A 1010
10 | 1024 Module pas reconnu installé B 1011
11 | 2048 Erreur de communication de module c 1100
quelconque
12 | 4096 Réservé pour une utilisation future D 1101
13 | 8192 Réservé pour une utilisation future E 1110
14 | 16384 Réservé pour une utilisation future F 1111
15 | 32768 Réservé pour une utilisation future

Tableau 1-1: Mot d'état d'E/S globales et zone de bits
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1.4. QU'EST-CE QUE LE 2500 ?

Le 2500 est un systéme modulaire, utilisant différents types de modules enfichables, qui peut
contrdler des régulations PID multi-boucles, gérer des E/S logiques et and ogiques, avec
traitement des signaux, et exécuter des blocs de calcul.

Module de régulation d'E/S

(10C) Modules enfichables d'E/S 2500M
Toujours monté a gauche. Peuvent étre montés dans un ordre
Le module représenté est quelconque

Modbus I0C

Port de

configuration

RS232 Fusibles ou

Interrupteur <« liaisons

d'adresse d'isolation en
option
Borniers
2500T

Port de

communications Connexions installation et Embase

logiques RS485/422 procédés 2500B

Figure 1-1 : vue d'ensemble de I'unité 2500 sur rail DIN et des modules d'E/S

L'embase (2500B) peut étre fournie dans différentes tailles, avec un maximum de 16 modules
d'E/S. L'embase peut étre montée sur rail DIN (profil oméga 35mm) ou simplement fixée sur
une plague.

Les plaguettes/borniers (2500T) se clipsent sur I'embase et fournissent des connexions
personnalisées avec l'installation et des interconnexions entre les modules et le module
Régulateur/Contréleur d'entrées/sorties (I10C). Les borniers sont propres a certains modules
définis dans le code de commande (annexe A).

Les modules d'E/S (2500M) se clipsent sur les borniers. Ces modules sont réservés a des
fonctions particuliéres (anal ogique ou logique, entrée ou sortie). Le module 10C (2500E ou
2500C) contient la configuration de I'ensemble et le support de communications. Il existe
trois versions de communication : Modbus, Profibus ou Devicenet.

Le systeme fonctionne en 24 V continu, avec moins de 100 mA par module. Il existe des
aimentations appropriées, 2500P, en versions 2,5, 5ou 10 A.
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1.5. QUE FAIT LE 2500 ?

Le systéme 2500 est articulé autour d'une base de données centrale. Dans cette base de
données, I'ensembl e des nombres et valeurs systéme importants sont mémorisés sous forme de
paramétres a des adresses données. Exemples : tensions mesurées, variables de régul ation,
mots d'état, réglages des voies, limites, valeurs de boucles PID.

Cette base de données est réguliérement mise & jour toutes les 110 ms (valeur nominale). A
chague mise ajour, les valeurs des voies d'entrée sont enregistrées et les signaux des voies de
sortie sont réglés. Tous les blocs de calcul (boucles PID, blocs Toolkit, cablage utilisateur,
etc.) sont également calculés et mis ajour achaquetick de 110 ms.

Les communications réseau sont mises en oeuvre comme passerelle vers la base de données.
Toute transaction réseau pilotée par un maitre externe effectue des opérations de lecture et
d'écriture dans |es paramétres de la base de données. La seule différence réside dans le fait
que les mises ajour réseau sont asynchrones (la vitesse de transaction est imposée par le
maitre).

Il existe deux aspects essentiels dans |'utilisation du 2500 :
1. laconfiguration du systéme pour mettre en oeuvre la stratégie souhaitée ;
2. l'exécution en tempsréel de cette stratégie.

Ce manuel se concentre sur les aspects de configuration qui sont une maniere pratique
d'explorer le nombre considérable de fonctions disponibles dans e systéme 2500.

a—
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Introduction

1.6. COMPOSANTS DU 2500

Le 2500 est normalement fourni sous laforme d'un certain nombre de piéces distinctes,
identifiées par un code de modéle unique imprimé sur I'emballage et sur chaque é ément. Ces
codes sont expliqués dans |'annexe A.

Les piéces peuvent étre classées de la maniére suivante :

embase -

module régulateur/controleur d'E/S -
modules d'E/S -

borniers -

bloc d'alimentation 24 V -
Accessoires -

“2500B”

“2500E” (ou le“2500C" remplacé)

“2500M”
“2500T”

“2500P" monté séparé de I'embase 2500
“2500A" (par ex: cable et terminaisons)

L'interconnexion électrique de ces piéeces est représentée sur le schéma fonctionnel ci-
dessous. L'embase contient une carte de circuits imprimés qui relieles modules entre eux : le

businterne E/S.

Bus interne d'E/S

module module module module
I0C dE/S1 d'E/S 2 d'E/S 3
2500C
ou 2500M 2500M 2500M
2500E
Bornier Bornier Bornier Bornier
2500T 2500T 2500T 2500T

!

i

i

l

]

Module
d'E/Sn

2500M

!

Bornier

- 2500T

Communications
Modbus ou
Profibus ou

Devicenet vers le

PC hoéte ou le
module d'affichage

Installation ou machine régulée

!
N —

Figure 1-2 : schéma bloc du 2500

Unité 2500
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1.7. MONTAGE DES MODULES D'E/S ET DES BORNIERS

L'embase 2500 peut étre montée sur rail DIN et fixée a chague extrémité par vis de blocage.
L'embase peut étre montée dans n'importe quelle position mais la carte de bus d'E/S est
normalement située dans la partie supérieure, comme le montre lafigure 1-3 ci-dessous.

. Carte de
Oeillet de bus d'E/S

verrouillage

Logement
de
polarisation

Figure 1-3 : embase 2500 et borniers

Lafigure 1-3 représente un bornier Modbus |OC installé dans la partie gauche et un bornier
DO4 dans e logement de module 3.

Lorsque tous les borniers sont en place, il est possible d'insérer les modules d'E/S
correspondants. Selon le type de module, il existe une languette de détrompage sur chague
module d'E/S, et un logement correspondant dans le bornier associé. Cette languette empéche

I'insertion d'un module, dans un bornier qui ne lui convient pas.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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1.7.1. Encliquetage d'un bornier
Le bornier pour I'OC est toujours installé a gauche sur I'embase 2500B.

Pour encliqueter les borniers dans I'embase, il faut insérer I'ergot dans |'embase et enfoncer
fortement le module dans | e clip de retenue.

Pour déposer |e module, appuyer doucement sur le bas du clip de retenue, comme le montre la
figure 1-4.

+ Pousser pour bloquer . ) .
Pousser pour Positionner l'oeillet de verrouillage

déverrouiller sur le bornier avec le logement
+ correspondant dans I'embase

—
L 11

JZI [

Figure 1-4 : installation d'un bornier

1.7.2. Installation d'un module

Pour bloquer les modules aleur emplacement, il
suffit d'utiliser le levier de verrouillage sur I'avant du
module.

Il faut installer et déposer le module avec lelevier en
position ouverte, comme le montre cette vue latérale.

Unefoisle moduleinstallé, il faut fermer lelevier
pour bloquer le module.

Figure 1-5 : module d'E/S (vue latérale)

Unité 2500 1-9
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1.8.

FONCTIONS DES MODULES D'E/S

Le systéme 2500 posséde des modules d'E/S congus pour accepter un cablage provenant
directement de transducteurs courants d'installations de régul ation comme les thermocouples,
transmetteurs ou positionneurs de vannes. Les modules d'E/S fournissent I'interface matérielle
de base. Lesfonctions logicielles adaptent cette interface pour différentes plages ou fonctions
et gjoutent des capacités de traitement des signaux. Nous donnons ci-dessous un résumé de la
capacité de l'interface matérielle :

Les modules
d'entrées
analogiques
autorisent des
signaux de type:

Les modules de
sorties
analogiques
produisent des
sorties de type :
Les modules
d'entrées logiques
acceptent :

Les modules de
sorties logiques
fournissent :
Les modules
relais
fournissent :

150 mV continu aimpédance élevée

10V continu par un atténuateur d'impédance moyenne

2V aimpédance élevée pour |es applications de sonde zirconium
4-20 mA pris en charge avec les borniers adéquats

mesure de résistance 3 fils linéarisée

entrée potentiométre

mesure thermocouple linéarisée. Les borniers TC intégrent une sonde
locale de température pour une compensation automatique de soudure
froide

4-20 mA

ou

0-10V continu

choix commutés par logiciel.

les niveaux logiques industriels (24 V continu)

De hauts niveaux (115 V aternatif ou 230 V dternatif),

Entrées contacts. L’ anti-rebond ou la détection de fronts sont inclus.
des sorties digitales pour les applications 24 V continu jusqu'a 100 mA.

les voies peuvent étre configurées en sorties modul ées, tout ou rien ou
positionneur de vanne.

les sorties contacts a pouvoir de coupure jusqu' a2 A sous 240 V
aternatif.

les voies peuvent étre configurées comme modul es de sorties logiques

1-10
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2. Chapitre 2 Module 10C

2.1. VUE D'ENSEMBLE

Le module Régulation/Contréle d'entrées/sorties (I0C) est I'unité
centrale du systeme 2500.

Il contréle la base de données de I'ensembl e des paramétres
systéme, mis ajour selon un cadencement régulier (ticks) pour
permettre un comportement régulier des boucles de régulation.

Les paramétres sont situés a des adresses fixes prédéfinies, de telle
sorte qu'il est facile d'accéder a un sous-ensemble de paramétres
quelconque par les communications réseau.

Par conception, chaque paramétre possede des attributs (visibilité,
possihilité de modification et volatilité). Cette derniere
caractéristique signifie que les informations critiques (comme la
configuration) sont conservées méme apres une coupure de
I'alimentation.

Figure 2-1: 10C
Tous les modules d'E/S sont gérés par I'1OC en tache de fond. L'1OC :
« vérifielestypes de modules d'E/S installés en fonction de la configuration spécifiée
e initialise et teste les modules au démarrage et lors de leurs remplacements a chaud
* reglele matériel sur les plages de travail définies par la configuration
* gjuste les sorties électriques du module ou lit les entrées a desticks réguliers
e tient ajour un ensemble d'aarmes pour surveiller défauts et exceptions

Il est possible d'élaborer des stratégies complexes grace a des blocs de calcul et des outils qui
exploitent les données d'entrée et de sortie interconnectables par des "cablages soft" définis
par I'utilisateur :

« jusgu'a8 blocs PID contrdlent des boucles de régulation évoluées

¢ Unjeudeblocs-fonctions "Toolkit" fournissent des blocs logiciels cablables par
I'utilisateur, comme des timers, des totalisateurs ou des compteurs

« lesaarmes assurent un contrdle des limites et permettent de faire face facilement aux
exceptions

2-2 Unité 2500
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L'1OC accepte plusieurs interfaces de communication pour la configuration ou une mise en
réseau avec les progiciels de Supervision, T940 et le Panel Superviseur T800/T2900, les
automates industriels, etc. :

¢ uneinterface RS232 faisant appel a un connecteur RJ11 est utilisée pour la configuration
du systéme

¢ communications Modbus 3 fils ou 5 fils

e communications Profibus DP ou Profibus DPv1

e communications DeviceNet

Le "port de configuration” est standard sur tous les |OC. Les trois autres interfaces réseaux
sont au choix et nécessitent, chacun, une version spécialisée de I'lOC et du bornier ;

2.2. MODES DE FONCTIONNEMENT

L'I1OC présente plusieurs modes de fonctionnement :

=  Lemode'Run' (exécution), c'est I'exécution normale de la stratégie d'E/S et de régulation

= Lemode 'Config' déverrouille les paramétres systéme pour la configuration ou la
reconfiguration, tout en désactivant les sorties.

= Lemode'Standby' est un mode de transition, normalement exécuté par I'!OC lors du
passage d'un mode a un autre.

= |Lemode 'Fail' (défaillance) est péremptoire, il est uniquement appelé si I'OC détecte un
probléme matériel

A

N.B. : I'OC contient un programme spécifique d'applications appel ée 'stratégie de
contr6le et régulation'. 11 est évident qu'un changement accidentel de stratégie
pourrait avoir un effet négatif sur I'installation régulée et méme impliquer un danger
potentiel.

Afin d'éviter tout risque, le mode 'Config' de I'lOC force les sorties des modules
d'E/S aun niveau électrique bas. Sil est possible de modifier certains paramétres en
mode 'Run’, toute modification de ce type ne doit &tre mise en oeuvre qu'avec un
maximum de précautions.

De méme, lors du remplacement d'un |OC, il existe un risque d'accident (par
exemple, une stratégie inadaptée pourrait étre configurée pour I'application
particuliere sur le nouvel 10C). Avant de remplacer un 1OC par un autre, il faut
vérifier que le nouveau module contient bien la stratégie qui convient.

Il existe une ‘clé de configuration’ (code de commande 2500A/CFGKEY) qu'il faut
insérer dansla prise RJ11 avant de mettre |I'lOC sous tension (cf. également section
2.2.3.). Lorsque cette clé de configuration est en place, I'lOC démarre dans |le mode
'‘Config' qui est plus sir. |1 faut retirer cetteprisedel'lOC aprésla mise sous
tension. L'lOC reste en mode 'Config' apresretrait delaclé et il est possible de
vérifier lastratégie par les moyens appropriés. Le maitre réseau peut ensuite fixer le
mode 'Run’ en écrivant dans le paramétre 'Mode souhaité pour I'instrument'.
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2.2.1. Mode Run (exécution)

Le mode de fonctionnement ou mode 'Run'’ est |'état normal de la machine. En mode 'Run’, la
LED verte signalée par "*" est dlumée et lesLED 'C' et 'S’ sont éteintes.

Les boucles de régulation, les blocs Toolkit, lesfils, les alarmes, les blocs d'entrée et de sortie
sont tous exécutés, et les parametres de la base de données sont mis ajour. On peut modifier
les paramétres qui conviennent (par exemple, consignes des voies de sorti€) viales
communications réseaul.

Les parametres associés ala conception de la stratégie sont verrouillés ; par exemple, les
céblages soft ne sont plus modifiables ; les types de voies ne sont pas remplacables ; les
valeurs de calibration ne sont pas modifiables.

Lesversions de logiciel apartir de 3.26 permettent une reconfiguration limitée, en ligne, de
nombreux paramétres de 'Config’, afin de réaliser un réglage fin d'une conception de stratégie.
Celane comprend pas les paramétres critiques des boucles de régulation. Cet état est contrdlé
et protégé grace aun parametre spécial 'LveCnf' (pour 'Live Configuration’) danslaliste
Opérateurs/systémes.

Il faut faire trés attention lorsqu'on modifie la valeur de 'LveCnf' ; il ne faut
EN AUCUN CAS lalaisser activée.

2.2.2. Mode configuration

Le mode 'Configuration’ ou 'Config' est destiné ala conception, alamise en place et au test de
la stratégie de régulation. Pour cette raison, ce mode permet une modification totale des blocs
et des cablages. |l est facile de procéder ala configuration al'aide diTOOLS depuis e port
'‘Config' ou le port de communications réseau Modbus. En mode 'Config’, laLED jaune'C' est
alumée.

On peut entrer en mode configuration en :

= mettant sous tension avec le cable 'Config' relié aun PC

=  basculant I'icone de niveau d'accésiTools

= réglant le paramétre ‘Mode de |'appareil’ sur 2 avec iTools

= enécrivant dansle paramétre 'Mode' viale port de communications réseau

Si I'lOC a été placé en mode configuration, il reste dans ‘config' méme en cas de coupure puis
rétablissement de |'alimentation jusqu'a ce qu'il soit explicitement placé en mode de
fonctionnement.
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En mode 'Config', les sorties logiques sont désactivées (sortie logique 0), les sorties
anal ogiques se positionnent au niveau défini par lalimite électrique basse (I0L).

2.2.3. Clé de configuration

Laclé de configuration garantit que I'lOC est mis sous tension
en mode configuration. Cette clé sinsére dans le port de
configuration de I'lOC et ale méme effet que la mise sous
tension de I'lOC avec le céble de config relié aun PC, cf. point
2.2.2.

Il est conseillé d'installer cette clé par exemple lorsqu'un nouvel
10C ou un 10C de rechange avec une configuration inconnue
est utilisé pour remplacer un autre |OC dans un systéme en
fonctionnement. Ainsi, le systéme démarre en mode attente, cf.
point 2.2.4

Figure 2-2 : clé de configuration représentée installée

2.2.4. Mode attente

Le mode 'Attente’ est un mode de transition normalement appelé par I'OC lorsguil y aun
passage de Run a Config lors de lamise en route. Une LED jaune'S' sur 'avant de I'OC est
allumée en mode 'Standby'.

Ce mode inhibe les modifications de paramétres et force les modul es de sortie sur les niveaux
électriques bas.

Ce mode n'est normalement pas nécessaire aLix utilisateurs.

2.2.5. Mode Défaillance

Le passage en mode 'Défaillance’ seffectue uniquement lorsque I'lOC détecte un défaut
matériel en fonctionnement normal. Cet état est par conséquent rare. La LED rouge X" sur
I'avant de I'lOC clignote a un rythme rapide en mode 'Défaillance’.

Danslesversionsdelogicid V3.30 ou V4.00 et ultérieures, |'utilisateur peut sauvegarder la
stratégie sous forme de fichier clone ; pour que le systéme fonctionne & nouveau, un forgage
de démarrage afroid est indispensable. Cette réparation ne peut seffectuer que par retour de
I'appareil en usine.
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2.3. PORT DE CONFIGURATION

Le port de configuration de I'lOC (port 'Config’) est présent al'avant de I'lOC. Cette prise
RJ11 accepte une liaison RS232 a une vitesse de transmission fixe de 9600 bauds, sans parité,
8 hits de données et 1 hit de stop, pour une connexion extrémement simple et fiable aun PC.
N'importe quel logiciel sur PC acceptant Modbus peut ainsi communiquer avec le systéme
2500, y compris évidemment le logiciel iTools. 1l existe un céble d'interconnexion spécial
(référence 2500A/CABLE/CONFIG/RI11/(9PINDF/3MO).

Connexions des Connexions des
broches RJ11 broches
dans I0C 9 voies type D avec
PC

6 (sans connexion)
5 (RX) 3(TX)
4 (TX) 2 (RX)
3(0V) 5 (0V)

2 (sans connexion)
1 (24V (alim-jack))
(Blindage) (Blindage)

Tableau 2-1 : connexions pour liaison 10C vers PC

. 2500
< Connecteurs a Modbus
I’arriére sur cette
vue S

RJ11 - 6 voies

Cable vers PC...

Vue de la prise

Figure 2-3: identification des broches de configuration RJ11

Lors de lamise soustension de I'lOC avec un PC connecté au port de configuration RJ11,
I'lOC démarre en mode 'Config’. Ce port RJ11 utilise toujours I'adresse réseau 255, se
substituant a tout autre adresse réglée par switch. Lorsque le céble 'Config' est en service, les
autres connexions réseau sont désactivées (Profibus, Modbus ou DeviceNet).

Un capot en plastique est fourni pour une mise en place lorsque I'OC est en fonctionnement
normal.
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2.4. INDICATION DE L’ETAT

Cing voyants a LED indiquent I'état d'un module |OC de la maniére suivante :

LED Couleur ON TOUT SUR OFF

x Vert Fonctionnement normal Echec du test
automatique lors
de la mise sous
C Jaune Configuration tension

S Jaune Attente (cf. remarque 1)

*&C Comme | Fonctionnement normal avec Echec du test

toutes ci- reconfiguration d'E/S en ligne | automatique lors
les dessus | activée de la mise sous
deux tension
sur on
LED Couleur ON OFF
Jaune Réseau E/S ou port de
f configuration en
communication

LED [ Couleur [ ON (Cf. également remarque 1) OFF
X Rouge 1. Echec de total de controle Fonctionnement
de RAM rémanente normal

2. Echec de total de contrble
de linéarisation
personnalisée

3. Chien de garde réseau E/S
(s'il est configuré)

4. Taille d'embase incorrecte
détectée

5. Module absent, défectueux
ou d'un type erroné

Clignotement

X Rouge Echec du test automatique Cf. point 2.5
lors de la mise sous tension

Figure 2-4 : indication de I'état de I'lOC

Le voyant de bon fonctionnement de DeviceNet n'est pas représenté ; il est rouge si le coté
réseau est hors tension ou n'est pas fonctionnel.
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Remarque 1 :

1

Echec de total de contréle de RAM rémanente.

Identifié par I'indicateur de défaillance de mémoire non volatile dans Operator

- SYSTEM - NVFail. Si l'indicateur n'est pas mis a zéro et si un deuxieme échec de
RAM rémanente se produit, I'OC recommence un atest automatique ala mise sous
tension, cf. point 2.5.

Echec du contrdle des tables de linéarisation personnalisée.

Identifié par I'indicateur d'échec de linéarisation personnalisée dans Operator
- SYSTEM - ClinFl. Le fonctionnement est identique a 1 ci-dessus.

L'état 1 ou 2 ci-dessus provogue le clignotement de la LED rouge et |e passage du
systéme en mode sécurisé.

Chien de garde réseau d'E/S

Identifié par I'indicateur Chien de garde réseau d'E/S personnalisées dans Operator —
SYSTEM - NWdged et indique qu'il n'y a pas eu de communication réseau pendant une
période supérieure ala durée du chien de garde. On peut configurer le chien de garde
pour qu'il se rétablisse automatiquement. Cela provoque la disparition de I'indicateur
Nwdged lors du rétablissement des communications. Pour supprimer I'indicateur, on

peut inscrire O dans I'indicateur de temporisation du chien de garde réseau dans Operator
- SYSTEM - IONwdg.

Taille d'embase incorrecte détectée.

Indiqué par une valeur quelconque autre que 0, 2, 4, 8 ou 16 dans |le paramétre Taille de
I'embase qui se trouve dans Operator -» SYSTEM - BaseSz. Indique un véritable
défaut matériel car I'lOC ne reconnait pas le code de taille de I'embase matérielle lu sur
I"’embase.

Bit d'état d'E/S quel conque (voie ou module) réglé, sauf bit de voie inutilisée (bit 2 de
|'état des voies).

Indiqué par |e paramétre Etat global des E/S qui se trouve dans Operator — SYSTEM -
lostat. L'Etat global des E/S est un OU de I'ensemble des paramétres d'état des modules
(figurant dans 10 — Module xx - MODxx - ModSta) dans I'octet de poids fort et un
OU de I'ensemble des paramétres d'état des voies (figurant dans 1O — Modulexx —
Mxx_Cy - ChStat) dans I'octet de poids faible.

Pour supprimer ce défaut, il faut que tous les modules et voies n'indiquent aucun défaut.
Pour les entrées anal ogiques, cela peut nécessiter un pont sur les entrées inutilisées ou
leur configuration en tension(V) pour supprimer toute indication erronée de rupture
capteur.

2 AR Ff= . . N
Bem w Ly - 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
- Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONISATEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1885
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2.5. INITIALISATION ET AUTOTEST A LA MISE SOUS TENSION

L'lOC passe par une séquence d'initialisation lors de la mise sous tension et démarre en mode
'Run’ ou 'Config'. Lestests provoquent |'allumage des voyants dans un ordre donné.

Test ROM  Testde Test Testdu Test du total Initiali- Fonction-
des Flash  la RAM Nvol chien de de controle sation nement total
LED garde Nvol )
ROM Nvol
Power On Succes du test Sucees du test
Test des LED RAM Succés du test du Succés du test de
Succes du test chien de garde controle Nvol

= = = =

[ [ [ [ O O [ O ® (2
[ ] O [ ] o O O O [ ] O
[ ] O O [ O O O O O
[ ] O O O O O [ ] O O

] ® [ ® O [ O O O

Echec d{ test
de la Rpm

Echec du test
de la RAM

O 0O

T Echec du test Nvol

T Echec du contréle Nvol

LED On
Remarque 1

Echec du test du chien de garde
»

»

LED Off

‘Clignotement’
LED supérieure ON si le 2500 est au niveau fonctionnement
Remarque 2 .
LED centrale ON si le 2500 est en attente

O0e O e

O
S
C LED inférieure ON si le 2500 est en mode configuration

Figure 2-5: indication des LED au démarrage
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2.6. 10C ET BORNIER MODBUS

L'1OC Modbus est identifié par une indication en face avant et le code de commande imprimé
sur I'étiquette latérale. Cet |OC doit étre utilisé avec le bornier Modbus.

Voyants d'état a LED >
-«— Bus d'interconnexion de

EI module d’E/S
3

-— Connecteur de module

Port de configuration __
(RS232)

Interrupteur d'adresse

Ports de communications
digitales
RS485

<« Bornes d'alimentation 24 V

S
+24V 0V

Figure 2-6 : module et bornier IOC Modbus
La connexion réseau Modbus et les bornes d'alimentation 24v du systéme 2500 sont présentes
sur la plaquette bornier ; les connexions é ectriques sont assurées par des bornes avis
standard et |a connexion réseau par des prises RJ5.
La connexion réseau est utilisée pour la connexion avec un module interface opérateur, un PC
tournant avec iTools, un systéme tiers ou pour relier d'autres instruments esclaves 2500 ou
d'autres équipements M odbus dans un systéme.

L'1OC peut également étre configuré a partir du réseau Modbus si besoin est.
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2.6.1. Branchements dans les prises RJ45

Les deux prises R}M5 sont reliées en parallele pour la connexion en guirlande du réseau, avec
les connexions :

Broche RJ45 Couleur EIA-485 2 fils 4 fils
1 Orange / Blanc B D- TX-
2 Orange A D+ TX+
3 Vert / Blanc Gnd Gnd Gnd
4 Bleu - - -
5 Bleu / Blanc - - -
6 Vert Gnd Gnd Gnd
7 Marron / Blanc B - RX-
8 Marron A - RX+
Blindage - - - -

N.B. : Lesfils Bleu et Bleu/Blanc ne sont pas utilisés.

ALA COULEUR DESCABLESPEUT CHANGER'!

Tableau 2-2 : connexions Modbus RJ45

Des caches en plastique sont fournis et doivent étre installés lorsgue le systéme est en
fonctionnement normal.

2.6.2. Terminaison de ligne Modbus RJ45

Toutes les lignes de communi cations réseau doivent étre terminées avec une impédance qui
convient. Pour obtenir des valeurs de résistance correctes pour le cable CAT-5 et pour
coincider avec le cablage RJM5, il faut utiliser le code de commande de terminaison
2500A/TERM/MODBUS/RMS. Cette terminaison peut étre insérée danslapriselibre de la
derniere embase 2500 de la chaine ; on suppose que I'autre extrémité du cable (généralement
sur le maitre réseau) est terminée de la méme maniére.

e

‘_- <« Couleur noire

Etiquettes MB120
AN100

1=t 1 12005%

Réseau de —=

Tésistances == 1 100Q5%
—
Sg——‘:ﬁ 1200 5%

Unité 2500 2-11



Module I0C Manuel de configuration

Figure 2-7 : module et bornier IOC Modbus

2.6.3. Commutateur d'adresses Modbus

L'embase se voit attribuer une adresse Modbus unique dans un réseau Modbus. L 'adresse peut
étre réglée par un interrupteur de type DIP 8 voies monté sur le bornier. Il permet de régler les
adresses 1 a 63 dans un code binaire avec les six interrupteurs de droite (bit de poidsfaible a
droite). Les deux interrupteurs gauches définissent la parité (on/off, impaire ou paire).

P Parité On Position du
o commutateur
P Parité off ON
] Parité impaire
E Parité paire
OFF

Figure 2-8 : commutateur d'adresses Modbus

Si le commutateur d'adresses est réglé sur 0, I'lOC utilise |'adresse Soft définie par logiciel
dans le paramétre 'Addr'. Ce paramétre peut étre utilisé pour les adresses de 64 a 254.

2.6.4. Vitesse de transmission

Lavitesse de transmission seregle al'aide d'iTools. Lavaleur par défaut est 9600. Le tableau
ci-dessous indique | es vitesses acceptées dans différentes versions du logiciel :

Version du logiciel
Vitesse de V1.XX V2. XX V3.26+
transmission
2400
4800
9600 v v
19 200 v v
38 400

ANRNRNANAN

Tableau 2-3 : vitesses de transmission
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2.7. 10C ET BORNIER PROFIBUS

L'IOC Profibus est identifié par une indication en face avant et le code de commande imprimé
sur I'étiquette latérale. Cet |OC doit étre utilisé avec une plague bornier Profibus. Il existe
deux options de borniers : un type standard type D-9 broches (figure 2-4), et un type RM45
double (figure 2-3). Ce dernier est identique au bornier Modbus mais ne doit pas étre
confondu avec celui-ci ; le module Modbus comprend des capacités qui pourraient avoir des
répercussions sur les données a grande vitesse.

Il faut spécifier alacommande 10C spécialement pour Profibus DP ou Profibus DPv1.

Voyants d'état a LED —

-<— Connecteur de
module

-<+— Commutateur

Port de configuration > d'adresses
(RS232)
Connexion de
) communications 9 voies
de type D
<— Bornes d'alimentation 24 V
Figure 2-9 : IOC et bornier ProfiBus
A
.-.! !.. g 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
' B A4 Fax: 0326 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONISATEUR DE SOLUTIGNS DEPUIS 1385

Unité 2500 2-13



Module 10C

Manuel de configuration

2.7.1. Connexions aux connecteurs réseau
Le connecteur 9 broches de type D est destiné aux installations utilisant les cables Profibus

standard :
N° de broche Nom du signal Signification
Blindage Blindage (masse)
2 Inutilisé
RxD/TxD-P Réception/Emission —
Données 'P'
4 Inutilisé
5 DGND Masse des données
6 VP Tension — Plus
7 Inutilisé
8 RxD/TxD-N Réception/Emission —
Données 'N'
9 Inutilisé

Tableau 2-4:

connexions Profibus 9 broches de type D

Les deux prises R}M5 sont reliées en parallele pour la connexion en guirlande du réseau, avec
les connexions :

Broche Couleur Signal
RJ45

1 Orange / Blanc Données
N

2 Orange Données
P

3 Vert / Blanc Gnd

4 Bleu -

5 Bleu / Blanc -

6 Vert +5V

7 Marron / Blanc -

8 Marron -

ALA COULEUR DESCABLESPEUT CHANGER'!

Tableau 2-5 : connexions Profibus RJ45

2-14
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2.7.2. Terminaison de ligne Profibus RJ45

Le connecteur 9 voies n'est pas équipé de terminaisons ; laterminaison reléve dela
responsabilité du concepteur du réseau.

Le systeme de connecteur RJ45 est utilisable pour lesinstallations locales, pour des raisons de
facilité du cablage. Il faut pour cela une impédance de terminaison spéciale (valeur nominae
100Q). Cette méthode de cablage est limitée a 16 esclaves et ne doit pas étre reliée
directement aun cable Profibus "standard".

Laterminaison qui porte la référence 2500A/TERM/PROFIBUS/RM5 est prévue pour cette
application. Les techniques de céblage et de terminaison du réseau sont présentées dansle

chapitre 10.
Couleur
Gris
130Q 1%

8 =1

—
D Etiquettes PROFI == 180Q 1%

=1 1+
g = 180Q 1%

Figure 2-10 : terminaison Profibus RJ45

2.7.3. Commutateur d’adresses Profibus

Le commutateur d'adresses est monté sur le bornier IOC. 11 est possible de régler |es adresses
dela127.

Le maitre Profibus régle la 11768 4 2 Position du
vitesse de transmission commutateur

" . HEENBERD I
pour qu'elle soit compatible "TNSR R ON
avec l'esclave le moins Brembibin  Seddrms
rapide. -

Figure 2-11 : commutateur d’adresses Pr8FbFus
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2.8. 10C ET BORNIER DEVICENET

L'IOC DeviceNet est identifié par une indication en face avant et le code de commande
imprimé sur I'étiquette latérale. Cet 10C doit étre utilisé avec le bornier DeviceNet.

Voyants d'état a LED —»

-<— Connecteur de
module

Commutateur

Port de configuration __ | d'adresses

(RS232)

Connexion de
communications 5 voies
DeviceNet

PN WhO

<— Bornes d'alimentation 24 V

[V S
+24V 0OV

Figure 2-12 : 10C et bornier DeviceNet
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2.8.1. Connexions au bornier

Le connecteur DeviceNet est sélectionné pour étre conforme a la spécification de connecteur
ouvert DeviceNet (5 voies, pas de 5,08 mm).

Le connecteur associé DeviceNet (connecteur ouvert femelle) est fourni afin de faciliter
I'insertion du céblage utilisateur. Les fonctions des broches sont marquées sur le bornier.

Numéro de broche Fonction
1 V+
2 CAN_H
3 DRAIN
4 CAN_L
5 V-

Tableau 2-6: fonctions des broches des connecteurs 5 voies

2.8.2. Terminaisons DeviceNet

La spécification DeviceNet indique que | es terminaisons de bus ne doivent pas étre incluses
dans un maitre ou un esclave. Elles ne sont pas fournies comme éléments de I'ensemble de
terminaison 2500 DeviceNet.

2.8.3. Alimentation
Le bus DeviceNet est alimenté depuis le systéme, avec une charge de I'ordre de 100 mA.

2.8.4. Commutateur d'adresses DeviceNet

Le commutateur d'adresses est monté sur le bornier IOC DeviceNet. Il est possible de régler
les adresses de 0 4 63.

Figure 2-13 : commutateur d'adresses DeviceNet
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3. Chapitre 3 iTools

3.1. VUE D'ENSEMBLE

iTools est unlogiciel sur Windows® qui présente une interface utilisateur pour le systéme
2500 (ains que d'autres produits Eurotherm). iTools fournit des outils pour configurer, mettre
en service et surveiller un 2500.

iTools met en oeuvre les communication Modbus RTU par I'intermédiaire d'un port série
quel conque sur un PC fonctionnant avec Windows® 95, 98, ME, 2000 ou NT version 4.

N.B. : les exigences minimales relatives au PC dépendent dans une certaine mesure du
systéme d'exploitation. Pour plus de détails, se reporter au fichier iTools "ReadMe".
N'importe quel PC équipé au minimum d'un Pentium-166, 64 Mo de RAM, 40 Mo d'espace
disque dur libre et un port série libre convient. Il Sagit de la spécification minimale avec
Windows NT.

Le démarrage diTools est classique : il faut soit cliquer deux fois sur I'icbne de I'écran soit
choisir iTools.exe dans le dossier correspondant.

3.2. CONNEXION D'UN 2500 A UN PC

11 existe deux maniéres de connecter e systeme 2500 a un PC pour la configuration.

Laconnexion laplus simple consiste a utiliser le port 'Config'. Toutes les versions de I'lOC
prennent ce port en charge (cf. chapitre 2). Le port 'Config' est compatible RS232 et peut
donc étre cablé directement avec n'importe quel port PC COM avec un céble d'adaptation qui
convient.

La deuxiéme connexion utilise le port de communications réseau. Cette solution est
uniquement possible avec I'OC Modbus et nécessite un convertisseur RS232-RS485.
Avantage : la vitesse de communication beaucoup plus élevée.
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3.2.1. Connexion d'un 2500 unique avec un PC

La connexion d'un 2500 avec un PC peut seffectuer par le port de configuration RS232 situé
al'avant du module 10C.

Ce cable se branche directement dans I'lOC et un port COM du PC de |a maniére présentée
Ci-dessous :

' Station de
iTools configuration PC

[ ]

A Port COM

i

L]

Céble RJ11, code de commande
2500A/CABLE/CONFIG/RJ11/9PINDF
& Installer le capot en
plastique sur la prise
RJ11 lorsqu'elle

Alimen- Ce bloc d'alimentation et le cable n'est pas utilisée
tation permettent de configurer I''OC a
électrique distance hors de son embase

Figure 3-1: connexion entre I'lOC et un PC a l'aide du port 'Config’

Unité 2500 3-3



iTools Manuel de configuration

3.2.2. Pour relier des instruments 2500 multiples a un PC

Il est possible de relier un certain nombre d'instruments Modbus 2500 en réseau et de les
relier aun maitre réseau (iTools). Cette possibilité n'existe pas avec les |OC Profibus ou
DeviceNet.

Etant donné que I'lOC prend en charge R$485 (3 filsou 5 fils), il faut un convertisseur sur le
port PC COM. Le convertisseur de communications KD485 RS485/RS232 convient.

Tous les composants réseau (PC, 2500 et KD485) doivent étre configurés correctement et
compatibles pour un réseau (chaque esclave possédant une adresse différente, fonctionnant
chacun avec des réglages de vitesse de transmission et de parité identiques, tous les
composants fonctionnant en 5 fils (duplex) ou 3fils.

Convertisseur
RS485/232

KD485
=y

TxB TxA RxB RxA
Com

[ I
|_’:‘ Installer une

résistance de

RS485—+ -
terminaison
cgrl:ecte du Chaque embase
coté Rx A L1z
= doit étre réglée sur
\__ £ une adresse unigue

Terminaison de

Ensembles de cables RJ45 Eurotherm  __ = .11 i ligne det_
2500A/CABLE/MODBUS/RJ45/RIA5/0MS ik CommF;‘J”A'éa lons
2500A/CABLE/MODBUS/RJ45/RJIA5/3MO

Ll

Figure 3-2 : connexions pour appareils multiples
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3.3. DEMARRAGE iTOOLS - DETECTION DES APPAREILS

En qualité de "maitre réseau”, iTools doit identifier tous les appareils reliés au réseau, méme
si un seul 2500 est relié par le port ‘config’. Sur demande, iTools cherche automati quement
tous les appareils possédant une adresse réseau unique.

Pour commencer larecherche, appuyer sur la

Start Scan
touche: —_

Un dialogue peut demander une adresse de départ. Pour un 10C unique relié a partir du port
'‘Config, laisser le démarrage sur 255 ; pour les systemes multiples en réseau, on peut gagner
du temps en spécifiant I'adresse la plus basse utilisée.

Lorsque tous les appareils branchés ont été trouvés, lesicdnes qui conviennent sont affichées
dans |afenétre Panel (en supposant que Panel Views ait été coché dansle menu View) :

File Device “iew DOptions ‘Window Help

o & % o2 CaS ~ Q

Mew Clone OpenClone  Save Print Stop Scan AddDevice  Remove Access Wiems

(A :| ALY

Figure 3-3 : icdnes 2500 dans la fenétre Panel View

Pour gagner du temps (dans un grand réseau), il est possible d'arréter le balayage d'iTools en
appuyant sur latouche Stop Scan une fois que toutes les embases concernées ont été
identifiées.

Pour travailler avec une embase donnée, il suffit de cliquer sur I'icbne qui convient.

Si I'on travaille avec un 10C unique branché sur le port 'Config', le balayage du réseau sarréte
automatiquement et |'appareil est automatiquement sélectionné.
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3.4. REGLAGE DU NIVEAU D'ACCES

L'lOC peut fonctionner dans différents modes, comme I'indique le chapitre 2 (2.2). Le mode
'‘Operating' ou 'Run’, en particulier, limite I'accés aux fonctions dont la plus importante est le
fait que les paramétres de boucle critiques sont sécurisés afin d'empécher toute modification
accidentelle d'un procédé actif.

Le mode 'Configuration’ ou 'Config' offre un accés intégral aux parametres pour la
configuration mais limite les fonctions ; en particulier, les voies de sortie sont limitées a OFF
(sorties logiques) ou au niveau électrique bas (sorties analogiques). |1 faut tenir
particulierement compte de ce fait lors des essais de voies de sortie.

3.4.1. Mode de fonctionnement

Pendant la plus grande partie de sa durée de vie, I'lOC sera en mode 'Operating' ou 'Run’, en
exécutant la stratégie de régulation programmée. Dans ce mode, |es entrées et sorties sont
actives, les boucles PID et les blocs Toolkit fonctionnent et la base de données interne est
réguliérement mise ajour. N'importe quel maitre réseau peut utiliser laliaison de
communication pour accéder ala base de données et aux parametres.

iToolsindique qu'un 2500 relié est en mode Fonctionnement en affichant I'icdne 2500 sans
symbole supplémentaire. Sur I'lOC, laLED supérieure (verte) “ x” est allumée.

3.4.2. Mode Configuration

Le mode 'Configuration’ ou 'Config' est précisément congu pour la configuration de n'importe
quelle unité 2500. Le 2500 est livré avec un ensemble d'outils utiles mais sans stratégie. Pour
configurer le 2500 pour les applications utiles, |'utilisateur doit définir les modules d'E/S
nécessaires et "cabler" les blocs pour qu'ils effectuent latache nécessaire. Certaines
modifications sont parfois réalisées sur site ; pour cette raison, lorsque le 2500 est en mode
Configuration, il N'EFFECTUE PLUS AUCUNE OPERATION de régulation. Les sorties
pilotées sont neutralisées.

Lorsque le 2500 est en mode Configuration, I'icdneiTools est affichée avec le

symbole jaune d'une clé. @ Sur I'0C, laLED jaune « C » est allumée.

3.4.3. Mode Attente

Le mode 'Attente’ est normalement un état temporaire dans lequel passe I'lOC lors d'un
changement de mode ou de la détection d'un défaut. Dans |e mode Attente, I'OC ne régule
pas mais n'est pas non plus en mode Configuration. Ce mode ne doit pas étre délibérément
sélectionné par I'utilisateur.

Lorsque le 2500 est en mode Attente, I'icdne i Tools est affichée avec le symbole jaune d'une

main. (V) Sur I'OC, laLED jaune « S » est allumée.
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3.4.4. Changement de mode
11 existe plusieurs maniéres de changer le mode de fonctionnement de I'OC.

= Pour entrer en mode'Config' directement a partir d'iTools:

1. Cliquer sur latouche “Acces’, sur labarre d'outils, ou

Cliquer avec le bouton droit de la souris sur Vue I nstrument (ou le nom de ' appareil
dans|' Explorateur). Dans le menu apparu, sélectionner Définir Niveau d'Acces »
Configuration ou

3. Danslabarre de menu, cliquer sur Instrument » Définir Niveau d'Acces »
Configuration.

Lors du passage du mode 'Run’ au mode 'Config’, une mise en garde est affichée sur iTools
mai s aucun mot de passe ou code de sécurité n'est nécessaire.

L'autre solution consiste a mettre le 2500 sous tension avec iTools et le connecteur RJ11
'Config' branché dans la prise 'Config' de I'lOC. Cette connexion provoque |e passage forcé en
mode 'Config'.

= Pour entrer en mode'Run’ a partir d'iTools:

1. Cliquer sur latouche“Accés’, sur labarre d'outils, ou

Cliquer avec le bouton droit de la souris sur Vue I nstrument (ou le nom del'appareil
dans|' Explorateur). Dans le menu apparu, sélectionner Définir Niveau d'Acces »
Operateur ou

3. Danslabarre de menu, cliquer sur Instrument » Définir Niveau d'Acces »

Operateur
_
u !..’g 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
I w e Fax:03 26 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONIS:

TEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1885
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3.5. PARAMETRES DES APPAREILS

Dans |e systéme 2500, les "paramétres’ sont les nombres et les valeurs qui représentent |'état
de lamachine. Chague paramétre disponible posséde une adresse prédéfinie dans la base de
données. Les paramétres dansiTools sont classés par dossiers qui sappliquent a un sujet
donné. Par exemple, pour trouver une consigne d'alarme de boucle, aller dans Control -
LOOP(numéro) — LO(numéro)ALM dans I'explorateur d'iTools.

Il existe deux types de valeurs des paramétres : les valeursréelles et les valeur s énumér ées.
Pour modifier les valeurs réelles depuis une fenétre de dialogue, il suffit de saisir une
nouvelle valeur. Pour les valeurs énumérées, il faut effectuer une sélection dans des options
prédéfinies, dans une liste déroulante. i Tools affiche chaque élément énuméré avec une valeur
entiére entre parentheses : lavaleur d'énumération. C'est cette valeur qui serait utilisée sur les
communications réseau pour lire ou écrire une nouvelle valeur de parametre.

Les paramétres recoivent des attributs fixes, ils peuvent ainsi étre en lecture seule ou en
lecture/écriture. Les paramétres en lectur e seule sont affiché en bleu et les paramétres en
lectur e/écritur e sont affichés en noir dans les listes de paramétres. Seules les valeurs en
lecture/écriture sont modifiables et certains parameétres, comme les paramétres de
configuration, ne sont modifiables que si le niveau d'accés est correct.

iTools permet aussi de cacher les paramétres sans intérét, diminuant |I'occupation de I'écran.

Unefois qu'iTools a détecté un systéme 2500, il est prét a afficher les listes de paramétres
pour le fonctionnement, la surveillance ou la configuration.

3.5.1. Pour faire afficher les parametres

Les paramétres sont regroupés dans les listes associées. On peut afficher leslistes de
paramétres de régulateur de plusieurs manieres :

1. Cliquer deux fois sur lavue d'appareil souhaitée (ou sur le nom de I'appareil dans|'
Explorateur) ou

2. Cliquer avec le bouton droit de lasouris sur lavue de I'appareil (ou sur lenomdel’
appareil dans|' Explorateur) et sélectionner Liste Parameétres dans la fenétre apparue ou

3. Cliquer avec le bouton gauche de la souris sur lavue de I'appareil souhaitée. A partir dela
barre d'outils, cliquer sur Vue instrument w suivi de Liste Parametres.

3.5.2. Pour trouver un parametre

Si I'on ne connalt pas laliste ou se trouve le paramétre, appuyer sur I'onglet ‘ Rechercher’ qui
se trouve en bas de la section de I'explorateur.

Larecherche peut porter sur
= |esnoms de paramétres
= |esdescriptions

= |esadresses

= |escommentaires
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3.5.3. Pour modifier les valeurs des paramétres

La premiére étape consiste a appeler le dialogue de modification des paramétres. |l existe
plusieurs méthodes :

1. Danslafenétre Liste des Paramétres, cliquer deux fois sur le paramétre séectionné ; ou

2. Danslafenétre Liste des Parametres, cliquer avec le bouton droit de la souris sur le
parametre sélectionné et, dans le menu apparu, sélectionner M odifier la valeur du
parametre; ou

3. Danslabarre de menu, sélectionner Liste des Paramétr es et, dans le menu apparu,
sélectionner M odifier lavaleur du paramétre

Une fenétre apparait :

Current¥alue  9.000

Mew Value (SN0

0K | Cancel Apply

Figure 3-4 : dialogue des valeurs des paramétres

La méthode de modification dépend du type de paramétre. Sil Sagit d'un parametre réel
(comme dans lafigure 3-4 ci-dessus), il suffit de saisir lanouvelle valeur puis de lavalider en
cliquant sur latouche de dialogue "Appliquer” (si I'on souhaite utiliser a nouveau le méme
dialogue) ou de cliquer sur latouche "OK" si le dialogue est terminé.

Si le paramétre offre une liste, le dialogue se présente de la maniére suivante :
m-A

Current Yalue  AUTO (0]

New ¥alue |[AUTO (0) =]
il
’—I 1]
ak Cancel | Fita]u] (1 |

Figure 3-5: dialogue des valeurs énumérées

Sélectionner lavaleur souhaitée dans laliste déroulante et cliquer sur "OK" ou "Appliquer”
comme précédemment.

N.B. : pour modifier I'exemple de paramétre ci-dessus par |es communications réseau, par ex:
sur AUTO, écrire lavaleur 0 dans I'adresse du paramétre ; pour manuel MAN, écrire 1.
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3.5.4. Exemple : pour définir la vitesse de transmission

1. Par ' explorateur, cliquer sur Operator -~ COMMS - Baud (dans lafenétre droite)
2. Cliquer deux fois sur ce parameétre

3. Danslafenétre apparue, cliquer sur "+ '
4. Séectionner lavitesse de transmission souhaitée et cliquer sur OK ou Appliquer

Lavitesse de transmission ne peut ére modifiée que si e 2500 est en mode Configuration.

3.5.5. Impossibilité d'écrire une nouvelle valeur

En cas d'échec d'écriture d'une nouvelle valeur de paramétre, le message ‘Valeur Rejetée par
I"Unité peut apparaitre.

Cette situation peut se produire si le régulateur n'est pas en mode configuration et si le
paramétre sélectionné est un parameétre de configuration.

Il est aussi possible qu'un état incorrect ait été demandé. Par exemple, si e module est
configuré comme entrée logique, la sélection d'un parameétre associé aun autre type (AO, Al
ou DO) est rejetée.

N.B. : il existe de nombreuses situations, en particulier dans le mode Configuration, ou une
nouvelle valeur n'est pas formellement rejetée mais n'est simplement pas prise en compte.
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iTools

3.6. DISPONIBILITE ET POSSIBILITE DE MODIFICATION DES

PARAMETRES

Un grand nombre de paramétres sont
prédéfinis dans le systéme 2500.

L'exemple d'arborescence de
navigation, pris dans |'explorateur
iTools, montre laliste supérieure de
dossiers disponibles sur un 2500 avec
une embase 4 modules.

iTools peut cacher les dossiers et les
paramétres qui ne sappliquent pas a
une configuration donnée. Dans cette
liste, iTools sait qu'il sagit d'une
embase 4 voies et a supprimé les
dossiers d'E/S pour les modules d'E/S 5
al6. Il faut noter que ce "masquage de
listes" est temporisé alamise en route
pendant que I'!OC communique les
valeurs des paramétres et réglages et
synchronise sa base de données.

De laméme maniére, iTools cache ou
affiche les paramétres en fonction de la
configuration effective du 2500 et de
son mode, selon qu'il est en mode
Fonctionnement, Configuration ou
Attente.

Lafenétre Liste affiche laliste associée
aun decesdossiers: il suffit de
double-cliquer sur le dossier a
visualiser.

=3 Contral

&[] LOOPD
&-C3 LOoPO2
-3 HUMIDT
=31 ZIRC

B0 ATUN

B3 User_slams

- AN_ALM
-0 DIGALM

=21 Operator

-2 COMMS
&[] SYSTEM
&0 PASSwD
&0 DIAG
-3 DESCR

=-E3 o

&1 Moduled!
&-C3 Moduled2
&1 Module03
-2 ModuleDd

=3 Toolkit_Blocks

{:I fnalog
|:| Diigital
F-23 USAvaL

=3 Comms_Blocks

l:l Fiw
=-Z3 Fo

{17 CustTags

i

] Browse |@ Fi”dl

Figure 3-6 : vue de I'explorateur de dossiers 2500

Cf. chapitre 4

Cf. chapitre 8

Cf. chapitre 5

Cf. chapitre 6

Cf. chapitre 7

Cf. chapitre 8

Cf. chapitres
9,10et11
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Par exemple, un double clic sur le dossier LOOPL (de lafigure 3-6) provoque I'affichage
d'une liste qui pourrait se présenter ains :

iZ2 COM1.1D2595-2900-¥222 - Parameter List
Contral. LOOPOT.LOTRID

Ti “whorking Integral Time g 4m

Td “whorking Derivative Time =] A0z

ES “whorking Manual Reset 28 0.00

Heb “whorking Cutback High 18 Auto [0]

Lcb “whorking Cutback Low 17 Ao [0]

rEL ‘whorking Chil/Ch2 Relative 14 1.00

SET “whorking PID Set 72 Pid.1 (0]

FF Renmate Feedfoward 100 0.00 | [rnot wired]
Frz Freeze Control Flag ¥ alue 257 o (0] [hot wired)
LPbrk. Loop Break. Statug Flag 2B3 no (0]

Lb t Loop Break Time 83 24m

|_Hold Integral Hold Flag 264 o (0] [hot wired)
Debump Debump Flag B34 no (0]

Ado kanual Reszet Auto Cale Ens 272 e (0]

Figure 3-7 : liste de paramétres LOOP1

N.B. : danslabarre detitre, I'identificateur COM1.1D255-2500-v222 identifie I'appareil dans
toute la connexion réseau :

COM1- port du PC sur lequel fonctionneiTools et qui est relié au 2500
ID255 - adresse Modbus, dans ce cas par le port de configuration de I'lOC
2500- code produit

V222 - versiondulogicid.

A partir de laligne de dossier sous la barre detitre, e chemin vers le paramétre en
surbrillance dans |'arbre de navigation est :

Control - LOOPO1 - PID - PB  (bande proportionnelle de laboucle PID).
Par défaut, seuls les paramétres ‘ disponibles’ ou pertinents apparaissent sur une page. Par

exemple, le gain relatif de refroidissement n'apparait pas dans un régulateur de chauffage seul
et e temps d'intégrale n'apparait dans pas dans un régulateur tout ou rien.

Un parametre peut étre en lecture seule avec le 2500 en mode Fonctionnement mais en
lecture/écriture en mode Configuration. On peut citer comme exemple le type de linéarisation
de thermocouple.

Les parametres visualisés en noir sont en lecture/écriture.
Les parametres visualisés en bleu sont en lecture seule.

Les parametres en gris sont en lecture seule et dépendent du réglage d'un autre paramétre. Par
exemple, 'Valeur du maintien sur écart’ ne peut étre modifiée que si I'on souhaite utiliser cette
fonction, c'est adires "Type de maintien sur écart' # OFF.

3-12 Unité 2500



Manuel de configuration iTools

3.7. CONFIGURATION D'UNE APPLICATION

Il est possible de configurer le 2500 afin qu'il offre une large gamme de solutions
d'application. Pour cela, il offre des blocs de voie d'E/S, des blocs de modules d'E/S, des
blocs de boucles PID, des blocs timer, des blocs compteur... et bien d'autres fonctionnalités
encore.

Pour créer une stratégie de régulation, I'ingénieur d'applications peut relier ces blocs entre eux
al'aide d'un 'cablage soft' de maniére réaliser les fonctions de régul ation nécessaires.

3.7.1. Qu'est-ce qu'un bloc fonction ?

Un bloc fonction est une entité logicielle qui effectue une tache particuliére sur des données
‘d'entrée’ pour calculer des valeurs 'de sorti€'. L'algorithme effectif peut dépendre d'autres
réglages d'entrée.

Par exemple, une voie d'entrée est un bloc, le signa éectrique aux bornes étant |"entrée’ et la
valeur de process (PV) lasortie. Le paramétre 'Type de Voie' modifie le traitement. Le bloc
COUNTER est un bloc de calcul uniquement qui produit une valeur de comptage 'sortie’ a
partir d'un événement 'entrée’. 1l faut noter qu'il existe généralement plusieursinstances de
chaque type de bloc fonction ; par exemple, il peut y avoir huit blocs de boucle PID.

3.7.2. Raisons de l'utilisation des blocs fonctions

Les blocs fonctions sont des blocs testés destinés a fournir des outils polyvalents afin de
permettre la construction rapide de systémes complexes. Cette méthodologie limite les
probléme et accélére le cycle de conception tout en conservant la soupl esse nécessaire pour
réaliser des applications différentes.

3.7.3. Exemple de cablage de bloc fonction

Pour qu'il soit possible d'utiliser les blocs fonctions, il faut que les différentes entrées et
sorties soient interconnectées ("cablées’). Ce cablage "soft" (a ne pas confondre avec le
céblage électrique!) est une méthode de transmission de lavaleur d'un paramétre de sortie
vers le paramétre d'entrée d'un autre bloc. Le premier est la Source d'information du second.

Prenons |'exemple de latache simple ci-dessous (configuration d'une boucle de régulation de
latempérature) :

LOOP1
Cablage de Bloc PID

l'installation Module d'entrée
analogique Al3

.| SP oP
Module 3 PV "l PV
Voie 1 f\

Céablage soft

Figure 3-8 : exemple de cablage de bloc fonction
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Pour mettre en oeuvre la boucle de régulation de latempérature, un bloc LOOP est
sélectionné (dans ce cas, LOOPOL). Pour que la boucle dépende de latempérature, il faut
cébler lavaleur de sortie (PV) du bloc Al3 avec I'entrée PV du bloc PID LOO1.

N.B. : dans cet exemple, un dispositif de mesure de latempérature (thermocouple) est cablé
(littéralement, au sens électrique) avec les bornes Voie 1 du module Al3 qui setrouve dansle
logement d'embase 3.

Pour gjouter le cable de boucle PV, utiliser I' 'Explorateur' pour naviguer jusqu'a LOOPO1 et
cliquer deux fois pour afficher laliste de paramétres qui peut se présenter approximativement
de lamaniére suivante :

ools - [COM1.1D255-2581-Y 327 - Parameter List]

EE File Device ParameterList View DOptions Window Help i ﬁ'j_Xj
&) B B (] = qp b (#) B |
Print | StartScan  Add Remove || Access Miews |

~ Control LOOFO

| [Name | Description | Address| Yalue| Wired From
[= ia 0.00000{ [nat wired)

| MewFile  Open Filz Load Save

S Process Wariable Source 320 -1 [hat wired)
| wsP “wiorking Setpoint I} 0.00000
I Hll|sr T arget Setpoint 2 0.00000
T T_OF Target Output Power 3 0.00000
| {wOP “whorking Output 4 0.00000

: b Auto/Manual Select 152 Auto (0] [hot wired]

: m-ASrc Auto/Manual Select Source 330 -1 [rot wired)
|| o-P O Off Contral Cutput a5 -1001{0)
W_POS ‘Walve Position B3 0.00000
11| SPaiig Setpoint Origin 230 Intern (0]
|| /S PHi ‘warking Setpaint High Limit 1EE 0.00000
| 5PLa ‘wiorking Setpoint Lo Linnit 167 0.00000
Sbrst Senzor Break Status Flag 143 no (0]

|

|| 3 Browse - |

| Level 2 [Engineer) 2551 v 327 |Contal LOOPDT LOTAUR

Figure 3-9 : listes de parametres de boucles

Il faut noter que les paramétres Process Variable (PV) et 'PV Src' ne sont pas cablés par
défaut. Observer également la colonne 'Adresse’ : chaque paramétre du 2500 posséde une
adresse Modbus unique qui sert aidentifier chaque extrémité du 'cablage’.

Dans lafenétre ci-dessus, la‘ Source' de la grandeur de régulation a une valeur de—1, ce qui
indique qu'il n'y a pas de cablage.

C'est ce paramétre qu'il faut modifier, en définissant |'adresse de la valeur amont PV issue
d'Al3.
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Il faut donc identifier I'adresse de la sortie de voie Al3 (PV) ; on atteint cette liste dela
maniére habituelle:

COM2.1D255-2500-¥222 - Parameter List

M ame [ ezcription Address Y alue | Ywired From
Channel Type 4944 TC (1]

LinTyp Linzarization Type 4985 KT/
YWal Process Walue [Eng Units) R207 21.83  [not wired]
WalSrc Process Walue Source 4966 -1 [nat wired]
SEnS Invert 4945 no (0]
Meazy/ Electrical Walue [V/4/R) javal] -0.02

Figure 3-10 : liste de voies AI3

On voit que le paramétre ‘Val’ est al'adresse 5207. C'est cette adresse qui la source.

Autre méthode : il était possible de trouver cette valeur s intéressant ala colonne
Connexions.

Retour alaliste LOOP (figure 3-9), on invoque I'éditeur de cablage en cliquant deux fois sur
le paramétre 'PV Connexion'. On navigue jusgqu'ala source et de confirmer. L'adresse (5207)
sécrit comme s elle avait été saisie.

22 COM2.1D255-2500-¥222 - Parameter List
= Control LOOPOT
H = ol 0_Modul C1 W al
FWSre Process Variable Source 12437 5207 | 10.Module03.M03_C1.0al
wsP Wiorking 5 etpoint a3 EEE.O0
ISP Target Setpoint 2 EEE.OD
T_OF Target Dutput Power 3 0.00
wilP Wwharking D utput 4 0.o0
e, Auto/Manual Select 273 Auto [0) | [hot wired)
m-A5c AutodManual Select Source 12484 -1 | [not wired)
ShrSt Senzar Break Status Flag 258 nia (0]

Figure 3-11: vue de bloc fonction PID avec cablage

Pour compl éter cet exemple, la sortie de boucle doit étre cablée vers une voie de sortie, et la
consigne doit étre une valeur fixe ou étre cablée, dans LO1_SP, avec comme source une autre
entité qui lapilote.

Il est possible de construire des systémes trés complexes en trés peu de temps al'aide de la
procédure ci-dessus.
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3.8. DECLARATION DES MODULES D'E/S

Chague type de module d'E/S 2500 est identifié par un code unique. L'lOC parcourt
réguliérement chague slot de I'embase pour voir les codes de types de modules et peut ainsi
vérifier n'importe quelle configuration logicielle par rapport aux modules effectivement

installés. Ce systéme permet également un "remplacement rapide sous tension” des modules
en service.

Leslistes de modules d'E/S d' iTools affichent deux paramétres 'ReqID’ et 'ActID'. Il faut
régler le premier paramétre pour définir |e type de module souhaité, e deuxiéme confirme le
type effectivement installé. Ces paramétres se trouvent dans1O - Modulexx — M ODxx.

Dans le systeme 2500, CHAQUE module nécessaire doit étre déclaré et identifié. Sil n'est pas
déclaré (ou s le type installé ne convient pas), le module ne fonctionne pas. N.B. : laLED
verte des modules d'E/S sallume uniquement si le module est correctement identifié et
initialisé. Si I'OC détecte une non-concordance, le voyant rouge "X" salume.

Pour régler le paramétre 'Regl D' afin qu'il concorde avec le module d'E/S, aller danslaliste
de blocs de modules comme le montre I'exemple de lafigure 3-12:

File Device Parameterlist “iew Options Window Help

= & S bl x

MNesw Clone Open Clone Save PFrint Stat Scan Add Device Remove

‘@q

Access Views

i#§ COM1.1D255-2500-¥222 - Parameter List

14 COM1 ID255-26004222 H ~ 10.Module01.MODO1
B C:A\Program Files\Euratherm’iT oc

Name [ Desciiption [ address] Yalue [ Wi
ModSta todule Status 4092 i
N — DI acin botusl Madue Ty 2097 Dl (1)
D Control  He jeny odule Type 95 ]
[0 User_alarmns Modyer Erzion 4099 101
{1 Dperator Al IP Alaims A-H Status Ward 16096 1}
=33 10 Sumary Summary Word 4100 0
2123 ModuleD ChalSw! | Channel &larms Status 'Wiord 16097 1]

ReqlD

Cunent Value 412 (4]
{2 Module2
¢ @0 Moduls03 Mew Valuz [412 (54) -

DI4[1)
D04 _EP[1E)
DO4_24(17)

DO4.SP 08

Figure 3-12 : sélection d'un type de module

Cliquer deux fois sur le paramétre 'Reqgl D' et sélectionner le type de module de la maniére
habituelle dans la liste déroulante.

3-16 Unité 2500



Manuel de configuration iTools

3.9. EDITEUR DE CABLAGE

Le cablage peut étre assez complexe dans un gros systéme. Pour faciliter le cblage, les
composants Toolkit Blocks sont munis d'un éditeur qui présente une vue de I'ensemble des
connexions de cablage dans un régulateur 2500. L'éditeur contient également une liste
compléte de I'ensembl e des paramétres cablables disponibles et I'endroit ol ils sont cablés.

Il est possible d'ouvrir I'éditeur Connexions dans les blocs Toolkit de plusieurs maniéeres :

1. Danslabarredoutils, cliquer sur ¥ ac6oté de Vues
2. Danslemenu Vue

3. Cliquer avec le bouton droit de lasouris sur lavue de I'icone ou e nom de I'appareil dans
I" Explorateur

Cette opération provoque |'ouverture d'une fenétre comportant 4 listes a onglets. Lestrois
premiers onglets sont destinés aux blocs Toolkit traités dans le chapitre 8.

Laquatriéme liste est 'Connexions’, avec tous les paramétres cablables et |eurs branchements
dansle 2500. |1 est possible de réaliser I'ensemble du cablage avec cet éditeur seul.

Etant donné qu'il peut y avoir un grand nombre de parameétres céblables dans un 2500, laliste
est scindée en sections et un filtre “ Afficher Paramétres’ permet de réaliser une sélection.

*p COM1.1D255-2500-¥222 - Toolkit Blocks M=l 3
User Valuesl Analog Dperationsl Logic Operations  Black Wiing |
Show Parameters: IID.MDduIeD4 j 16 item(z]
List | Parameter | Valuel “wired From | Comment |
10.Module0d. MOD04.ALMOZ [h2 no [0
10.Module0d. MOD04.ALMOZ [h3 no [0
10.Module0d. MOD04.ALMOZ [hd no [0
10.Module0d. MOD04.ALMOZ [k no [0)
10.Modulel4. MOD04.ALMOS [h o [0)
10.Modulel4. MOD04.ALMOS [h7 o [0)
10.Moduleld. MOD04.ALMOS [h o [0)
10.Module0d.M04_C1 Wal 0.00 | Contral LOOPOT.LOT_OP.CHIOP
10.Module0d.M04_C1 Irhibt o [0)
10.Module0d.M04_C2 Wal 0.00 | Contral LOOPOT.LOT_OP.Ch20P
10.Module0d.M04_C2 Irhibt o [0)
10.Module0d.M04_C3 Wal 0.00
10.Madule04.M04_C3 Irhibt o [0)
|0.Module04.104_C4 Wal .00
I0 Module04 M4 4 lnkibt | @ | =
3

Figure 3-13 : éditeur de cablage

Il est possible d'gjouter du cablage comme précédemment, en cliquant deux fois ou avec le
bouton droit de la souris sur laligne voulue dans la colonne '‘Connexions.. Le cblage peut
également seffectuer al'aide de I'option Windows 'cliquer-glisser' ; par exemple, on peut
prendre |e parameétre Control.LOOP01_OP.Ch10P dans ' explorateur (ou danslaliste de
parametres) et le lacher sur |O.Module04.M04C1.Val dans la page Connexions ci-dessus.
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on

4. Chapitre 4 Régulation

4.1. AU SUJET DE CETTE SECTION
L'lOC ingdlé sur I'unité 2500 possede un certain nombre d'options comme 2, 4 ou 8 boudesde

régulation et desblocsde caculs"Toolkit" dépendants de I'option commandée. Cette section sapplique

aun nombre de boudles quelconque. Lesblocs Toolkit sont décrits dans|e chapitre 8.
Letypedeboude peut ére configuré comme:

Type de boucle Pour avoir une description complémentaire, cf. section
PID simple

Tout ou rien simple

Positionneur de vanne (avec ou sans
retour de position)

Cascade
Prédominante
Rapport

Sous saformelaplus simple, on peut représenter une boud e de régulation par le schéma ci-dessous.

Paramétres de réglage Alarmes
section 3.6 section 3.10

Consigne
section3.4  —pt
'tl)'ypel de Sortie section
. oucle
?j/arlable —»  section3.3 3
e
régulation Réglage auto Diagnostic

section 3.8 section 3.9
Figure 4-1: boucle PID

Leblocfonction boude prend sesentrées apartir dun bloc fonction consigneet dunemesuredevarisblede
procédé Lessorties du bloc fonction boude peuvent ére cablées pour piloter lesadtionneursdelingdlations
Desdamespeuvent &regoutéespour surveller leséatsdelinddlation. Un réglage automdtique ou manue
desparametresdelaboudeest possble pour coller aux caractéridiques delinddlation. Ce chapitre déarit ces
optionset lamaniéredelescorfigurer, sur labase L OOPOX, ol lerepéredeboudex=1a8.

Section 3.2 ‘Vue gandard duneboudedansiTools

Section 3.3 Paramétres de configuration dés Type de boucl€, Type derégulation’

Section 3.4 Consignes & maniéres deles sdectionner

Section 3.5 Sorties, sorties doubles, limite de demande de sortie, chauffage-refroidissement
Section 3.6 Jeux de paramétres deréglage, 'multi-PID'

Section 3.7 Boudesévoluées: Rapport, Cascade, Prédominante

Section 3.8 AutoRéglage autometique

Section 3.9 Diagnostic

Section 3.10 Alarmesdeboude

Unité 2500
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4.2. VUE D'UNE BOUCLE

Cette liste est laliste de base d'une boucle visualisée par iTools. Dans la plupart des
configurations, ces parameétres sont en lecture seule et montrent le fonctionnement de la
boucle. Lavariable de régulation est normalement cablée a une entrée analogique qu'il faut
réguler. La consigne cible et Auto/Manuel peuvent étre écrits dans | es applications simples.

E] iZE «Sans titre 1> - Liste des paramétres [_[olx=] I
Ej <Sans titre 1> 4 ~ Control LOOPD
i “aleur| Connexion de
PV dé 0.00] [non connecté)
S Source varisble procéds 320 -1/ [non connecté)
= Contral wsP Consigne de travai A 0.00
s ISP Congighe cible souhaitée 2 0.00
g T_OP Puls_sance l?IB sortie cible souhaitée 3 0.00
(] LOOPD3 wiP Sortie fonctionnelle en cours 4 0.00
by Sélection auto/manuel 152 Auto [0] [non connecté]
1 Loopo m-ASIC Source selection auto/manuel 330 -1/ [non connecté]
-0 LO0FDS o-00F Sortie régulation tout ou rien 25 100 (0]
(7 LOaros V_POS  Position de la varne 53 000
(1 wooro7 CtShydct | Action en Stand_by 177 Suspnd (0]
-] LOOFDS SParig Origine de la conzigne 230 Intern 0]
D ATUN WSPHI Limite haute de la conzsigne de travail 166 o.oo
23 HUMID WSPLo Limite basse dz la consigne de travail 167 0.00
=1 ZIRC1 ShrSt Dirapeau d'état rupture capteur 143 no (0]
-0 User_slamms
-2 Operator
B 10
-] Tooki_Blocks
-1 Comms_Blocks b I LI

Figure 4-2 : présentation de boucle

4.2.1. Paramétres de présentation de boucle

Ces parametres se trouvent danslaliste Control — LOOPOX.

Nom Description Plage Etat

= py Variable de Procédé. Valeur d'entrée que doit réguler la 19 (]
boucle. Valeur actuelle de la variable de la source cablée, par
exemple un module d'entrée analogique

= PV/Src Variable de Procédé source. Adresse Modbus du parameétre
céblé a PV. -1 indique PAS de céablage.

= WSP Consigne de travail. La consigne de travail est la valeur 19
courante actuelle de la consigne utilisée par la boucle de
régulation. Elle peut provenir d'un certain nombre de sources
différentes comme une consigne interne, une consigne externe
ou la consigne demandée a une boucle esclave (cf. section
4.10)

= {SP Consigne cible. La consigne cible est la valeur visée de la +9
consigne que la boucle de régulation cherche a atteindre. Elle
peut provenir d'un certain nombre de sources différentes comme
une consigne interne, une consigne externe ou la consigne
demandée a une boucle esclave (cf. section 4.10)

" T OP Puissance de sortie cible. La demande de sortie calculée par % (AN
- la boucle avant application des limites externes.
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Nom Description Plage Etat
= \wOP Sortie de travail. Valeur actuelle du signal de demande de 1%
sortie provenant de la boucle.
= m-A Sélection Auto/Manuel. Si ce paramétre n'est pas cablé, il est
possible de fixer la sortie pour le mode manuel :
Auto (0) Automatique La demande de sortie est fournie par la boucle de
régulation
mAn (1) Manuel La demande de sortie peut étre réglée par I'opérateur a l'aide du

paramétre 'Puissance de sortie cible'. Lors du passage d'Auto & Manuel, la
demande de sortie reste a la valeur actuelle jusqu'a ce que |'opérateur la
fasse augmenter ou diminuer. Lors du passage de Manuel a Auto, la
demande de sortie prend comme valeur de départ la valeur réglée
précédemment manuellement puis passe de maniére régulée a la valeur
définie par la boucle de régulation. Ce type de transfert porte le nom de
"Transfert progressif’.

= m-Asrc Source de sélection Auto/Manuel. Permet de céabler la (18
sélection Auto/Manuel a un paramétre.
® ShrSt Indicateur d'état de rupture capteur. Défaut matériel a
I'entrée ou entrée linéarisée PV hors plage
no (0) Fonctionnement normal du capteur
YES (1) Capteur en état de rupture. Il peut y avoir un circuit ouvert ou une impédance
élevée

Les parameétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au
fonctionnement de I'appareil. Pour afficher les paramétres cachés, décocher la case
'Cacher les listes et Paramétres non significatifs’ dans 'Options' - 'Disponibilité des
Paramétres’

= 0-00P Sortie de régulation en type Régulation tout ou rien. Pour
la régulation tout ou rien, la demande de sortie effective est :
-100 (0) Demande maximale 'Refroidissement' (Maximum de sortie pour une
boucle a action directe)\
0(1) Aucune demande de sortie
+100 (2) Demande maximale 'Chauffage' (Maximum de sortie pour une boucle a
action inverse)
=V _POS Position de la vanne. Position effective du potentiometre s'il 1 % 0
est branché, ou position évaluée si aucun potentiometre n'est
installé
= SPorig Origine de la consigne. Définit d'ou provient la consigne : (18
Intern (0) Consigne interne
Remote (1) Consigne externe
Progrm (2) Rampe programmée
= \WSPHi Valeur maximale admissible pour la consigne de travail 19 (18
= \WSPLo Valeur minimale admissible pour la consigne de travail 19 (18
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4.3. CONFIGURATION DE BOUCLE

Cette page sert a configurer la maniére dont la boucle doit fonctionner. Dans le mode
Configuration, TOUS ces paramétres sont en lecture/écriture ; dans |e mode Fonctionnement,
TOUS ces parametres sont en lecture SEULE.

El Sans titre 1> - Liste des paramétres
B <Sans tire 1> ' ~ Control LOOPOT.LOMCFG

MHom | Deseription | Adresse] Waleur| Connexion de

Chl Type de Fégulation 174 FID (0]

At Action de la régulation 7| rEw [0]

-1 LOOPD1 ;I cooL Type de refroidissement 186 Lin (0]

B2 LOTALM titd Unitéz de tempz pour lntégrale et la dérivée 191 SEc(0)

dyP Tppe de dérivée 200 P (0]

PuwiF Activation de la compenzation des vanations Secteur 215 QFF [0]

Fuadt Tppe de tendance 194 nonk [0]

Pdt Transfert progressif Manuel/Auto en Régulation PD 205 no (0]

{:I Lo1_sP Shrt Type de rupture capteur 203 Sb.OP (D)

{3 Lm_op FOF tode manuel forcé de la sotie 208 no (0]

D LOTINF Pbu Unités de la bands propartionnelle 161 EniG [0]

3 LOICFG miEL Limite basze valeur procédé 1 0.00

0 LmsPC miGH Lirnite: haute valeur pracédé 12 999.90

[ LOSET Type de boucle 175] Si ]
{27 L14SET dEcP Mombre de Décimales 4 I'affichage/Comms 176 nnn.n (1]

Figure 4-3 : configuration de boucle

4.3.1. Paramétres de configuration essentiels.

Ces parametres se trouvent danslaliste Control - LOOPOx - LOXCFG.

Il faut régler les quatre paramétres de configuration suivants pour qu'ils coincident avec
I'application.
= LpType Type de boucle. Ce paramétre est primordial, il définit la structure de la boucle.

Single (0) Boucle simple

Cascde (1)  Régulation Cascade (Cf. section 4.10)

Overid (2) Régulation a boucle Prédominante (Cf. section 4.11)
Ratio (3) Régulation de Rapport (Cf. section 3.7.1)

= Ctrl Type de régulation. Ce paramétre est le deuxieme a considérer, il définit le
comportement et les sorties de la boucle. Une boucle de régulation peut avoir
une sortie a voie unique (chauffage uniqguement par exemple) ou une voie
double (chauffage/refroidissement par exemple). L'algorithme de régulation peut
étre PID ou un algorithme de commande de vanne ouverture/fermeture.
L'algorithme de commande de vanne peut étre configuré pour une utilisation
avec une recopie de position provenant d'un potentiomeétre (régulation avec
retour de position’ ou mode Position) ou sans recopie de position (régulation
'sans retour de position’ ou mode Vitesse).
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Sorties simples : voie 1. Les nombres entre () sont des valeurs énumérées
PID (0) Régulation PID
OonOff (1)  Régulation tout ou rien
VPU (2) Régulation Positionneur de vanne - sans retour de position
VPB (3) Régulation Positionneur de vanne — avec retour de position
Sorties doubles : Voie 1 Voie 2
PID1&2(4) PID (chauffage) PID (refroidissement)
PID On(5) PID Tout ou rien
On1&2(6) Tout ou rien Tout ou rien cf. remarque
OnVPU(7) Tout ou rien Régulation de vanne — sans retour de position
d.raverqe
OnVPB(8) Tout ou rien Régulation de vanne — avec retour de
position cf. remarque
VPUON(9) Positionneur devanne-  Tout ou rien
sans retour de position
VPBON(10) Positionneur devanne—  Tout ou rien
avec retour de position
PIDVPU(11) PID Positionneur de vanne — sans retour de
position Phase suivante
PIDVPB(12) PID Positionneur de vanne — avec retour de
position Phase suivante
VPU1&2(13) Positionneur devanne-  Positionneur de vanne — sans retour de
sans retour de position position Phase suivante
VPUVPB(14) Positionneur devanne-  Positionneur de vanne — avec retour de
sans retour de position position Phase suivante
VPB1&2(15) Positionneur devanne—  Positionneur de vanne — avec retour de
avec retour de position position Phase suivante
VPBVPU(16) Paositionneur devanne—  Positionneur de vanne — sans retour de

avec retour de position

position Phase suivante

N.B. : Sdectionner Action de régulation directe (ci-dessous) et Tout ou rien comme voie 2.

= Act Action de régulation. S'applique a la voie 1, la voie 2 sera I'opposée
rEv (0) Action Inverse - la sortie augmente positivement si PV est inférieure a
SP. (chauffage par exemple)
dir (1) Action directe - la sortie augmente positivement si PV est supérieure a
SP. (refroidissement par exemple)
" rnGH/L  Limites haute et basse de la valeur de procédé. Ces paramétres doivent

correspondre a la plage active de la variable régulée et servent a mettre I'action
PID a I'échelle, par exemple pour calculer la bande proportionnelle en %.
L'indicateur Rupture capteur est actif en dehors de ces limites

L es autres paramétres de configuration ont également une influence sur lamaniére dont est
utilisée la boucle et sont pris dans I'ordre indiqué :
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4.3.2.

Autres paramétres de configuration de boucle

Nom

Description Plage

Etat

= COOL

Type de refroidissement S'applique a la sortie voie 2

Lin (0)

oiL (1)
H20 (2)
FAn (3)
ProP (4)

Linear La sortie de régulation suit le signal de sortie PID de maniere
linéaire, c'est-a-dire. 0% de sortie PID = 0 en sortie, 100 % de sortie PID =

100 % en sortie.

Oil, Water, Fan La sortie de régulation est caractérisée pour compenser
I'effet non linéaire du fluide de refroidissement (huile, eau et air pulsé).

Généralement utilisé dans les procédés d'extrusion.

Prop La sortie refroidissement est proportionnelle a I'écart

= titd

= dtyP

" PwrF

Unité de Temps pour l'Integrale & la Dérivée
Généralement en secondes mais peut étre modifiée en

minutes ou heures

Type de Dérivée Dérivée sur PV définit le fait que
I'action dérivée réagit uniquement aux variations de PV

Dérivée sur I'écart définit le fait que I'action dérivée réagit

aux différences entre SP et PV (préférable pour les

consignes en rampe)

Compensation des Variations Secteur Si la tension
d'alimentation varie, la sortie PID est immédiatement
modifiée pour maintenir la demande de sortie constante.

La compensation variation secteur est en général utilisée
dans une application de chauffage pour compenser les
variations de la tension d'alimentation avant que I'effet soit
visible sur la température. Pour les sorties qui agissent sur
des contacteurs ou des relais statiques, régler la
compensation variation secteur sur On. Pour les sorties qui
agissent sur des unités de puissance a thyristors
analogiques, PwrF est normalement réglé sur OFF car ce
type d'unités de puissance contient généralement sa propre
compensation locale.

OFF (0)
on (1)

Off Absence de compensation variation secteur
On Compensation variation secteur activé

= Fwdt

= Pdtr

Type de tendance La régulation tendance sert
généralement a compenser l'effet de retards ou des
influences externes comme les signaux de commande
provenant d'autres boucles du procédé. Cette fonction
s'ajoute directement a sortie de I'algorithme PID, avant la
limitation de la sortie et les conversions de sorties doubles.
Il est possible d'appliquer une limite de correction a la sortie
PID calculée lorsque Tendance est activée.

Transfert Manual/Auto en Régulation PD Définit le

comportement de la sortie de régulation pour le transfert
Manuel/Auto lorsqu'il n'y a pas de terme intégral :

no (0)
YES (1)

No Transfert Manuel-Auto immédiat
Yes Transfert Manuel-Auto progressif
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Nom Description Plage Etat
= Sprt Traitement de la sortie en cas de Rupture capteur. En
cas de détection de rupture capteur, la sortie se
positionne a :
une valeur prédéfinie réglée par ‘'oSbOP’ dans la liste ‘LOx_OP’

Sb.OP (0) Sb.OP
Hold (1) Hold sa valeur actuelle
= FOP Mode Manuel Forcé. Ce parameétre définit le compor-
tement de la boucle lors du transfert auto / manuel
Le transfert entre auto/manuel/auto s'effectue de maniére progressive

no (0) Off
TrackTransfert d'auto a manuel, la sortie revient a la valeur manuelle

trAc (1)
précédente. Le transfert manuel-auto s'effectue de maniére progressive
StEP (2) Step Transfert auto-manuel, la sortie passe a une valeur prédéfinie par
L01_OP.FOP. Le transfert manuel-auto s'effectue de maniéere progressive
Unité dans

= Ppuy Unité de la Bande Proportionnelle.
laquelle est définie la bande proportionnelle

EnG (0) Eng en unité physique
sous forme d'un pourcentage de la plage d'entrée

% (1) %
Nombre de Décimales a I'affichage/Comms. Définit la
résolution de PV principale et de la consigne principale

= dEcP
comme le voient les communications digitales
nnnn (0)  Aucune décimale
nnn.n (1) Une décimale, c'est-a-dire que 123,4 est envoyé sous la forme 1234
nn.nn (2) Deux décimales, c'est-a-dire que 12,34 est envoyé sous la forme 1234
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Régulation Manuel de configuration

4.4. REGULATION PID

Larégulation PID, également appelée ' Régulation atroistermes’, est une technique qui sert a
obtenir une régulation linéaire stable ala consigne voulue. Les trois termes sont les suivants :
P Bande proportionnelle

| Temps d'intégrale

D  Tempsdedérivée

Lasortie du régulateur est la somme des contributions de ces trois termes. La sortie résultante
est fonction de I'ampleur, dela durée du signal d'erreur et de lavitesse de variation dela
valeur de procédé. Il est possible de définir une régulation P, P, PD ou PID.

4.4.1. Terme proportionnel

Le terme proportionnel donne une sortie qui est proportionnelle al'amplitude du signal
d'erreur. Un exemple est présenté sur lafigure 4.4, pour une boucle de régulation de la
température, ou la bande proportionnelle est 10 C et une erreur de 3 C donne une sortie de
30%.

Sortie Bande
O,
’ proportionnelle 107C
100 %
30 % > <+«— Erreur 3°
0%

T Température

Consigne

Figure 4-4 : action proportionnelle

Les régul ateurs proportionnels uniquement donnent en général une régulation linéaire stable
mais avec un décal age correspondant au point auquel la demande de sortie est égale ala perte
du systéme. C'est un écart permanent appelé Erreur de Statisme.
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4.4.2. Terme intégral

Letermeintégral supprime en régime permanent I'erreur de statisme en faisant varier lasortie
en rampe ascendante ou descendante proportionnellement a l'amplitude et ala durée de I'écart.
Lavitesse d'évolution est liée ala constante de temps intégrale et doit étre supérieure ala
constante de temps du procédé pour éviter les oscillations.

44.3. Terme dérivé

Leterme dérivé est proportionnel alavitesse de variation de lavaleur de procédé. Il sert a
éviter un dépassement de la consigne en introduisant une action d'anticipation. Le terme
dérivé possede un autre effet intéressant. Si lavaleur de procédé chute rapidement, par
exemple dans |e cas ou une porte de four est ouverte pendant que le four fonctionne, et si I'on
a défini une bande proportionnelle large, laréaction d'un régulateur Pl peut étre assez lente.
Le terme dérivé madifie la bande proportionnelle en fonction de cette vitesse de variation, ce
qui rétrécit la bande proportionnelle. L'action dérivée améliore par conséquent
automatiquement le temps de rétablissement d'un procédé lorsque la valeur de procédé varie
rapidement.

La dérivée peut se calculer sur lavariation de PV ou lavariation de I'écart. Pour les
applications comme larégulation d'un four, on sélectionne souvent Dérivée sur PV pour
éviter les chocs thermiques dus a une variation brusque de la sortie ala suite d'une variation
delaconsigne.

444, Cutback haut et bas

Alors que les parameétres PID sont optimisés pour larégulation en régime permanent ala
consigne ou a proximité, les paramétres de cutback haut et bas servent aréduire les
dépassements de consigne pour des variations de grande ampleur du procédé. Ces parameétres
définissent respectivement le nombre de degrés au-dessus et en-dessous de la consigne auquel
le régulateur commencera a augmenter ou a diminuer la demande de sortie.

l TTMESUrE eri-dessous detaT A~

Dépaégéﬁ{éﬁ{m/\ .......... T ...............................

T S

Afin de diminuer le
dépassement, augmenter la
valeur du cutback bas

Afin de diminuer la mesure en-dessous
de la consigne, diminuer la valeur du
cutback bas

Figure 4-5 : cutback haut et bas
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4.45. Schéma fonctionnel PID
SP Limit Haute
SP —/— + ( )
SP Limit Basse -A
Plage maxi.
PV
_» _/_
Plage mini.
: ~ - Gel de Tendance
Action de régulation lintégrale xteme *
» Directe
Yvy
v )
Inverse Tendance
Intégrale -
> #
(ou D ﬁ
T N
Ecart L/~
e _/
> Dérivée <
PV lPID OoP
Activation du ~
dacti ivid'OP -
Corgéesfrzguon —> s L Activation du
suivi *
‘ Valeur de suivi
_ Auto OPH Rem OP Hi * Limit. de
/— N _/— . Vitesse
—
Manuel * Manuel OPL Rem OP Lo * de sortie
Ch 10P
>0,0 >
>=<0,0 Gainrelatif |
Dual OP > froid Ch2OP
Figure 4-6 : schéma fonctionnel PID
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4.4.6. Paramétres PID
Ces parametres sont dans Control — LOOPOx — LOxPID.

Laliste LOXPID présente |'ensemble des valeurs des paramétres PID en cours. Ces paramétres
sont tous en lecture seule (couleur bleue) et se reglent aprés un Autotune (section 4.13) ou
manuellement (section 4.5.1' Jeux PID’). Lestermes PID ont été décrits dans les pages qui
précedent.

<5ans titre 2> - Liste des paraméties
B <Gans lire 2% ‘N ~ Control LOOPOT.LOTRID
Mo Adresse Valeur| Connesion de
E‘D Control = Ti Temps intéarale en cours ] =) 4m
=1 LooPm Td Temps dérivée en cours =l A0z
m-C0 LOTALM iES Intégrale manuells en cours 28 0.00
-3 LOTPID Heb Cutback haut en cours 13 Auto [0)
03 Lo SP Lch Cutback bas en cours 17 At (0]
n EL Gain relatif voig1/2 en cours 13 1.00
-] LO1_OP .
SET Jeu de PID en cours 287 Pid.1 (0]
-0 LOTINF
SETSrc | Source duldeu PID en cours 336 R
- LOTCFG FF Tendance déportée 100 0.00 [non connecté)
-3 LmsPC ot ) :
B FFSrc Source tendance déportée 323 -1 [non connecté]
[]"D LOTSET Frz Gel de [ Algorithme de régulation 142 na (0] [hon connecté)
- P FrzSrc Source du Gel de I' Algarithme de régulation 333 -1 [non connecté]
-4 PYSro LPbrk, [irapeau d'état de wpture de la boucle 148 no (0]
e bt Termps de rupture de la boucle a3 24m
4] 15P — |_Hold Signal du gel de lintéarale 149 no (0] [hon connecté]
-4 T_OP I_H%ic Source du signal du gel de lintégrale 37 -1 [non connecté]
40 wiP Debump | Drapeau sans & coups 220 YES (1)
AT Adc Activation du calcul automatique de I Intégrale manuelle 151 mén (0]

Figure 4-7 : liste des parametres PID

Nom Description Plage Etat

" PB Valeur de la bande proportionnelle actuellement utilisée par (BA]
le PID. Les unités (physiques, %) sont réglées dans Control
- LOOPOXx - LoxCFG - Pbu

= Ti Temps d'intégrale actuellement utilisé par le PID. Les unités (B8]
(sec, min, h) sont réglées dans Control -~ LOOPOXx -
LOXCFG - titd

" Td Temps de dérivée actuellement utilisé par le PID. Les unités (BA]
(sec, min, h) sont réglées dans Control - LOOPOXx -
LOXCFG - titd

" rES Valeur d'intégrale manuelle actuellement utilisée par le (R
régulateur PD

" Hcb Valeur de cutback haut actuellement utilisée par le PID (R
Auto Auto La valeur de cutback se régle a I'aide du bloc PID
(0)
Value Valeur de cutback réglée manuellement dans Control -~ LOOPOx - LOXSET

- Hcbl

"|lcbh Valeur de cutback bas actuellement utilisée par le PID (A
Auto Auto La valeur de cutback se régle a l'aide du bloc PID
(0)

Value Valeur de cutback réglée manuellement dans Control - LOOPOx -
LOXSET - Lcbl

" reL Valeur de gain relatif voie 1 voie 2 actuellement utilisée par (R
le PID
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Nom Description Plage Etat

= SET Jeu de PID en cours Sélectionne quel jeu de parameétres (BA]
de réglage (sur les trois) est actuellement utilisé. Sélection
manuelle ou par multi-PID (section 4.5.). Remarque :
Control.LOOPOXx — LOXSET — nSets doit avoir une valeur >
1

® SETSrc  Adresse Modbus du parameétre pilotant le n° du jeu PID en
cours

" FF Tendance déportée  Vameur d'entrée externe utilisée
comme tendance. Tendance doit étre activé dans LO1CFG
- Type de tendance.

= FFSrc Adresse Modbus du parameétre utilisée comme tendance
externe

-1 indique PAS de connexion.

" Frz Gel de I'algorithme. Cet indicateur peut étre réglé pour
suspendre le calcul PID et toutes les valeurs calculées
restent bloquées. Ce parameétre est cablable

" FrzSrc Adresse Modbus du parametre utilisé comme indicateur de
blocage de la régulation

= | PBrk Drapeau de Rupture de boucle. La boucle PID détecte o
que la sortie est restée sur une limite et que PV n'a pas
varié dans une demi-bande proportionnelle pendant une
durée > Temps de rupture de la boucle

no (0) No Etat de la boucle correct
YES (1) Yes L'état de la boucle est détecté comme boucle rompue-ouverte
"lb_t Temps de Rupture de boucle C'est le temps

utilisépar le drapeau ci-dessus.

= |_Hold Gel de I'IntégraleRéglé pour suspendre le calcul intégral et
maintenir constante la contribution actuelle de l'intégrale a la
valeur de sortie. Ce parameétre est cablable

= |-HSrc Adresse Modbus de l'indicateur servant a maintenir la valeur

intégrale
-1 signifie pas cablé
" Debum  Debump Flag Réglé pour équilibrer l'intégrale afin
p de maintenir la méme demande de sortie. L'indicateur se
réinitialise de lui-méme
= Adc Validation du Calcul Automatique de I' Intégrale

Manuelle. Avec le temps d'intégrale sur OFF, le réglage
Adc permet le calcul de l'intégrale manuelle. Si Adc n'est
pas réglé, il faut régler, manuellement , le parameétre
"Intégrale Manuelle".

Les parameétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au
fonctionnement de I'appareil. Pour faire afficher les paramétres cachés, décocher la
case 'Hide Parameters’ dans 'Options' - Parameter Availability Settings’

" FFPb Proportion de la tendance insérée directement dans la sortie
- Valeur par défaut 100, la diminution de la valeur augmente
I'effet

" FFtr Valeur de correction fixe ajoutée au signal de tendance

" FFdv SP et PV tendance définissent la plage de contribution de la

correction PID. Tendance est limitée directement.
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Nom Description Plage Etat

= MinDsp Pour diagnostic uniquement
" MnPosn Pour diagnostic uniquement
= MXTDTI Pour diagnostic uniquement

4.5. Multi-PID

Le multi-PID est |e transfert automatique de la régulation entre deux jeux de PID. Le multi-
PID peut étre utilisée dans les systémes tres faiblement linéaires oul le procédé de régulation
présente de fortes variations de temps de réaction ou de sensihilité, cf. figure 4-8 ci-dessous.
Ce phénomeéne peut par exemple se produire sur une large plage de PV ou entre le chauffage
et le refroidissement oul les vitesses de réaction peuvent présenter des différences
significatives. Jusqu'atrois jeux de valeurs PID peuvent étre choisies, le nombre de jeux
dépendant de lanon linéarité du systéme. Chaque jeu PID est choisi de maniére afonctionner
sur une plage limité (quasi-linéaire).

On peut sélectionner le jeu actif dans:
1. uneentréelogique
2. unparamétre’ jeu PID detravail’ danslaliste LOXPID

3. ouon peut réaiser un transfert automatique en mode multi-PID.

SP
A

Seuil de /

basculement
PID2 / PID3

Seuil de
basculement
PID1/ PID2

» Variable
f f régulée
JeuPID1 JeuPID2

Figure 4-8 : multi-PID dans un systéme non linéaire
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4.5.1. Parametres de multi-PID - jeux PID

Ces parametres se trouvent danslaliste Control = LOOPOx - LOXSET. IIsne sont pas
disponibles si, dans Control = LOOPOx - LOXCFG, Type de régulation = tout ou rien.

<S5ans titie 2> - Liste des paramélies
(#F)GY <5ans tirs 2> A ~ Control LOOPO.LOTSET
Yaleur| Connexion de

EHCD Cortrol = h : an OFF (0]
=2 LoaPo houndl Seuil de transition Jeus PIOT 4 PID2 2 0.00
- LMALM bound2 Seuil de transition Jeus PIDZ & PID3 k) 0.00
=] LMFID FE1 Bande proportionelle (jeu 1) 288 100.00
- LO1_SP T Temps d'lntég_lale [\gu'\] 289 4m
&7 LO_OP Td1 Temps de dérivée [jeu 1] 290 LI
w0 LOTINF rES1 Intégrale manuelle [Jeu 1) 252 0.00
F-0 LOCFG Hchb1 Cutback haut [_|eu 1] 293 At (0]
L1 LOTSPC Leb1 Cutback baz  [jeu 1] 294 Auto (0]
rEL1 Giain relatif voie 142 [jeu 1] 291 1.00
&2 [LOISET PEZ Bande propattionele fjeu 21 255 100.00
ARy Ti2 Temps dintéarale [jeu 2] 296 4m
-4 PYSic TdZ Temps de dérivée fjeu 2] 297 405
A wsP E52 Intérale manuelle [Jeu2) 299 0.00
-4 5P — Hch2 Cuthack haut  [jeu 2] 300 Auta (0]
-4 T_OP Leh2 Cuthack bas  [jeu 2] 301 Auto (0)
-4 wiP EL2 Gain relatif voie 142 (jeu 2) 238 1.00

A Ty

Figure 4-9 : jeux de paramétres PID

Par défaut, une boucle ne présente qu'un jeu de valeurs PID — toutes en lecture/écriture. |1
existe 3 jeux de valeurs PID et différentes stratégies a sélectionner pour passer d'un jeu PID
au suivant. Ces deux paramétres ne peuvent étre modifiés qu'au niveau configuration.

Nom Description Plage Etat
" nSets Nombre de jeux PID a Utiliser. Pour le multi-PID 1,2,3
" PidSch Référence du Multi-PID
OFF (0) Off  SET 1 est utilisé en permanence
SET (1) SET Aucune stratégie, on peut sélectionner les jeux activés a l'aide de
LOXPID.SET
SP (2) SP  Le nouveau jeu est sélectionné lorsque la consigne croise le seuil de
transition Jeul /Jeu2
PV (3) PV  Le nouveau jeu est sélectionné lorsque PV croise le seuil de
transition Jeul /Jeu2
ER (4) ER Le nouveau jeu est sélectionné lorsque l'erreur croise le seuil de
transition Jeul /Jeu2
OP (5) SP  Le nouveau jeu est sélectionné lorsque la sortie croise le seuil de

transition Jeul /Jeu2

" boundl Le seuil de basculement pour le passage du jeu 1 au jeu 2
(dépend du type de multi-PID sélectionné)

" hbound2 Le seuil de basculement pour le passage du jeu 2 au jeu
3(dépend du type de multi-PID sélectionné)

Les autres e éments de laliste sont les trois jeux de paramétres de réglage qui sont tous en
lecture/écriture.
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4.6. CONSIGNE BOUCLE

Cette page sert a configurer les paramétres qui définissent la consigne pour une boucle de
régulation.

B <5ans tie 3>
berhe
ED Control = SSEL Sélection consigne interme 15 5P 1 (0] [hon connects)
=+ LOoFO1 SP15mc Source de la congigne 1 3 -1 [non connects)
- LOTALM P Conzigne 1 24 0.00/ [han connects]
(-] LOTPID SP25rc Source de la consigne 2 322 -1/ [non connecté)
w23 LO1_SP SP2 Consigne 2 25 0.00 [non connecte]
®-1 LO1_oF SP_L Limite basze de la consigne 1 112 0.ao
@] LOTINF SP_H Limite haute de la consigre 1 111 353.90
-] LOICFG SPEL Consigne 2 limite basse 114 0.00
-0 LOSPC SP2H Consigne 2 limite haute 113 993.90
[ (2 LOTSET SPrr Fampe de Consigne 35 QFF (0]
T PV Hbty Tupe de maintien sur écart en rampe SP 70 QFF (0]
4 PYSic SALHb Etat signalant Maintien de la rampe SP 4 QFF (0]
) WP SRLHd Maintien de la rampe SP 95 no (0]
5P SRLAC Etat signalant Rampe 5P Active 154 ra [0]
SHLS Etat signalant I' dchévement de la rampe 5P 156 ra [0]
-4 T_OP SRLDis Désactiver la rampe de 5P 73 i (0]
A wik Hbldis D ésactiver le maintien sur écart en rampe SP 157 no (0]
A ma StkHbk Etat signalant Maintien sur écart vénouilé 169 QFF (0]
s kT m_5F Cangigne Externe 172 0.00/ [hon connechd]
-4 ShrSt m_Sr Source de la consigne externe 324 -1/ [non connects]
-] LOoPO2 Lt Aclivation de la consigne externe 219 o [0 [hoh connecté)
-] LOOPO3 L-rSrz Source du signal Activation de la consigne externe 325 -1 [non connects)
-7 LOOPO4 MwTiSP Prochaine Consighe cible pour ' instrument esclave 92 0.00
-1 LOOPOS MwRmAt  Prochaine Vitesse de rampe pour I instrument escl: 93 0.00
=7 LOOPOG SlSync Chargement des nouvelles données de rampe 94 o (]

Figure 4-10 : consigne boucle

Laconsigne detravail est la consigne utilisée par laboucle de régulation et peut étreissue
d'un certain nombre de sources différentes.

4.6.1. Parametres de consigne

Ces parametres se trouvent danslaliste Control - LOOPOx - LOx_SP.

Nom Description Plage Etat
= SSESrc Source de Sélection de la Consigne interne Adresse
Modbus de la donnée utilisée pour sélectionner SP1 ou
SP2. ( -1 signifie 'non cablé’)
= SSEL Selection de consigne interne. Si ce parameétre n'est pas
cablé, il est possible de sélectionner la consigne par :
SP1 (0) Setpoint 1 Consigne interne 1
SP2 (1) Setpoint 2 Consigne interne 2

= Sp1/2Src  Adresses Modbus des paramétres fournissants la valeur
de SP1/2 (-1 signifie 'non cablé’)

= SP1/2 Valeur actuelle de SP1/2. N.B. : Control -~ LOOPnn -
Lnn_SP - L-r ne doit pas étre mis a 1.

=" SP L Valeur minimale admise sur SP1 1%

=" SP_H Valeur maximale admise sur SP1 1%
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Nom Description Plage  Etat
= SP 2L Valeur minimale admise sur SP2 1%
= SP_2H Valeur maximale admise sur SP2 1%

4.6.1.1. Parametres limite de vitesse et maintien sur écart

Ces parametres se trouvent également danslaliste Control =  LOOPOx - LOx_SP.

Le maintien sur écart sert a stopper larampe de consigne lorsque la variable de régulation
n'arrive pas a suivre les évolutions de la consigne. La sélection seffectue de lamaniére
suivante :

Nom Description Plage  Etat
= SPrr Rampe de Consigne. Pour définir la vitesse de variation
de la consigne
OFF (0) Aucune limite de la vitesse de la consigne
Valeur La vitesse de variation de la consigne est limitée a cette valeur
= Hbty Définit la stratégie de maintien sur écart pour les rampes
de consignes
OFF (0) Pas de maintien sur écart
Lo (1) Il'y a maintien sur écart de la rampe de consigne lorsque PV est inférieure
a la consigne, d'une valeur supérieure au seuil du maintien sur écart
Hi (2) Il'y a maintien sur écart de la rampe de consigne lorsque PV est
supérieure a la consigne, d'une valeur supérieure au seuil du maintien sur
écart
bAnd (3) Il'y a maintien sur écart de la rampe de consigne lorsque PV est inférieure
ou supérieure a la consigne, d'une valeur supérieure au seuil du maintien
sur écart
= SRLHb Etat actuel de la rampe SP : (8
OFF (0) Rampe en cours
HbAc (1) sur Maintien
= SRLHd Maintien de la Rampe. Arréte la rampe SP
no (0) Rampe en cours
YES (1) sur Maintien
= SRLAct Etat signalant Rampe active. ]
no (0) no Pas de rampe de consigne
YES (1) Yes Enrampe
= SRLStA Etat signalant I'achévement de larampe. La rampe SP o
no (0) no n'aPAS atteint la SP cible
YES (1) Yes a atteint la SP cible ( rampe terminée)
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Nom Description Plage Etat
= SRLDis Désactivation de la rampe . A sélectionner dans :

no (0) no Larampe de consigne est activée

YES (1) Yes Larampe de consigne est désactivée
= Hbkdis Désactivation du Maintien sur écart . A sélectionner

dans :

no (0) no Maintien sur écart activé

YES (1) Yes Maintien sur écart désactivé
= StkHbk Etat Maintien sur écart vérouillé. Etant donné que

I'indicateur ci-dessus peut étre réglé et corrigé trés
souvent lorsque PV essaie de suivre SP, une deuxieme
sortie (Sticky Holdback Status) est fournie. Cette sortie
reste activée en permanence si PV arrive au moins a la
moitié de la vitesse de la consigne. Cette sortie sert a
donner un message homogéne par les communications
pour montrer que le maintien sur écart a été actifil y a trés
peu de temps

4.6.1.2. Parameétres de consigne externe

Ces parametres se trouvent également danslaliste Control =  LOOPOXx - LOx_SP.

Nom Description Plage Etat
="rm_SP Consigne externe. La consigne peut étre pilotée a partir
d'une source externe déportée pour remplacer la consigne
locale
= rm_Src Source de la Consigne externe. Source a partir de
laquelle est cablée la consigne externe
|y Activation de la consigne externe. Permet a la consigne
'déportée’ de remplacer la consigne interne ou d'agir
comme correction de la consigne interne. La consigne
interne peut également corriger la consigne externe. La
sélection s'effectue a l'aide de ‘Configuration de la
consigne externe’ dans la liste de configuration SPC.
no (0) no SP1 ou SP2 est utilisée par le PID
YES (1) Yes La consigne externe est utilisée le PID
® | -rSrc Source d'Activation de la consigne externe. Source a

partir de laquelle est cablée I'activation de la consigne
externe

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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4.6.1.3. Consigne de régulation — Parameétres de rampe

Ces parametres se trouvent également dans laliste Control — L OOPOx

~ LOX_SP.

Ces parametres servent a synchroniser les segments de rampe sur un certain nombre de

régulateurs 2500 a I'aide des communications.

Nom Description Plage

Etat

= NwTrSP Prochaine Consigne Cible sur I'lnstrument esclave.
Consigne suivante a charger dans le bloc Rampe

= N\wRmRt Prochaine Vitesse de Rampe sur I'Instrument esclave.
Vitesse d'évolution suivante a charger dans le bloc Rampe

= S|Sync Charger les nouvelles données de Rampe. Charger les
valeurs suivantes dans le bloc rampe
no (0) no Nouvelle rampe pas déclenchée
YES (1) Yes Nouvelle rampe déclenchée

Les paramétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au

fonctionnement de I'appareil. Pour faire afficher les paramétres cachés, décocher la

case 'Cacher les listes...." dans 'Options' - Disponibilité des Paramétres’

= | oct Correction de consigne Locale. Valeur de 'décalage’ fixe
a appliquer a la consigne de travail

= | ocL Limite Basse de Correction de consigne locale. Pour
régler une limite basse sur la valeur de correction de la
consigne

= | ocH Limite Haute de Correction de consigne locale. Pour
régler une limite haute sur la valeur de correction de la
consigne

= Hp Valeur du Maintien sur Ecart. Définit I'écart maximum
admissible, en unités physiques, entre SP et PV avant
I'enclenchement du maintien sur écart. Pas disponible si
Typede maintien sur écart = OFF. |l existe aussi une
entrée séparée "Désactiver le maintien sur écart"
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4.7. CONFIGURATION DE LA CONSIGNE DE BOUCLE(LOXxSPC)

Ces parametres configurent la maniére dont doivent fonctionner les consignes de boucle.

=] <Sans titre 1> - Liste des paramétres

(#)5) <ans tive 1> 4 - Conirol LOOPO.LOTSPC
Hom Adresse Waleur| Connesion de

E-_1 LOOPO1
{ @] LOTALM

mPU Unités de vitesse de rampe 193 PSEc ()

(
{1 LmPD it Canfiguration de la Cansiane externe 197 SP(1)
2 LI4PID PVOnSc  Signal synchio, Pour asservil la consigne de ravail WS P 3 la mesure Py 229 no (0]
3 LoMTR SHLR Mode local/déporté su démanage 226 NoaChng [0)
{1 Lo_sp StwSP Mode WSP au démarrage 227 MNoChing (0]
& LUT_UF StHid ode maintien au démarrage 228 NoChng (0]

-3 LOTINF
Figure 4-11 : configuration de consigne de boucle

4.7.1. Bloc fonction consigne

L e schéma ci-dessous montre la maniére dont sont reliées et sélectionnées les consignes et les
points ou les limites des consignes sont appliquées.

SP2 High Limit Sélection de SP
interne o
SP2 SP externe activée
SP2 Low Limit —e SP2 E'alggF“éaXiéH
® |ocal 0 m
SP1 High Limit FV—’ SP1 ]
»—* Externe Target SP
SP1 ini
SP1 Low Limit E(')""lgfng'L”"
o + Local SP +
g RemoteTrim Loc.t
e
SP externe Consigne externe uniquement T~
Local Trim High /l\ ‘4>4
- +
Local SP Trim Remote + Configuration de SP externe
Local Trim

Local Trim Low En mode Configuration uniquement !

rmt.t

Figure 4-12 : schéma du bloc fonction Consigne

La configuration de consigne externe se trouve dans laliste de configuration Consigne
(Control - LOOPOx — LOXSPC) et peut étre modifiée uniquement en mode
Configuration. Les autres parameétres apparai ssent dans la liste de paramétres Consigne
(Lox_SP). Cetteliste change en fonction de la configuration de consigne externe sél ectionnée.

La consigne cible est ensuite introduite dans un bloc de rampe qui applique une limite de
vitesse alaconsigne du PID. Il y a une entrée d'activation/désactivation de lalimite de
vitesse.
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Plage maxi.
LO1CFG.mGH
SP cible —»

/ SP de
Maintien/reprise travail
—>

s Plage mini.
Unités de
f —> LO1CFG.mGL
vitesse Limite de
/sec, /min vitesse —— SP Rate Limit Active Status
/heure
SP Rate Limit Complete flag

Figure 4-13 : schéma de limite de vitesse de consigne

Laséection des unités de limite de vitesse seffectue dans laliste de configuration des

consignes.

4.7.2. Parametres de configuration des consignes

Ces parametres se trouvent dans laliste Control — L OOPOx - LOxSPC.
Nom Description Plage Etat
" rmTr Asservissement a la consigne externe. Définit le

comportement de la consigne locale lors du passage d'une
consigne externe a une consigne locale. En lecture seule
en mode Opérateur.

OFF (0) Off La consigne locale active reste inchangée
trAc (1) Track La consigne locale active suit la valeur de la consigne externe
= mTr Asservissement au mode manuel. Définit I'action de la
consigne locale en mode Manuel. En lecture seule en
mode Opérateur
OFF (0) Off La consigne locale reste inchangée
trAc (1) Track En manuel la consigne locale suit la valeur de la mesure
(asservissement)
" rmPU Unité de vistesse de rampe. Définit les unités de vitesse
— mode Opérateur ou Configuration
PSEc (0) Per second
Pmin (1) Per Minute
PHr (2) Per hour
" rmt Configuration de la consigne externe. En mode
externe, la consigne de travail est pilotée par :
none (0)
SP (1) Remote Setpoint
Loc.t (2) Remote Setpoint + local trim
rmt.t (4) Remote trim + local setpoint
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Nom Description Plage Etat

= P\/OnSc Syncro de WSP a PV. Utilisé par un maitre externe pour
asservir la consigne de travail WSP a la grandeur régulée

PV
no (0) No Pas de synchronisation
YES (1) Yes Sync de WSP avec PV
= StLR Mode Local/Externe au démarrage. Définit le mode
Consigne a la mise en route du régulateur
NoChang No Changela sélection de la consigne reste identique a ce qu'elle était au
©) moment de I'arrét du régulateur
Local (1) Local Le régulateur adopte la consigne locale & sa mise en route

Remote (2) Remote Le régulateur adopte la consigne externe a sa mise en route

= SHWSP Mode WSP au démarrage. Définit la stratégie de la
consigne de travail a la mise en route du régulateur

NoChang No Change La consigne reste identique a ce qu'elle était lors de la
0) derniére utilisation du régulateur

GotoPV (1) Goto PV  La consigne prend la méme valeur que la mesure

Go TSP (2) Goto TSP La consigne prend la valeur de la consigne cible

= StHId Mode Maintien au démarrage . Définit la stratégie de
MAINTIEN a la mise en route du régulateur
NoChang No Change Le maintien reste identique a ce qu'il était lors de la derniére
©) utilisation du régulateur
Hold (1) Hold Le régulateur démarre en MAINTIEN
NoHold (2)  NoHold Le régulateur démarre dans le mode rampe normal et PAS en
Maintien
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4.8. SORTIE DE REGULATION

4.8.1.

Bloc fonction Sortie

Ce schéma fonctionnel montre la maniére dont sont utilisés les paramétres et les limites sur la

sortie d'un bloc PID.

Bloc PID
Sortie
1
| A H .
Track Entrée Poursuite :Track IP
En
OP Limite Haute OP Limite de Vitesse  Dual OP
Cible OP Voie 1
»—e Auto
T~ > / oP > ‘ WOP= ~00 . .
i ‘ Gain relatif
—>[* Manuel <00 voiel/voie2
Manuel OP Limite Basse OP Voie 2

4.8.2.

Figure 4-14 : schéma de sortie PID

Parametres de sortie

Figure 4-15 : paramétres de sortie

Bl <5angs titre 1> - Liste des paramétres
(#F)5Y <Sans tire 15 ‘A ~ Control LOOPOT.LO1_OP
Mom Description Adiesse Waleur| Connexion de
50 Contol 2 [craoP " sorie vois 2 14 000
=+ LooFm A
OPLo Limite basse puizzance )| 0.00
(0 LOTALM OPHi Lirnite haute puissance 0 100.00
B LOPID oL Limite basse exterme de puissance 33 -100.00/ [non connecte]
- Lo1_SP ALS e Source de |z Limite bagse exteme de puiszance 327 -1 [non connecté]
B3 LO_OR rOH Limite haute externe de puissance 32 100.00 [han connects)
B0 LOINF OHSc Source de la Limite haute exsterne de puissance 326 -1 [non connectg]
-3 LOCFG OPn Limite de vitesse sortie [/seconde] 7 OFF ()
- LOSPC ant1 “aie 1 impulsion de sartie minimum 45 10s
E-_] LOSET oSbOP Fuissance de sortie en cas de npture capteur 3 0.00
AT PY TKEn Activation poursuite OF 218 no (0] [hon connecté)
470 PWSrc TKESm: Source d'activation poursuite OP 332 -1/ [mon connecté]
4] wsP TrkIP Entrée poursuite 225 0.00 [hon connecté]
-4 5P TrkSic Source entiée poursuite 329 1| [ron connecté]
4T 0P PFFVal Compengation des variations Secteur 216 0.00 [non connecte]
@ w_DF‘ PFFSic Source de la compensation des variations Secteur 334 -1 [non connectg]

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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Ces parametres se trouvent dans laliste Control — L OOPOx - LOx_OP.

Nom Description Plage Etat

= Ch10OP Sortie voie 1. Valeur actuelle de la sortie de la voie 1 1 % 0

= Ch20P Sortie voie 2. Valeur actuelle de la sortie de la voie 2 1% [}

= OPLoO Limite Basse de Puissance de sortie. Limite la 1 %
demande de sortie minimale (0 a 100 %)

= OPHi Limite Haute de Puissance de sortie. Limite la 1 %
demande de sortie maximale (0 a 100 %)

= rOL Limite Basse externe de Puissance. Limite la demande 1 %

" rOLSrc
" rOH
" rOHSrc
= Oprr
" ontl

" 0SbOP

= TkEn

de sortie externe minimale (-100 a 100 %)

Source de la Limite Basse externe de Puissance. La
limite de demande basse peut étre cablée a un paramétre

Limite Haute externe de Puissance. Limite la demande 1%
de sortie externe maximale (-100 a 100 %)

Source de la Limite Haute externe de Puissance. La
limite de demande haute peut étre cablée a un paramétre

Limite de Vitesse de sortie. ~ Fixe la variation de la
vitesse dans la demande de sortie en secondes

Voiel Output Impulsion de sortie minimum. Top
minimum de commutation d'une sortie relais ou logique

Puissance de sortie en cas de rupture capteur. Fixe 1%
le niveau de sortie en %, dans le cas ou la variable
régulée est en défaut capteur

Activation d'une poursuite OP.  Un signal de retour de
la sortie est utilisé pour une désaturation de l'intégrale. Ce
signal peut étre prélevé en interne ou provenant d'une
source externe.

no (0)

YES (1)

No Pas activé. La sortie interne par défaut est utilisée pour le calcul de
l'intégrale.

Yes Activé. Le signal de retour de sortie est issu d'un signal externe
entrant sur I'entrée Poursuite

= TKESrc

= TrkIP

= TrkSrc

PFFVal

Source d'activation de Poursuite. Ce parameétre définit
I'adresse d'un signal qui autorise la poursuite et permet
d'arréter le cours de l'intégrale dans certaines applications
comme la régulation en cascade. L'intégrale calcule une
sortie PID pour coller & la valeur externe lorsque le
transfert progressif manuel-auto est activé.

Entrée Poursuite. Valeur d'entrée suivie par la sortie
lorsque

Control -~ LOOPONn - LOn_OP - TkEn est réglé sur
Activation du suivi

Normalement, signal de contre-réaction provenant de la
sortie utilisé pour la désaturation de l'intégrale.

Source de I'entrée Poursuite. Adresse Modbus du
paramétre dont la valeur est utilisée comme entrée
poursuite

-1 signifie 'pas céablé'

Compensation des variations secteur. Surveille (8]
I'alimentation et régle la demande de sortie pour
compenser les variations du secteur. Ce parameétre
montre la tendance de la valeur actuelle de compensation
des variations secteur

Unité 2500
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Nom Description Plage Etat

PFFSrc Source du signal de Compensation des variations
secteur .  Fournit une source cablable pour le retour de
la mesure de compensation des variations secteur

Les parameétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au
fonctionnement de I'appareil. Pour faire afficher les paramétres cachés, décocher la
case 'Cacher les listes’ dans 'Options' »Réglage de disponibilité des paramétres’

= FOP Sortie en Manuel forcé. Niveau de puissance lors du
transfert en Manuel si le mode Sortie forcée est
sélectionné dans Control - LOOPO1 - LO1CFG - FOP

=" hYS1 Hysteresis 1 Uniqguement disponible si le type de
régulation est réglé sur Tout ou rien dans la liste Control
- LOOPOx - LOXCFG. Voie 1 On Off Control
\n0 tNo hystérésis ou intervalle entre la sortie passant sur
OFF ou ON\n>0 tGap en unités physiques entre la sortie
passant sur OFF et ON

OFF (0) Auto La valeur de cutback se regle a I'aide du bloc PID

Value La valeur de I'hystérésis est saisie manuellement
= hYS2 Hysteresis 2
OFF (0) Auto La valeur de cutback se régle a l'aide du bloc PID
Value La valeur de I'hystérésis est saisie manuellement
= ont2 Voie 2 Impulsion Minimum de sortie.  Top minimum
de commutation d'une sortie relais ou logique
= 0ShOP Action en cas de rupture capteur. Action appliquée en
régulation tout ou rien lorsqu’une rupture capteur est
détectée
-100 (0) Voie 2 entiérement ON
0(1) Deux voies sur OFF
100 (2) Voie 1 entiérement ON
= TKEn Activation de Poursuite L'intégrale est corrigée pour que
la sortie suive le paramétre TrkIP dans le dossier LOX_OP
no (0) No  Suivi désactivé

YES (1) Yes La sortie est égale a I'entrée poursuite

= TKESrc Source d'activation de Poursuite Adresse Modbus de
l'indicateur utilisée pour activer le mode Poursuite de la
sortie -1 signifie 'pas céablé'

= AbPwrL Limite Absolue Puissance Basse Parametre interne en (8]
lecture seule
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4.8.3. Sorties Régulation de vanne

Il existe deux types : mode avec retour de position ou mode sans retour de position. Le mode
avec retour de position nécessite une recopie d'un potentiomeétre qui donne la position de la
vanne. Le mode Sans retour de position (parfois appelé mode Vitesse ou Sans retour de
position) ne nécessite pas de recopie de position.

| 22 <Sans titre 1> - Liste des paraméties
(#)5) <5 ans lite 15 N + Control LODPO1.LOTMTR
Mom Dezciiption Adiesse Yalewr| Connexion de
tn Temps de course de |a vanne Z 30s
& 1 Contl = Int Temps dinertie de la vanne 123 0OFF[0)
beict Temps battement de |a vanne 124 OFF (0]
Pt Durée minimale impulsion 54 1s
Whr Action en caz de wpture du capteur VP sans retour patentiométre de position 128 (ESt[0)
SbOP Sortie en cas de rupture du captewr VP avec retour potentiométre de position E2 0.00
WP_OP  Sortie manuelle WP B0 0
PPos Patentiométre de position 237 0.00 [hon conhecté)
PPoSrc | Source du potentiométre de position 328 -1 [non connects)

Figure 4-16 : paramétres de sortie de vanne

4.8.4. Paramétres de régulation de vanne

Ces parametres se trouvent danslaliste Control - LOOPOx — LOXMTR. Cetteliste
apparait uniquement si 'Type de régulation’ (liste LOXCFG) est réglé VPU ou VPB.

Nom Description Plage  Etat

tm Temps de course de la vanne. Réglé sur le temps ®
nécessaire pour gque la vanne passe de la position
entierement fermée a la position entierement ouverte.

Int Temps d'inertie de la vanne. Régler ce temps sur @®
la durée pendant laquelle le moteur continue a tourner
apreés la fin du signal.

bAct Temps de battement de la vanne. Réglé pour ®
compenser tout jeu mécanique éventuel dans les liaisons

mPt Durée Minimale d'impulsion de la vanne . Fixe la ®
durée minimale de fonctionnement de |'appareil
(normalement un relais) qui commute le moteur

Les options d'action sur rupture capteur sont différentes pour le mode Vitesse (sans retour de
position) et le mode Avec Position.

= Vbr Action en cas de rupture capteur sans retour de
position.
rESt (0) Rest reste dans la position actuelle
uP (1) Up fait passer la vanne en position pleine ouverture
dwn (2) Down fait passer la vanne en position pleine fermeture
SbOP Action en cas de rupture capteur avec retour de

position.  Fixe la valeur (en %) que doit atteindre la
vanne en cas de rupture capteur.

VP_OP SORTIE Manuelle VP Valeur de demande de sortie en 1 % [
mode manuel. En manuel, régler sur 1 pour I'ouverture ou
sur 2 pour la fermeture

- fonctionne pendant 1 longueur d'impulsion minimale
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Nom Description Plage Etat
PPos Potentiomeétre de Position. Indique la position de la 1%

vanne fournie par le potentiométre de recopie.
PPoSrc Source du Potentiométre de Position. Adresse Modbus

du paramétre fournissant la valeur de la position du

potentiométre.

-1 signifie 'pas cablé'
4.9. REGULATION RAPPORT

Larégulation Rapport est une technique utilisée pour agir sur une variable de régulation a une
consigne qui est calculée proportionnellement a une deuxiéme entrée (menante). Laconsigne
rapport détermine le pourcentage de la valeur menante a utiliser comme consigne effective de
régulation. Laconsigne rapport peut étre appliquée a la deuxieme entrée soit comme
multiplicateur soit comme diviseur.

Application-type : fours au gaz ou, pour obtenir une bonne combustion, il faut maintenir un
rapport constant entre les débits d'air et de gaz qui alimentent les brileurs.

4.9.1. Régulation Rapport élémentaire

Chaque boucle du 2500 contient un bloc fonction Régulation rapport. Lafigure 4-17 montre
un schéma fonctionnel de régulateur rapport simple. Lavaleur de procédé menante est
multipliée ou divisée par la consigne rapport pour caculer la consigne de régulation
souhaitée. Avant calcul de laconsigne, il est possible de décaler la consigne rapport d'une
valeur de correction rapport ; laconsigne rapport doit respecter les limites de fonctionnement
de laconsigne rapport globale.

Correction du Rapport
Ratio SP <>

Limites Ratio SP

PV Menante Q
—_—>

Multiplication
ou +
—>

Division  correction Locale Limite Haute

Limite Basse
PV Process N R Boucle de Sortie de
e régulation régulation
. principale
Limites SP

Figure 4-17 : schéma de la régulation rapport
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4.9.2. Parameéetres Rapport

Lasélection de larégulation rapport seffectue al'aide de‘Loop Type = ‘Ratio’. Ce
parametre se trouve dans Control — LOOPOx — LOXCFG.

E| iZ2 <Sans titre 1> - Liste des paramétres
(#)5) <Sans titre 1> = Control LOOPD1.LOTRAT
Nom [ Description | Adresse]  Valew| Conresion de
5P SP 261 0.00
E‘D B = MAatio | Aappart mesuwé 262 0.00
B3 LooPo i o el
ype de rapport
G- LOTALM RAL Limite basse de la consigne Rappart 256
& LOTPID RaH Limite haute de la consigne Rapport 257
-3 L1APID RatSre  Source de la consigne Rapport 360 -1 [hon connectg)
& LOIMTR Rat_SP | Consigne Rapport 265 0.00/ [hon connecté)
-3 LO1_SP TrSic Source de la Cormection de Consigne Rapport 361 -1/ [non connecté)
-3 L_oP Trim Carrection de Cansigne Rapport 266 0.00) [non connecté)
-0 LOTINF LeaSrc | Source PY de la grandeur menante 362 -1/ [non connectg]
®-] LOICFG LeadP¥ | Grandew Menante 264 0.00 [non connectg)
@23 LO15PC RATIO | Activation rapport 260 OFF (0]
-3 LO1SET RatTrk | Mode poursuite Rapport 253 OFF (0]
-3 L1ASET Fatvld | Fapport valide 263 no (0]
B LOAU,
E-0 L14_0P
B LOICAS
&0 LOOYR
(-4 LOTRAT
-4 PYS1c

Figure 4-18 : liste de parameétres de la régulation rapport

Les parametres rapport se trouvent dans Control - LOOPOx - LOXRAT

Nom Description Plage Etat
= Sp SP  Consigne produite par le calcul de rapport en unités 19 a
physiques
= Mratio Measured Ratio Calcul en continu du rapport mesuré +9 @
effectif. Il est calculé a partir de PV Menante et PV
Process.
= RAType Type de Rapport Définit le mode de calcul du
rapport. Uniquement réglable au niveau configuration.
Divide (0) Divide Divise la valeur de procédé menante par la consigne rapport
Mult (1) Multiply ~ Multiplie la valeur de procédé menante par la consigne rapport
= RAL Limite Basse de la consigne Rapport Limite de la plage 1%
minimale pour la consigne rapport
= RAH Limite Haute de la consigne Rapport Limite de la plage 1 %
maximale pour la consigne rapport
= RatSrc Source de la Consigne Rapport. Adresse Modbus du

parameétre utilisé pour la consigne rapport
-1 signifie PAS cablé
= Rat_SP Consigne Rapport Valeur de la consigne rapport. 1 %
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Nom Description Plage Etat

= TriSrc Source de la Correction de consigne Rapport. Adresse
Modbus du paramétre utilisé pour Ratio Trim SP

-1 signifie 'PAS cablé'

= Trim Correction de la consigne Rapport Valeur de la 1%
correction de rapport.
® | eaSrc Source PV de la grandeur menante. Adresse Modbus du

parameétre utilisé pour PV menante
-1 signifie 'PAS cablé’

= | eadPV Lead PV Valeur mesurée de la grandeur menante. 19
= RATIO Activation du Rapport.La régulation rapport peut étre
désactivée, par exemple lors de la mise en service
OFF (0) Off  Rapport n'est pas utilisé — Le PID utilise uniquement la consigne
locale. Le paramétre ‘Ratio Valid’ affiche No.
on (1) On  Rapport est calculé et utilisé. Le parametre ‘Ratio Valid affiche YES.
= RatTrk Mode Poursuite Rapport Définit la stratégie de suivi

du rapport. Peut uniquement étre réglé au niveau
configuration.

OFF (0) OFF Suivi de rapport est désactivé

on (1) ON Sile rapport est neutralisé par ‘Activation du Rapport sur ‘Off’,
alors Ratio SP suit le rapport mesuré. Cette fonction permet a l'utilisateur
de régler Ratio SP selon I'état actuel du procédé.

= RatVid Rapport Valide. 0
no (0) Rapport non valable ou désactivé
YES (1) Rapport activé et pas de rupture capteur

n
n
uanl
]
N

’
¢
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4.10. CASCADE
4.10.1. Vue d'ensemble

Larégulation en cascade fait partie des techniques de régulation évoluées ; elle sert par
exemple a permettre a une régulation de procédés a longues constantes de temps de réagir
avec le temps le plus faible possible, face aux perturbations, incluant les variations de la
consigne, tout en minimisant d'éventuels dépassement. C'est une combinaison de deux
régulateurs PID, ol le signal de sortie de I'un (Ie maitre) constitue la consigne pour |'autre
(I'esclave). Pour que larégulation en cascade soit efficace, il faut que la boucle esclave soit
plus réactive que la boucle maitre.

4.10.2. Mode correction

Le régulateur 2500 utilise le mode correction de larégulation en cascade dont un exemple est
présenté sur lafigure 4-19. L'esclave régule la température dans un four. Le maitre mesure la
température de la piéce et régule la consigne de I'esclave. Dans ce cas, |le maitre corrige la
consigne de I'esclave au lieu de laréguler directement. Latempérature du four reste dans des
limites données grace alalimitation de I'ampleur de la correction.

Une Tendance permet ala mesure meitre, ala consigne maitre ou a une variable prédéfinie
par I'utilisateur (FF_Src) dimprimer une tendance sur la sortie du maitre de maniere a
influencer directement la consigne esclave.

On peut donner comme application-type de latendance de consigne, un four de traitement
thermique, ou €lle peut servir a prolonger la durée de vie des éléments chauffants en limitant
leur température maximal e de fonctionnement.

Latendance de mesure pourrait sappliquer a des autoclaves ou a des cuves de réacteurs, ou il
est parfois nécessaire de protéger le produit contre des gradients de température excessifs
(appelée aussi régulation Delta T). La correction permet de limiter la température de |'élément
chauffant a une bande autour de latempérature cible.

Latendance peut sappliquer aussi bien en mode correction qu'en mode pleine échelle.

Température de charge

> Température du four

Régulateur > Four

| maitre PID OP

: VAVAYAYAS

: A

LPV___ Elément
Tendance SP Tendance ; emen
ou : Corre: ion chauffant
Tendance PV y > Régulateur PID OP
peutetre SP Tendance Sp| esclave
sélectionnée

Figure 4-19 : régulation en cascade - correction
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4.10.3. Fonctionnement Auto/manuel dans la régulation
Cascade
L' Auto/manuel est opérationnel alafois sur les boucles maitres et sur les boucles esclaves.

Lorsque le régulateur est placé en mode manuel, la consigne de travail de laboucle esclave
suit en continu lavaleur de procédé esclave, garantissant ainsi un transfert progressif.

Lorsque larégulation en cascade est désactivée, laboucle maitre surveille laconsigne de la
boucle esclave et fournit une transition en douceur de la demande de sortie lorsque la boucle
revient en mode cascade.

4.10.4. Schéma fonctionnel d'un régulateur en cascade

Slave
LSP
Master WSP o (IN1*-LR)*(AuXHR-AUXLRY)/ |
Master PV —>—¢ (HR-LR)+AuxLR
Type de Tendance
SP Limit
Master  Scale to Slave PV units FF_SP SIVHR
oP s v 7 Slave SP
——»/ in1*(AuxHR-AUXLR)/100 jL—»Q—H
’ p—
in1 Limites de o sp SWLR
Master Re-scale to 0% Correction _
FB . - A 4 +
— 3] in2*100/(AuxHR-AuUXLR) < /e <
v /
in2

Figure 4-20 : régulateur Cascade en mode correction

Dans | e cas d'une tendance en fonction d'une donnée externe déportée, il faut régler dansla
liste de paramétres 'LOLCFG', 'Type de Tendance' sur 'FEEd' et lavaleur de I'entrée 'Tendance
déporté et sa source sont affichées dans 'LO1PID".
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4.10.5. Parameétres Cascade

Larégulation en cascade se sélectionne al'aide de Type de Boucle = Cascade et Type de
Tendance = FEEd, SP.FF ou PV.FF, en fonction des besoins.

@j T Eragm = Bl o \Program Files\Eurotherm\iT ools\examples\Bloops.UIC - Parameter List
LI—I _;I iy = Control LOOPOT LOTCAS
=1 Contral - MName | D escription | Addressl Valuel wired
-3 LOOPOT — TRIS: Cascade FF Trim Limit Source 306 1 [niot w
E-C LOTALM TRIM Cascade FF Trim Limit 130 0.00 [not w
&3 LOTRID Cascade Feedfonmard Yalue Source 304 -1 [not w
-3 L1APID Cascade Feedfonyard Value 129 0.00 [riot w
B-Z3 LO1_SF B [ = ) 1 [ [not w
&3 Lo_OP Dizable Cascade 1K no (0] (ot w
#-( LOTINF
-] LOICFG
- LOTSPC
F-C LOTSET
-] L14SET
F-( LOTAUK
-1 L14_0P
-3 LOTCAS

Figure 4-21 : liste de paramétres Régulation en cascade

Les parametres Cascade se trouvent dans Control - LOOPOx — LOXCAS.

Nom

Description Plage  Etat

= TRISrc

" TRIM

" FF_Src

" FF_SP

= DisSrc

Source de la limite de correction de Tendance en

Cascade Adresse Modbus du paramétre utilisé comme

correction de tendance en cascade

Feed Forward Trim

-1 signifie 'PAS cablé’

Limite de correction de Tendance en Cascade. Entrée 19
analogique externe servant a limiter la contribution PID dans

la tendance ou la tendance cascade utilisant I'entrée

déportée

Source de la Valeur de Tendance en Cascade. Adresse

Modbus du paramétre utilisé comme tendance en cascade

-1 signifie 'PAS cablé'

Valeur de Tendance en Cascade. Entrée analogique 19
externe utilisée pour la tendance dans les mémes unités

physiques que PV

Source de Désactivation de la Cascade. Adresse Modbus

de l'indicateur utilisé pour désactiver la cascade

-1 signifie 'PAS cablé'
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Nom Description Plage Etat

= DisCas Désactivation de la Cascade. Il est parfois utile de
désactiver la cascade au démarrage du procédé. Ce
paramétre offre une maniére simple d'effectuer cette
opération, en particulier s'il est cablé a l'aide de DisSrc.
Lorsqu'il est désactivé, la boucle auxiliaire est éteinte et le
régulateur revient en mode boucle simple a l'aide de la
consigne locale

no (0) Les deux boucles cascade sont actives

YES (1) Seule la boucle esclave est active

Les parameétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au
fonctionnement de I'appareil. Pour faire afficher les paramétres cachés, décocher la
case 'Cacher les listes’ dans 'Options' - Disponibilité des parameétres’

= SlvHR Echelle Haute Boucle Esclave. Valeur maximale de la )
variable de régulation de la boucle auxiliaire esclave

= SlvLR Echelle Basse Boucle Esclave. Valeur minimale de la 19
variable de régulation de la boucle auxiliaire esclave

4.10.5.1. Boucle auxiliaire

Remarque : dans la partie Explorateur de lafigure 4.21, il y a de nouveaux dossiers pour la
boucle auxiliaire:

L1APID Paramétres PID

L1ASET Jeux de parametres PID

LO1AUX Configuration de boucle
L1A_OP Configuration de sortie de boucle.

Il faut configurer la boucle maitre de la méme maniére que la boucle esclave. Cette opération
seffectue de la méme maniére que pour la boucle principale (esclave), bien qu'il y ait moins
de paramétres dans chague liste.
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4.11. BOUCLE PREDOMINANTE
4,11.1.1. Vued'ensemble

Larégulation boucle prédominante permet qu'une boucle de régulation secondaire prédomine
sur lasortie de régulation principal e pour empécher un état de fonctionnement indésirable.
Lafonction boucle prédominante peut étre configurée pour fonctionner en mode minimum,
maximum ou sélection.

Exemple-type : utilisation dans un four de traitement thermique avec un thermocouple relié a
la piéce et un autre thermocouple situé pres des éléments chauffants. Larégulation du four
pendant |a période de montée en température est assurée par |e régulateur de température
prédominant (élément chauffant) qui garantit une protection contre la surchauffe. La
régulation du four est ensuite transférée ala boucle de température de la piéce aun point ou la
température est proche de sa consigne cible. Le point de basculement exact est déterminé
automatiquement par le régulateur et dépend des termes PID sélectionnés.

4.11.1.2. Reégulation boucle prédominante simple

Larégulation boucle prédominante est utilisable avec | es sorties anal ogiques, modul ées et
régulation tout ou rien. Elle n'est pas utilisable avec les sorties commandes de vannes. La
figure 4-22 montre une boucle de régulation avec boucle prédominante simple. Les sorties
régulateur principale et prédominante sont envoyées a un sélecteur de signal bas. Laconsigne
prédominante du régulateur est réglée sur une valeur supérieure ala consigne de
fonctionnement normal mais inférieure aux éventuels contacts de sécurité.

I1'y aun seul commutateur Auto-Manuel pour les deux boucles. En mode Manuel, les sorties
de régulation des deux boucles suivent la sortie effective, garantissant un transfert progressif
lorsque le mode Auto est sélectionné. Le transfert entre larégulation PID principale et boucle
prédominante est également progressif.

SP principale
Boudede T
PV == | OP principale
principare ’é | réguiAion pcDE prinew
PID uniguement Sortie de
SP prédominante Cat régulation
Sélection d
+ correction de m?n?;m Y -
boucle
. . Boudede
Valeurde % rédominante régizton Type de boucle
procédé de ~\_/ | pedomierie | OP prédominante Prédominante
boucle PDouToutouriep
Boucle
‘auxiliaire'

Figure 4-22 : schéma de régulation boucle prédominante
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4.11.2. Parameétres de boucle prédominante

Laboucle prédominante se configure par réglage de LOXCFG - Typede Boucle sur
Override.

S =2 <Sans titre 1> - Liste des paraméhres

(#)57 ¢S ans tire 13 4 ~ Contol LOOPO1.LO1OVR
E.D- Eentel = Source du signal de D ésactivation de la Boucle Prédominant K] [non connecte]
=3 LOoPm e = :
B 23 LoALM OwDig  Désactivation de Boucle_ Prédominante ra (0] [hon connecté)
ActSc | Source de la boucle active -1 [non connectg)]
D LoFID ActLP Boucle active Main (0] [hon connecté]
D L14PID TiiSre Source de la Correction de consighe en Boucle Prédominante -1 [non connecté]
{0 LOMTR Trirn Correction de consigne en Boucle Prédominante 0.00 [non cannecté)

{3 Lo1_sP
[ Loi_oP
23 LotinF
=] LOICFG
&1 LOISPC
#-00 LOTSET
B L1ASET
B LOTAUX
=03 L1a_OF
= LOICAS
E=FLOI0VE

Figure 4-23 : liste de parametres de régulation boucle prédominante

Les paramétres Boucle prédominante se trouvent dans Control - LOOPOXx — LOXOVR.

Nom Description Plage  Etat
= OvrTyp Typ’e de poucle prédqmina}nte. Définit la stratégie pour
la régulation boucle prédominante
MinOP(0) La demande de la sortie de travail est égale au minimum des demandes

de sortie principale et auxiliaire

MaxOP(1) La demande de la sortie de travail est égale au maximum des demandes
de sortie principale et auxiliaire

Select(2) Sélection de la boucle active a l'aide de Control - LOOPOx - LOXOVR
- ActLP
= OvrSrc Source de Désactivation de boucle prédominante.

Adresse Modbus de l'indicateur utilisé pour désactiver la
régulation boucle prédominante
-1 signifie PAS cablé

= OvrDis Désactivation de boucle prédominante. Il est parfois
utile de désactiver la boucle prédominante au démarrage
du procédé. Ce parametre offre une maniére simple
d'effectuer cette opération, en particulier s'il est cablé a
l'aide d'OvrSrc. Lorsqu'il est désactivé, le régulateur
revient en mode boucle simple a 'aide de la consigne

locale
no (0) no Les boucles principale et auxilliaire sont toutes les deux actives
YES (1) YES Seule la boucle principale est active
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Nom

Description Plage  Etat

= ActSrc

= ActLP

Source de la Boucle Active. Adresse Modbus du
parametre utilisé pour SELECTIONNER la boucle active
-1 signifie 'PAS cablé'

Boucle Active. Indique la boucle qui régule actuellement
le procédé ou qui peut étre réglée si

Control.LOOPOx — LOXOVR - OvrTyp est réglé sur
SELECT

Main (0)

Aux (1)

La boucle principale est active

La boucle auxiliaire est active

= TriSrc

= Trim

Source de Correction de consigne en boucle

prédominante. Adresse Modbus du paramétre utilisé

comme correction de consigne de boucle prédominante

-1 signifie 'PAS cablé'

Correction de consigne en boucle prédominante. 19
Correction de la consigne pour la boucle auxiliaire

prédominante

a—
!..’=: 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
v Fax: 0326 851908, Tel 10326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONISATEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 188
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4.12. REGLAGE

Dansleréglage, on fait coller les caractéristique du régulateur a celles du procédé régul é afin
d'obtenir une régulation satisfaisante. On entend par 'régulation satisfaisante' :

« unerégulation stable, lavariable de régulation bien caée sur la consigne, sans fluctuation
¢ une absence de dépassements

e uneréaction rapide aux écarts par rapport alaconsigne dus a des perturbations externes,
permettant ainsi un rétablissement rapide de lagrandeur PV aréguler.

Leréglageimpliquele calcul et ladéfinition de lavaleur des paramétres qui se trouvent dans
laliste Control — LOXPID. Cette opération peut seffectuer manuellement ou
automatiquement. L a section ci-aprés décrit |e réglage automatique.

4.13. REGLAGE AUTOMATIQUE (Autoréglage)

Le dispositif de d'autoréglage agit en activant ou en désactivant la sortie afin dinduire une
oscillation de lavaleur mesurée. |l calcule les valeurs des paramétres de réglage a partir de
I'amplitude et de la période de I'oscillation.

Si le procédé ne peut pas tolérer I'application de I'amplitude totale de chauffage ou de
refroidissement pendant le réglage, il est possible de restreindre les niveaux en agissant sur *
Limite Haute de Puissance de sortie en Autoréglage’ (TnOH) et ‘Limite Basse de
Puissance de sortie en Autoréglage ' (TnolL ). Ces limites sont uniquement appliquées
pendant I'autoréglage. Toutefois, la valeur mesurée doit osciller dans une certaine mesure
pour que le dispositif de réglage puisse calculer des valeurs.

En régulation normale, il est possible de fixer les limites de la puissance de sortie al'aide de
‘Limite Basse de Puissance de sortie et ‘Limite Haute de Puissance de sortie qui se
trouvent dans laliste Control — LOx_OP. Si ces limites sont réglées a une valeur inférieure a
celle de l'autoréglage, les limites de puissance haute et basse en autoréglage seront alors
écrétées dés que le réglage automatique aura démarré.

On peut effectuer un autoréglage a n'importe quel moment, mais normaement il devrait étre
lancé une seule fois lors de lamise en service initiale du procédé. Toutefois, si le procédé
régulé devient ultérieurement instable (du fait du changement de ses caractéristiques), il est
possible de procéder a un nouveau réglage pour les nouvelles conditions.

Il est préférable de lancer I' autoréglage aux conditions ambiantes et avec la consigne proche
du niveau de fonctionnement normal. Le dispositif de réglage peut ainsi calculer plus
précisément les valeurs de cutback haut et bas qui limitent I'ampleur du dépassement de la
consigne.
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4.13.1. Parametres d'autoréglage

Dans le 2500, les boucles ne possédent pas leur propre autoréglage. 1l existe un seul bloc de
réglage qu'il faut utiliser sur les boucles en les prenant les unes aprés les autres. Aucune
configuration n'est nécessaire.

E] iZZ <Sans titre 1> - Liste des paramétres
) <Sans tire 15 2 - Control ATUN
Mo [ Description [ Adresss] Waleur| Cornesion de
tuning Autoréglage en cours 11139 OFF (0]
E‘ ] SHEEID POl TnOL Limite Basze de Puiszance de Sortie en Autoréglage 11141 -100.00
TnOH Limite Haute de Puissance de Soitie en Autoréglage 11140 100.00

jm|L00R02

o= £ T
LOOPO3 CTStat | Etat Autoréglags Cascade 11143 OFF ()

LODF04 TnOP Sortie durant |' Autoréglage 11142 0.00

LOOPOS TrnLpMr Désignation / Lancement de la boucle en Autoréglage 11136 OFF (O]

LogorPos TnPID Reéférence PID en Autoréglage M7 OFF [0

LOOPO?

{2 LooPoe

Figure 4-24 : liste des paramétres d'autoréglage

Les parametres d'autoréglage se trouvent dans laliste Control — ATUN.

Nom Description Plage  Etat
® tuning AuF;)réglage en cours. Définit si le bloc de réglage est jan
actif.

Il faut noter qu'il existe un seul bloc de réglage qu'il faut
utiliser pour régler les boucles internes une par une, a
I'aide de Control — ATUN - TnLpNr

OFF (0) Réglage inactif
on (1) Réglage en cours
= TnOL Limite Basse de Puissance de sortie en Autoréglage. Il 1 %

faut définir ce paramétre pour limiter le niveau de
demande de sortie minimal que le régulateur fournira au
cours de l'opération de réglage. Si la limite de puissance
de sortie basse définie dans la liste de sorties est
supérieure, la limite basse de I'auto-réglage sera écrétée a
cette valeur

= TnOH Limite Haute de Puissance de sortie en Autoréglage. Il 1 %
faut définir ce paramétre pour limiter le niveau de
demande de sortie maximal que fournira le régulateur
pendant I'opération de réglage. Si la limite de puissance
de sortie haute définie dans la liste de sorties est
inférieure, la limite haute de l'auto-réglage sera écrétée a
cette valeur

= TnStat Etat de I'autoréglage. Indique I'état du réglage de la (an)
boucle PID
OFF (0) Pas de réglage
Noise (1) Surveillance du bruit
Init (2) Initialisation
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Nom Description Plage Etat
Start (3) Démarrage du réglage a la consigne actuelle
Start (4) Démarrage du réglage a la nouvelle consigne
NewSP (5)  Réglage a la nouvelle consigne
Min (6) Atteindre le minimum
Max (7) Atteindre le maximum
Store (8) Mémoriser l'instant zéro
Zero (9) Fixer la sortie a zéro
Calc (10) Calcul des valeurs PID

Abort (11) Réglage arrété
DONE (12)  Réglage terminé

= CTStat Etat de I'autoréglage Cascade. Indique I'état de réglage (8]
d'une boucle en cascade. Le réglage commence par la
boucle auxiliaire puis continue par la boucle principale

OFF (0) Pas de réglage
Init (1) Initialisation de la boucle auxiliaire

Aux PID (2) Réglage de la boucle auxiliaire

Wait (3) Attente
Wait2 (4) Nouvelle attente
Init (5) Initialisation de la boucle principale
PID1 (6) Réglage du PID principal
= ThOP Demande de sortie actuelle fixée par le dispositif de t % (8]
réglage
= TnLpNr Désignation de la boucle a régler. Choisir la boucle a
régler. Le réglage automatique démarre lorsque la boucle
est choisie
OFF (0) Pas de réglage

LO1PID(11) Réglage de la boucle 1
L1APID(12) Réglage de la boucle auxiliaire 1
L1CASC(13) Réglage de la boucle cascade 1

Les trois parameétres ci-dessus sont répétés pour toutes les boucles demandées (maximum de
8 boucles). Ajouter '10' aux valeurs énumérées présentées ci-dessus pour chaque boucle. Par
exemple, LO2PID a la valeur (21), etc.

= TnPID Boucle en cours d'autoréglage. Indique la boucle en (8]
cours de réglage
OFF (0) Réglage inactif

LO1PID (1) Réglage de la boucle 1
L1APID (2) Réglage de la boucle auxiliaire 1

Les deux paramétres ci-dessus sont répétés pour le nombre de boucles indiqué (maximum de
8 boucles). Les valeurs énumérées deviennent (3) et (4) pour la boucle 2, etc.
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4.13.2. Réglage cascade

Dans le cas du réglage d'une boucle cascade, il est nécessaire de régler alafoislaboucle
maitre et laboucle esclave. Il est conseillé de régler chague boucle indépendamment selon la
procédure ci-dessous.

Etant donné que laboucle esclave est utilisée par 1a boucle maitre, il faut larégler la premiére.

4.13.3. Exemple : réglage d'une boucle cascade pleine échelle

Etape 1. Configurer la boucle comme boucle cascade pleine échelle de la maniére suivante :

Dans LOXCNF Définir 'Type de Boucle' = Cascade

Dans LOXCNF Définir 'Type de Tendance' = FEEd

Dans LOXCAS Définir 'Désactivation delaCascade’ = Yes

Dans LOx_SP Définir 'Consigne 1' = consigne de fonctionnement normale

pour laboucle principale

Dans LOx_Aux Définir 'Local SP’ = consigne de fonctionnement normale pour
laboucle esclave (lorsque 'Cascade’ est désactivée)

Etape 2. Démarrer le régulateur au niveau Opérateur
Etape 3. Définir les limites haute et basse de sortie de la maniére suivante :

N.B. : pour le réglage de laboucle esclave, on peut souhaiter limiter la capacité du dispositif
de réglage a perturber le procédé. 1l faut par conséquent définir Tune OH a une valeur qui
permet uniquement au réglage d'atteindre la consigne local e chaisie.

Dans ATUNE Fixer "TnOL" sur une valeur qui limite la demande de sortie
minimale au cours du réglage. Ce peut étre 0,0 pour une boucle
de chauffage seul.

Fixer "TnOH' sur une valeur qui limite lademande de sortie
maximale au cours du réglage.

Etape 4. Démarrer le réglage sur la boucle esclave de la maniére suivante :

Dans ATUNE Fixer 'Désignation/Lancement de la boucle en Autoréglage' sur
L1APID

Etape 5. On peut suivre I'avancement du réglage en visualisant les paramétres suivants :

Dans ATUNE ‘TnStat’ Indique I'étape en cours d'exécution
‘TnOP’ Demande de sortie du réglage automatique.

Pour une boucle esclave, ce paramétre est
identique ala demande de sortie de travail.

‘CTStat’ La durée pendant laquelle cette étape a
fonctionné est controlée. Si cette étape dure
plus de deux heures, elle sera avortée.
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Etape 6. Lorsque le réglage de la boucle esclave est terminé :

Maintenir laboucle dans I'état Cascade désactivée et faire réguler le procédé par laboucle
esclave. |l faut que la boucle esclave régule a sa consigne locale. Attendre que la boucle

maitre se stabilise a une valeur de régime permanent. (Remarque : il est peu probable que
I'état de régime permanent de la boucle maitre soit identique a celui des boucles esclaves).

Lorsque la variable de régulation maitre a atteint une valeur stable, passer au réglage dela
boucle maitre. (Remarque : si laboucle maitre ne sSest pas stabilisée correctement, il peut étre
impossible de larégler car il faut limiter les perturbations de la boucle esclave pour régler la
boucle méitre).

Etape 7. Réglage de la boucle maitre
Dans ATUNE Définir ‘TnOL’ et ‘TnOH’

Les valeurs choisies doivent étre symétriques et telles que la
boucle esclave reste en régulation (généralement + 0,5 * bande
proportionnelle de la boucle esclave).

Cette valeur peut toutefois étre insuffisante pour perturber la
boucle maitre de maniére a obtenir un réglage satisfaisant. Si la
bande proportionnelle de la boucle maitre est en unités
physiques, I'hystérésis de réglage de la boucle maitre sera +1
unité physique. Par conséquent, pour une boucle de
température, la boucle maitre doit étre perturbée d'au moins 1
degré.

TnOL et TNOH sont définis en %. Bien que |e réglage porte sur
la boucle maitre, c'est la consigne de travail esclave qu'il faut
modifier pour obtenir un changement de la sortie et donc
mesurer une perturbation de la variable de régulation maitre.
Par conséquent, TnOL et TNOH se rapportent a un pourcentage
de laplage esclave dont varierala consigne de travail esclave.

Par exemple, si la plage esclave est comprise entre —200 et
+1372, laplage esclave est 1572 et st TnOL et ThOH sont de 1
%, la consigne de travail esclave sera modifiée de + 15,72

degrés.
Dans ATUNE Fixer "'TnLpNr’ sur LOXPID
Dans LOXCAS Fixer ‘DisCas sur ‘N0’

Cette opération sert aréactiver le mode cascade et doit étre
réalisée avant la période de temporisation d'une minute.

Etape 8 : retour alarégulation

11 faut maintenant régler les boucles esclave et maitre. Essayer de changer la consigne
principale et observer laréaction. Si laréaction de la variable de régulation maitre oscille, la
restriction de la perturbation de laboucle esclave est peut-étre insuffisante. Essayer de dimi-
nuer lesvaleursde ‘TnOL’ et 'TNOH’ et effectuer un nouveau réglage de la boucle maitre.
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Régulation

Pour obtenir le réglage, sélectionner le numéro de laboucle dans ' Désignation/L ancement de
la boucle en autor églage’ pour laboucle qu'il faut régler.

Le positionnement de Désignation/L ancement de la boucle en autor églage sur 0 (OFF)
arréte le réglage .Si I'ordre de réglage des boucles une par une est géré par un systéme de

Numéro de Réglages Ecrire la valeur a l'aide de
boucle Comms

1 LO1PID (Esclave) 11

1 L1APID (Maitre) 12

1 Paire cascade L1 13

2 LO2PID (Esclave) 21

2 L2APID (Maitre) 22

2 Paire cascade L2 23

3 LO3PID (Esclave) 31

Etc Etc etc

Tableau 4-1: réglage a I'aide de Comms

surveillance par |e biais des communications, le systéme doit surveiller I'indicateur
Autor églage en cours et attendre saréinitialisation ou attendre jusqu'a ce que
Désignation/L ancement de la boucle en autor églage soit remis a zéro, avant de positionner
Désignation/L ancement de la boucle en autor églage sur lavaleur de la boucle suivante a

régler.Les autres parametres donnent des informations de diagnostic au sujet de l'action du

bloc de réglage.

o

n =
- -
R

EconisA

Ip)

TEUR DE SOLUTIGNS DEPUIS 1985

Réglage Réglage cascade
OFF OFF
Noise Init

Init AuxPID
Start Wait
Start Wait2
NewSP Init

Min PID1
Max

Store

Zero

Calc

DONE

Tableau 4-2 : états du réglage automatique

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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4.14. DIAGNOSTIC DE BOUCLE

= Sans titre 1> - Liste des paramétres
B <Sans bitre 13 3 » Contral LOOPO L1 IMF

Mom Description Adresze Waleur| Connesion de

:I P OP Composante propartionnelle de la sortie 135 0.00
I_OF Compozante intégrale de |a sortie 55 000
d ar Composante dérivée de la sartie 116 0.00
AusER Ecart boucle aus 427 0.00
AuxPOFP Composzante proportionnele aus de la sortie 436 000
AuxlOP Composante intégrale aux de la sortie 434 0.00
LuxDOP  Composzante déiveée aus de la sortie 435 0.00
[LETI Sartie principale danz une Boucle Prédominants 276 0.00
OverlP | Sortie Boucles Prédominantes 277 0.00
LpStat tdot d'état de la boucle 7B 1)
AlpSta fdiat d'état bouclks aux 450 1)

Figure 4-25 : liste de paramétres du diagnostic de boucle

Tous ces paramétres sont en lecture seule et sont principa ement utilisés pour le diagnostic
des problémes de régulation.
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4.14.1. Mot d'état de boucle

LeMot d'état de boucle (et I'équivaent pour laboucle auxiliaire) permet a un systéme de
supervision de lire et d'afficher I'état de laboucle. Chacun des 16 bits du mot représente un

état.
Bit Valeur Bit défini
(décimale)

0 1 Maintien

1 2 Rupture capteur

2 4 Rampe de consigne active

3 8 Consigne externe
sélectionnée

4 16 Asservissement de la
consigne

5 32 Anti-rebond

6 64 Rupture de boucle

7 128 Gel d'intégrale

8 256 Défaut de la consigne
externe

9 512 Action directe

10 1024 Suivi

11 2048 Limite de puissance

12 4096 Autoréglage

13 8192

14 16384 Réglage des pertes

15 32768 Manuel

Tableau 4-3 : mot d'état de boucle

4.15. ALARMES DE BOUCLE

Chague boucle possede 4 alarmes qui sappliquent alavariable de régulation de cette boucle.
Ces dlarmes peuvent étre réglées sur Absolue haute, Absolue basse, Déviation haute,
Déviation Basse et Bande. Une des quatre alarmes, I'alarme 4, peut également étre définie
comme alarme de ‘vitesse de variation’.

Les blocs fonctions alarme peuvent posséder de nombreuses fonctions. Toutes les alarmes du
2500 utilisent le méme bloc fonction et sont décrites de maniére détaill ée dans le chapitre 5.

Unité 2500
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5. Chapitre 5 Alarmes

5.1. DEFINITION DES ALARMES ET DES EVENEMENTS

Les alar mes servent a prévenir |'opérateur qu'un niveau prédéfini a été dépassé (alarme
analogique) ou qu'un événement sest produit (alarme logique). L’ indicateur peut servir a
commuter une sortie (généralement un relais) pour offrir un contact de la machine ou de
I'installation ou une indication visuelle ou sonore externe de I'alarme. Les blocs Toolkit
permettent de cabler différentsindicateurs d'alarme vers une sortie relais unique al'aide de la
fonction OU.

Il est aussi possible de lire I'indicateur d'alarmes al'aide des communications, un systéme
supérieur de surveillance peut alors afficher les alarmes et prendre |es mesures nécessaires.

D'autres options d'alarme permettent de rendre I'alarme ‘blocante’ (un état prédéfini doit étre
atteint avant que I'alarme soit activée) ou ‘mémorisable’ (I'alarme doit étre acquittée avant que
I'indicateur disparaisse).

Les événements sont de simples alarmes mais sont généralement définis comme des états qui
surviennent dans le cadre du fonctionnement normal de I'installation et sont nécessaires pour
I'information ou pour démarrer la phase suivante du procédé, etc. Pour le fonctionnement du
2500, on peut considérer que les alarmes et les événements sont i dentiques.

5.2. TYPES D'ALARMES ANALOGIQUES UTILISES SUR LE 2500

Cette partie représente graphiquement |e fonctionnement de différent types d'alarmes utilisés sur
le 2500. Pour les alarmes anal ogiques, les graphiques montrent le tracé de la valeur mesurée en
fonction du temps.

5.2.1. Absolue haute
Cette dlarme (AbSHi) se produit lorsque la variable de régulation (PV) dépasse un niveau haut
défini
Alarme ON
! | -
PV Alarme OFF : |
|
.
!

L'hystérésis est la
différence entre la
valeur ON et la valeur
o/ OFF de l'alarme. Elle
sert a empécher les
vibrations des
contacts du relais.

Consigne de |

|
|
|
l'alarme '

I
|
I
! \j Hystérésis
! 1

Temps

—

I

Figure 5-1 : alarme absolue haute
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5.2.2. Absolue basse

Cette alarme (ABSL 0) se produit lorsque la variable de régulation (PV) dépasse un niveau bas
défini

: Alarme ON
A M ey B
Alarme: OFF : : :
| | | |
o o
| b N
Consigne de A : HystérésisA :
l'alarme : I’w : N
| | | |
| | | |
o o
: | | |
' ' ! | Temps

Figure 5-2 : alarme absolue basse

5.2.3. Alarme Déviation haute

Cette alarme (devHi) se produit lorsque la différence entre la variable de régulation et la
consigne, c'est adire I'écart, a une valeur positive supérieure ala consigne d'alarme.

T
pv | Alarme ON

S

Alarme OFF

N

. Consigne de
Consigne Hyste;\ess lalarme
de travail

X $

X
Variable de

régulation Temps—>

Figure 5-3 : alarme Déviation haute
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5.2.4. Alarme Déviation basse
Cette alarme (devL 0) se produit lorsque la différence entre la variable de régulation et la
consigne, c'est adire |'écart, a une valeur négative supérieure ala consigne d'alarme.

T
PV Alarme ON

A\

Alarme OFF

] Consigne de
) l'alarme

Hystérésis

v/
N

% Consigne
de travail

AN
Variable de
régulation

Temps—

Figure 5-4 : alarme Déviation basse

5.2.5. Bande

Une alarme Bande (dEvband) surveille lavariable de régulation et la consigne de travail, et
compare en continu |'écart en valeur absolue par rapport alaconsigne d'alarme. L'état de
I'alarme est actif, si la déviation est trop importante dans un sens comme dans |'autre.

2
PV | alarme ON
| | \ .
Alarme OFF Consigne de
7\ __lalarmg¢ |
Hystérésis

Consigne de / 5 \ T

travail 1
/ /L
/ / \ / Hystérésis
ConsiAbne de ~— ~~ T
l'alarme
I Variable de
régulation Temps—

Figure 5-5 : alarme Bande
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5.2.6. Alarme Vitesse de variation

Lavaleur de régulation diminue plus rapidement que le seuil d'alarme ou augmente plus
rapidement que ce seuil. C'est donc la vitesse de lamesure qui est surveillée dans ce cas.

PV

Alarme Off

. ¢ Vitesse de
variation
négative

réglée sur x

unités/min

Vitesse de
variation
effective > x
unités/min

Hystérésis

N Alarme

Alarme Off

Vitesse de —»

variation y
effective > x
unités/min

Vitesse de
variation
positive

réglée sur x

unités/min

Figure 5-6 : alarme Vitesse de variation

Remarques :

1. L'alarme est activée par des vitesses de variation positives ou négatives excessives
2. Une aarme est signal ée pendant toute la durée ou la vitesse de variation effective est

supérieure alavitesse de variation définie.

3. 1l peut y avoir une |égere temporisation avant que I'appareil affiche un état d'alarme car il a
besoin de plusieurs échantillons. Cette temporisation augmente si |a valeur de consigne et

lavaleur effective sont proches I'une de I'autre

4. Unevaleur d'hystérésisd’ 1 unité/seconde, par exemple, empéche un ‘bagotement’ de

I'alarme si lavitesse de variation subit un changement égal a cette valeur.

Unité 25000
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5.3. TYPES D'ALARMES LOGIQUES UTILISES SUR LE 2500

Ce tableau décrit le fonctionnement de différents types d'alarmes logiques utilisés dans I'unité
2500.

Liste iTools Description

IstruE Sortie d'alarme activée lorsque I'entrée est VRAIE

ISFALS Sortie d'alarme activée lorsque I'entrée est FAUSSE

GoTruE Sortie d'alarme activée lorsque I'entrée passe de FAUSSE a
VRAIE

GoFALS Sortie d'alarme activée lorsque I'entrée passe de VRAIE a
FAUSSE

ChAnGE Sortie d'alarme activée lorsque I'état de I'entrée change

Tableau 5-1: types d'alarmes logiques

5.4. ALARMES BLOQUANTES

Une alarme bloquante se produit uniquement apr és étre passée par une phase normale de
démarrage. Cette fonction sert généralement a empécher I'indication d'alarmes avant que le
procédé se soit stabilisé aux conditions normales de fonctionnement.

5.4.1. Absolue basse avec blocage

L'alarme se produit uniquement apr és la phase de démarrage, lorsque I'alarme basse est passée
une fois dans un état hors alarme. A |'alarme basse suivante, |'alarme devient active.

N Alarme ON

MV -

Alarme OFF

!
Consigne ge / Hystérésis

lalarme : W </

Blo éei Libre
1

Temps

Figure 5-7 : alarme absolue basse bloquante
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5.4.2. Alarme absolue haute avec blocage

L'alarme se produit uniquement apr és la phase de démarrage, lorsque I'alarme haute est passée
une fois dans un état hors alarme. A |'alarme haute suivante, I'alarme devient active.

Alarme ON I
| L
Mv | Alarme OFF
]
Consigne dg ] N\
' ]
l'alarme \Hystérésis \

T A4
1
|
Bloquée ! Libre
1
: Temps

—

Figure 5-8 : alarme absolue haute bloquante

5.4.3. Bande avec blocage

En d'autres termes, si
I'on met |e régulateur
sous tension avec PV >
'Hi Alarm SP', aucune
adarme n'est affichée.
PV doit diminuer pour
étreinférieure a'Alarme
haute SP' puis
augmenter & nouveau
pour étre supérieure a'Hi
Alarm SP'. L'état
d'alarme est ensuite
indiqué.

Si lerégulateur est mis
sous tension avec PV <
'Hi Alarm SP', une
adarme est affichée dés
que PV > 'Hi Alarm SP'

L'alarme se produit uniquement apr és la phase de démarrage, lorsque I'alarme d'écart bas est
déja passée par un état horsalarme. A I'alarme suivante (bande haute ou bande basse), cette

aarme deviendra active.

0 Alarme Alarme  Alarme  Alarme  Alarme  Alarme Alarme
PV Off On Off On Off On Off
Consigne de
l'alarpe PN ¢
\ Hystérésis
! T
Consigne de ! / ¢ \
travail T '/ /
V)
ﬂ / \ / Hystérésis
Blogyée ' Libre Consigne de
. ! l'alarme
Variable de régulation Temps—
Figure 5-9 : alarme bande bloquante
Py
'.-_’ !.. =‘: 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
N B A 4 Fax: 0326 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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5.5. ALARMES MEMORISEES

L'alarme reste indiquée tant que I'utilisateur ne I'a pas acquittée. On peut acquitter une alarme
en fixant I'ordre d'acquittement par I'intermédiaire des communications, al'aide du céblage, ou a
partir d'une entrée logique.

Pour rendre une alarme mémorisable, il existe deux options : automatique (Auto) ou manuel
(mAn).

1. Réinitialisation automatique. L'alarme reste active jusqu'a ce que, alafois, I'état d'alarme
disparaisse ET que I'alarme soit acquittée. L'acquittement peut avoir lieu AVANT méme
gue |'état d'alarme ne disparaisse.

2. Réinitialisation manuelle. L'alarme reste active jusqu'a ce que, alafois, |'état d'alarme
disparaisse ET que I'alarme soit acquittée. Mais|'acquittement n'est accepté QU'UNE
FOIS QUE I'état d'adarme adisparu.

Ces deux possibilités sont illustrées ci-dessous pour une a arme absolue haute
5.5.1. Alarme mémorisée (absolue haute) avec réinitialisation

automatique
L'alarme reste affichée tant qu'elle n'a pas été acquittée

Réinitialisation automatique

Une fois que l'alarme a été acquittée, elle
s'efface lorsqu'elle n'est plus vraie

Alarme ON l l

1
My | Alarme OFF

Consigne de / \ ! /\
l'alarme > / \Hystérésis \

; N/

Temps

-

Acquittement de l'alarme

Figure 5-20 : alarme mémorisée avec réinitialisation automatique
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5.5.2. Alarme mémorisée (absolue haute) avec réinitialisation

manuelle
Dans ce cas, |'acquittement Réinitialisation |l faut que la situation d'alarme
n'est pas pris en compte car manuelle disparaisse afin de pouvoir
I'alarme est toujours activ} acquitter. I
Alarme ON

| L
It/IV Alarme OFF

Consigne de /
l'alarme »

\ e\
/ \ Hystérésis / \
N

N/

Temps

LAcquittement de l'alarme

Figure 5-11 : alarme mémorisée avec réinitialisation manuelle

5.6. GROUPES ET MOT D'ETAT DES ALARMES

Toutes les alarmes du 2500 sont classées en groupes associés a une boucle PID ou a une voie
d'entrée/sortie ou sont des alarmes définies par I'utilisateur. Tous les indicateurs d'alarme active
et d'acquittement d'alarme sont également disponibles avec un mot d'état d'alarme 16 bits
'‘AlmSW' sous la forme standard suivante.

Bit Valeur Réglé lorsque :
(décimale)
0 1 Alarme 1 (ou A) active .
1 2 Alarme 1 (ou A) mémorisée, non Les alarmes peuvent étre
encore acquittée acquittées §elp§1rement ou
2 4 Alarme 2 (ou B) active en groupe a l'aide de
3 8 Alarme 2 (ou B), idem Alarme 1 ||nd|ca}teur d'acquittement
4 16 Alarme 3 (ou C) active groupé GrpAck.
5 32 Alarme 3 (ou C), idem Alarme 1
6 64 Alarme 4 (ou D) active NB. :
; ;gg ﬁ:arme 4 (ou_D), idem Alarme 1 Operator - SYSTEM
arme £ "’.‘Ct've AckAIl acquitte toutes les
9 512 Alarme E, |d§m Alarme 1 alarmes de I'embase.
10 1024 Alarme F active
11 2048 Alarme F, idem Alarme 1
12 4096 Alarme G active
13 8192 Alarme G, idem Alarme 1
14 16384 Alarme H active
15 32768 Alarme H, idem Alarme 1

Tableau 5-2 : mot d'état d'alarme
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5.7. ALARMES DE BOUCLE

Chague Bloc PID du 2500 comprend un jeu de quatre alarmes. Toutes les alarmes utilisent la
variable de régulation du bloc PID comme variable surveillée et les alarmes d'écart se

rapportent ala consigne du bloc PID.

] Sans litre 1> - Liste des paramétres
(#)5) <Gans titre 1> 4 -~ Control LOOPOT.LOTALM
[Mom [ Deseription | Adresse| “aleur| Connexion de
Grpack Acquittement des alarmes de groupe 13344 no (0]
=1 Cortral - Type alarme 1 ] oFF) ]
E-3 LOoard [l IhSic Source dinhibition alarme 1 13346 -1/ [hon connects]
-2 [LOTALM bloc_1 Alarme 1 Bloguante 13316 no (0]
w3 LOFID Ltch 1 Alarme 1 mémarizée 13317 na (0]
@03 Lol SFP AL_2 Type alarme 2 13319 OFF [0
- 1h25rc Source dinhibition alarme 2 13347 -1 [non connecté]
-] Lo1_oP
bloc_2 Alame 2 Bloguante 13323 no (0]
B0 LT Ltch 2 Alame 2 mémorisé 13324
ch_. arme 2 mémanizée na (0]
{1 LO1CFG a3 Type alarme 3 13326 0FF (0]
& LOSPC |h35mc Source inhibition alarme 3 13348 -1 [non connecté]
- LOISET blec_3 | Alame 3 Bloquante 13330 na (0)
-4 PV Ltch 3 Alame 3 mémarisée 13331 na [0
-4 PSic L4 Tupe alarme 4 13333 OFF (0]
40 wSP IhdSrc Source dinhibition alarme 4 13349 -1/ [non connecté]
4] 5P bloc_4 Alame 4 Bloguante 13337 no (0]
-4 T_OP Ltch_4 Alame 4 mémorizée 13338 no (0]
47 wiP Al tot d'état alarme 16085 1)
AT e

Figure 5-12 : alarmes de boucle (mode Configuration)

5.7.1. Parametres d'alarme

Ces parametres se trouvent dans Control - LOOPOXx — LOXALM

Nom Description

Plage

" GrpAck

Acquittement des alarmes de groupe. Pour acquitter
toutes les alarmes associées a cette boucle. L'action qui
suit dépend du type de mémorisation configuré, cf. point 5.5

Etat

no (0) No Pas acquitté
YES (1) Yes A sélectionner pour acquitter
"AL 1 Type d' Alarme 1. En mode Configuration, les quatre
alarmes peuvent étre configurées sur n'importe quel type
énuméré ci-dessous : (Cf. également point 5.2)
None (0) Alarme pas configurée
AbsLo (1) Absolue basse
AbSHi (2) Absolue haute
dEvbnd (16) Bande
devHi (17) Ecart haut
devLo (18) Ecart bas
rAtE (64) Vitesse de variation Alarme 4 uniquement
5-10 Unité 2500
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Nom Description Plage Etat
=SP 1 Consigne Alarme 1. Pour définir le seuil de 19
fonctionnement de l'alarme
= HY 1 Hysteresis Alarme 1. L'hystérésis est la différence entre +9
le point auquel I'alarme passe sur ON et le point auquel
elle passe sur OFF.
Elle sert & empécher les vibrations des contacts du relais.
= |h1 Inhibition Alarme 1. L'inhibition masque l'alarme. Elle
peut étre cablée depuis une source (comme une entrée
logique) ou, si elle n'est pas céablée, elle peut étre définie
par l'opérateur.
no (0) No Pas masquée
YES (1) Yes Masquée
= |h1Src Source d'inhibition Alarme 1. Permet de cabler In1
= bLoc_1 Alarme 1 bloquante. En mode Configuration, les alarmes
peuvent étre configurées en bloquantes , cf. point 5.4
no (0) Pas blocante
YES (1) Blocante
= Ltch_1 Alarme 1 mémorisée. En mode Configuration, les
alarmes peuvent étre configurées en mémorisées, cf.
point 5.5
no (0) Pas de mémorisée
Auto (1) Réinitialisation automatique
mAn (2) Réinitialisation manuelle
= Ack_1 Acquittement Alarme 1. Pour acquitter I'alarme 1.
L'action qui suit dépend du type de mémorisation
configuré, cf. point 5.5
no (0) Pas acquittée
YES (1) Acquittée
= OP 1 Sortie Alarme 1. [
OFF (0) Alarme 1 sur off
on (1) Alarme 1 sur on
= RtUnit Unités de vitesse Alarme 4 Alarme 4 uniquement
SEc (0) Secondes
min (1) Minutes
= AlmSW Mot d'état d'Alarme Cf. tableau 5.2 [

Les alarmes ci-dessus sont identiques pour les alarmes 2 a 4.

Unité 25000
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5.8. ALARMES UTILISATEUR
Le 2500 possede 4 darmes analogiques et 4 alarmes logiques libres d'utilisation.

LM == cSans titre 1> - Liste des paramétres
(F)E<5ans titre 15 A+ User_alams AN _ALM
Maom | Description | Adresse| W aleur| Connexion de
F1ASic Source entrée A alarme 1 15776 -1/ [non caonnectg]
{:| Contral F1ESic Source entrée B alarme 1 18777 -1 [non connectg)
E-Z0 User_flamns AL Type alarme 1 15778 OFF (0]
: 125 [AN_ALM Ih1 5 Source dinhibition alarme 1 15729 -1 [non connectg)
D DIG_ALM Bloc_1 Alarme 1 Bloguante 15782 o (0]
D Dperator Ltch 1 Alarme 1 mémarizée 15783 na [0]

Figure 5-13 : alarme utilisateur analogique (niveau Configuration)

5.8.1. Parameétres d'alarme utilisateur — Analogique
Ces parametres se trouvent dans User_Alarms - AN_ALM

Nom Description Plage Etat

= P1A Valeur entrée A Alarme 1. Définit la valeur analogique 19
de l'entrée A de l'alarme 1

= P1ASrc Source entrée A Alarme 1. Permet de cabler P1A

= P1B Valeur entrée B Alarme 1. Définit la valeur analogique 19
de l'entrée B de I'alarme 1

= P1BSrc Source entrée B Alarme 1. Permet de cabler P1B

Les autres paramétres sont identiques a ceux des alarmes de boucle

N.B. :

1. Lesentréesverslebloc d'aarme ne sont pas affectées, il faut donc cébler I'Entrée A a la
variable asurveiller (PV) et, pour les alarmes d'écart, il faut cabler I'Entrée B alavariable
utilisée pour la comparaison avec lavaleur A, pour les conditions d'alarme (SP).

5.8.2. Parameétres d'alarme utilisateur — Logique

L'entrée doit étre cablée vers I'indicateur atester pour I'état d'alarme. En mode Configuration,
les quatre alarmes peuvent étre réglées sur n'importe quel type d'alarme logique figurant dansle
point 5.3.

Ces parametres se trouvent dans User_Alarms — DIGALM

Nom Description Plage Etat
= p1 Valeur entrée Alarme 1. la valeur de I'entrée de
l'alarme 1
= P1Src Source entrée Alarme 1. Permet de cabler P1
" AL 1 Type Alarme 1. En mode Configuration, les quatre

alarmes peuvent étre réglées sur n'importe quel type
énumeéré ci-dessous : (Cf. également point 5.2)

None (83) Alarme non configurée
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Nom Description Plage Etat
IStrue (84) Sortie d'alarme active lorsque I'entrée est VRAIE
ISFALS (85) Sortie d'alarme active lorsque I'entrée est FAUSSE
Gotrue (86) Sortie d'alarme active lorsque I'entrée passe de FAUSSE a VRAIE
GoFALS (87)  Sortie d'alarme active lorsque I'entrée passe de VRAIE & FAUSSE
ChAnGE Sortie d'alarme active lorsque I'état de I'entrée change

Les autres paramétres sont identiques a ceux des alarmes de boucle
5.9. ALARMES D'ENTREE/SORTIE

Chague module d'E/S possede 8 alarmes (A aH) qui sont partagées entre les voies du module.
Ce partage posséde un réglage par défaut mais, en mode Configuration, les différentes alarmes
peuvent étre réaffectées a d'autres voies.

=l if ¢<Sans titre 1> - Liste des paramétres
B ¢Sanz titre 13 4+ 10.Moduledl MODOT ALMOTA
MHom [ Diescription [ Adesse Waleur| Cormesion de
ALSP_1 Consigne de 'alarme [analogique haute] 13472 0.00
D Caontral =] Hy_1 Hystérézis de l'alarme [analogique haute] 13476 0.00
- User_Alams Ih1 Yaleur dinhibition des alames 13484 o [0 [hon connecté)
D Operator Ih15me Source d'inhibition des alarmes 13504 -1 [non connecté]
EID 0 Bloc_1 Alarme Bloguante 13488 no (0]
E‘D ModuleD1 Lich_1 Alarme mémorisée 13452 no (0]
E‘D MODOT Ack_1 Acquittement de l'alarme 134596 no (0]
. 23 ALMETA ap_1 Sortie alarme 13500 OFF [0
3 ALMO1B ChnSel Woie sélectionnée pour ['alarme A 13508 C11]
{0 ALMOC
-0 ALMOID
-0 ALMOTE
{0 ALMDIF
o] ALMOG
CE-C0 ALMOTH

Figure 5-14 : alarmes d'entrée/sortie (niveau Configuration)

5.9.1. Parametres d'alarmes d'E/S

Ces parametres se trouvent dans IO — Module Ox - M ODOx et sont pratiquement identiques
aux alarmes de boucle, la seule différence résidant dans le fait qu'il n'existe pas d'acquittements
d'alarmes de groupe. Plus:

Nom Description Plage Etat
= ChnSel Sélection de voie pour l'alarme A.

C1(1) Voie 1

C2(2) Voie 2

C3(3) Voie 3

C4(4) Voie 4

C5 (5) Voie 5

C6 (6) Voie 6

C7(7) Voie 7

C8 (8) Voie 8
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5.9.2. Modules analogiques

Lestypes d'aarmes sont fixes, de |a maniére présentée ci-dessous avec |'affectation des voies

par défaut.

Alarme Type Voie Al2 Voie Al3
A AbsHi 1 1

B AbsHi 2 2

C AbsLo 1 1

D AbsLo 2 2

E AbsHi 1 3

F AbsHi 2 4

G AbsLo 1 3

H AbsLo 2 4

Tableau 5-3 : alarmes d'E/S analogiques par défaut

5.9.3. Modules logiques

Lestypes d'aarmes ne sont pas fixes et, en mode configuration, ils peuvent étre réglés sur
n'importe quel type d'adarme logique. Les affectations de voies par défaut sont présentées ci-

dessous.

Alarme

Type

Voie DI4

Voie DI8

Quelconque

Quelconque

Quelconque

Quelconque

Quelconque

Quelconque

Quelconque

I|@|MMO|IO|®|>

Quelconque

AW IN|IFP|AA I WIN|F

O IN|OoO|lO|A~A|W|IN|PF

n
n
uanl
N
2

wl
L
¢

I}
-
ul

PRECOMIS.

2

TEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1385

Tableau 5-4 : alarmes d'E/S logiques par défaut

2 rue René Laennec 51500 Taissy France

Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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5.10. ALARMES D'ETAT DES APPAREILS

Ce sont des alarmes d'auto-diagnostic prévues pour simplifier la détection des défauts. Des
masques de hit sont fournis pour permettre de ne signaler que les événements sél ectionnés dans
la sortie d'adarme qui convient.

Les alarmes sont signal ées au niveau de lavoie, au niveau du module et a un niveau du systéme
(100).
5.10.1. Etat des différentes voies

Status ChStat ( Etat) est signalé pour chaque voie sur chaque module et setrouve dans 1O -
ModuleOx - MOx_C1acCs.

Bit Valeur Bit défini lorsque
(décimale)
Bit 0 1 Rupture capteur détectée
Bit 1 2 Défaillance de la CIC
Bit 2 4 Voie inutilisée
Bit 3 8 Sortie analogique saturée
Bit 6 16 Initialisation
Bit 5 32 Données incorrectes de calibration analogique
Bit 6 64 Réservé pour une utilisation ultérieure
Bit 7 128 Défaut du module (état du module différent de zéro)

Tableau 5-5 : bits d'état des voies

Une adlarme est fournie pour ce mot d'état. L'indicateur Etat dela Sortie Alarme est actif si un
bit quelconque du mot Etat est a1, ET s le bit correspondant dans Etat du M asque est actif.

Pour ['utilisation de I'alarme, le mot d'Etat du M asque doit étre réglé en mode Configuration.
Si le masque de bit est réglé sur 255 (bits0 a7), tous les bits d'état des voies agissent sur la
sortie d'alarme. Si le masgue est réglé sur 1 (bit O défini), seule la détection de rupture capteur
régle lasortie d'aarme.

Comme toutes les alarmes, €lle peut étre configurée comme mémorisée ou bloquante. Il y aune
inhibition d'alarme et un acquittement.
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5.10.2. Etat de toutes les voie dans un module

Au niveau du module, toutes les voies sont affichées dans ChAISW-M ot d'Etat des alarmes
de voies. Ce mot se présente de la méme maniére que les mots d'état d'alarmes standard.

Bit Valeur (décimale) | Réglé lorsque :

0 1 Alarme voie 1 active

1 2 Alarme voie 1 acquittée
2 4 Alarme voie 2 active

3 8 Alarme voie 2 acquittée
4 16 Alarme voie 3 active

5 32 Alarme voie 3 acquittée
6 64 Alarme voie 4 active

7 128 Alarme voie 4 acquittée
8 256 Alarme voie 5 active

9 512 Alarme voie 5 acquittée
10 1024 Alarme voie 6 active

11 2048 Alarme voie 6 acquittée
12 4096 Alarme voie 7 active

13 8192 Alarme voie 7 acquittée
14 16384 Alarme voie 8 active

15 32768 Alarme voie 8 acquittée

Tableau 5-6 : mot d'état d'alarme de voie

5-16
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5.10.3.Etat de I'ensemble des voies du systéme (IOC)

Operator - SYSTEM - [OStat est unmot d' Etat Général des E/Squi regroupe toutes les
alarmes d'état des E/S en un seul mot. Lesbits 0 a7 sont le OU de tous les bitsChannel Status
du tableau 5.5, les bits 8 a 11 sont e OU de tous les bits M odule Status du tableau 5.8.

Bit Valeur Réglé lorsque :
(décimale)
0 1 Voie quelconque - Rupture capteur
détectée

Voie quelconque - Défaillance de la CJC N. B. : le bit 2 (valeur 4)

Voie quelconque - Voie inutilisée est généralement réglé
\s/a(?tisrggelconque - Sortie analogique icnagtiillispgg.t y avoir une voie

4 16 Voie quelconque - Initialisation Lorsque IOStat a une

2 Voie quelconque - Données analogiques | Vvaleur 4 (ou zéro), la LED

de calibration incorrectes rouge de NOC 2500 est

6 Réservé pour une utilisation future sur off

7 128 Voie quelconque - Défaut du module

8 256 Il manque un module

9 512 Module erroné installé

10 1024 Module pas reconnu installé

n 2048 Module q_uelf:onque - Erreur de
communication

12 409% Réservé pour une utilisation future

13 8192 Réservé pour une utilisation future

14 16334 Réservé pour une utilisation future

15 32768 Réservé pour une utilisation future

Tableau 5-7 : mot d'état global des E/S

5.10.4.Etat des modules
Module0l - 01 - ModStaest I' Etat du M odule pour le module installé dans |e logement 1.

Bit Valeur Bit défini lorsque

0 0 Module correct

1 1 I manque un module

2 2 Module erroné installé

3 4 Module pas reconnu installé

4 8 Erreur de communication de module

Tableau 5-8 : état des modules
N.B. : le mot Résumé n'est pas un mot d“alarme’, il indique I'état de I'E/S.

Lebit O est réglési lavaleur delavoie 1 est >0,5 pour les modules anal ogiques ou | ogiques.
Leshbits1 a7 sont pour lesvoies 2 a8. Cf. chapitre 7.
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5.10.5. Etat du systeme (IOC)

Operator - SYSTEM - InstSt est le mot Etat | nstrument et fournit des informations aux
sujet des problémes de I'OC 2500.

Bit Valeur Réglé lorsque :
1 En mode Config
2 Fonctionnement lent
4 Défaillance de la RAM
rémanente
4 8 Linéarisation personnalisée
défectueuse
5 16 Taille de I'embase incorrecte
9 32 Chien de garde du réseau
d'E/S
10 64 Démarrage a froid du
régulateur d'E/S

Tableau 5-9 : mot d'état des appareils

Une alarme est fournie pour ce mot d'état. L'indicateur Sortie Alarme Instrument est réglé s
un bit quelconque d'Etat Instrument est a1, ET si le bit correspondant dans Bit de M asquage
desAlarmesInstrument est al.

Pour utiliser I'alarme, Bit de M asquage instrument doit étre réglé en mode Configuration. Si
le masque de hit est réglé sur 2047 (bits 0 a 10 réglés), n'importe quel bit de Etat Instrument
agit sur lasortied'alarme. Si le masque est réglé sur 1 (bit 0 réglé), c'est uniquement au ‘niveau
Configuration’ que la sortie d'alarme sera activée.

Comme toutes les alarmes, €lle peut étre configurée comme mémorisée ou bloguante. Il y aune
inhibition de I'alarme et un acquittement de |I'adlarme.

5-18
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6. Chapitre 6 Opérateur

Ce dossier contient un certain nombre de parameétres au niveau du systéme et des paramétres

de diagnostic.

6.1. TABLEAUX DE LINEARISATION

Ces parametres se trouvent dans Operator — Lin Tables et sont fournies pour permettre de
contréler lalinéarisation personnalisée. Laliste est uniquement affichée lorsque 'Options —
‘Réglages de disponibilité des parametres’ — ‘ Cacher leslistes et les paramétres non
significatifs’ n'est pas coché. IIs servent aréaliser des clonages et il ne faut en aucun cas
essayer de les modifier ou de saisir lavaleur d'un paramétre dans cette liste.

=l

I D <5ans titre 13

-1 Contral
[ User_slams

22 <Sans titre 1> - Liste des paramétres

3 = Operator.LinT ables
Mom Drescription

“aleur| Connexion de

LinTable1 | Table 1 de Lir N pers z 514
LinTable2 Table 2 de Lingarization personnalizée ERR05
LinTable3  Table 3 de Linéarization personnalizée ER506

4

Figure 6-1: tableaux de linéarisation

6.2. COMMUNICATIONS DIGITALES

Ces parametres définissent |es communications digitales

=

I D<Sans tire: 1

D Control
-0 User_alarms

22 <Sans titre 1> - Liste des paramétres

3 ~ Operator. COMMS

MNom Dezcription Adn Waleur| Connexion de
Addr A 1 communication B 0|

Baud [ébit en Bauds des communications 16353 SE00 (0]

Parity Farité 16354 nonk [0]

Res Fésolution pour les communications 16355 FuLL [0]

dELy Temporization des communications 16356 no (0]

FLAGS Drapeaus de cas particuliers de communication 16357 1)

BaudlLo Limite Bazze du Débit en Bauds 16364 SE00 (0]

BaudHi Lirite Haute du Débit en Bauds 1E365 B00k [8]
KT | i

Figure 6-2: Parameétres de communications Modbus (niveau Configuration)
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6.2.1. Parametres de communications digitales

Ces parametres se trouvent dans Operator -— COMMS. Cf. également chapitre 9, 10 et 11
pour avoir plus de détails.

Nom

Description Plage  Etat

= Addr

= Baud

" Parité

Adresse Unité. Adresse de l'unité

Modbus : provient normalement du jeu de commutateur
de codage d’'adresse du bornier I0C (cf. point 2.1.3). Cet
ensemble d' interrupteur permet de définir les adresses 1
a 63. Si le commutateur d'adresses est réglé sur zéro, il
est possible de définir le paramétre 'Addr' dans le logiciel.
Cette adresse logicielle est uniquement utilisée si I'on a
besoin d'adresses supérieures a 63.

Profibus : plage 0-127. Il est possible de définir I'adresse
sur le commutateur de codage d’adresse du bornier IOC
ou dans le logiciel a l'aide de ce parametre.

Devicenet :- plage 0-63. Il est possible de définir I'adresse
sur le commutateur de codage d’adresse du bornier IOC
ou dans le logiciel a l'aide de ce parametre.

Vitesse des Comms(Bauds). Vitesse de transmission
Modbus : plage 9600 a 19200, cf. également remarque 1.
Profibus : parametre en lecture seule

Devicenet : possibilité de définir des vitesses de 125, 250
ou 500

Parité. La parité est disponible pour Modbus, Profibus et
Devicenet et doit étre réglée pour coincider avec le maitre.

None (0)
EVEn (1)
Odd (2)

None. Pas de parité
Even. Parité paire
Odd. Parité impaire

= Res

Resolution . Modbus uniqguement : normalement réglée
sur ‘Full’, donne tous les chiffres disponibles, méme ceux
situés aprées la virgule. Le maitre des communications doit
savoir comment interpréter le nombre défini dans LOOPOx
- LOXCFG - dEcP.

FuLL (0)
Int (1)

Compléte
Entiére. Le réglage sur 'Int' restitue uniguement une valeur entiére.

= dELy

Temporisation Comms . Modbus uniquement :
normalement réglé sur 'no’. Uniquement nécessaire en
cas de probléme avec certains convertisseurs de
communications. L'option de temporisation laisse 10
msec de temps de repos aprés chaque transaction.

no (0)
YES (1)

Pas de temporisation
Temporisation sélectionnée en msec (1 —100)

Unité 2500
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Nom Description Plage Etat

= FLAGs Drapeaux Special Comms. Ce parameétre est réservé a
une utilisation spéciale et peut étre modifié dans tous les
modes, pas uniquement dans configuration.

Les parameétres suivants peuvent étre cachés s'ils ne sont pas nécessaires au
fonctionnement de I'appareil. Pour faire afficher les paramétres cachés, décocher la
case 'Cacher les listes et parameétres’ dans 'Options' - Réglage de disponibilité des
parmétres’

= BaudLo Limite basse de vitesse des comm's (Bauds) (AN}
= BaudHi Limite haute de vitesse des comm's (Bauds) (AN}
= AddLo Limite basse de I'adresse 0
= AddHi Limite haute de I'adresse 0

Remarque 1 : letableau ci-dessous montre |es vitesses de transmission prises en charge dans
différentes versions:

Modbus
Vitesse de Version du logiciel V1 V2 V3
transmission
2400 (3) v
4800 (2) v
9600 (0) v v v
19 200 (1) v v v
38400 (5) v
Profibus
Vitesse de Version du logiciel V1 V2 V3 V4
transmission
Définie par le v v v v
maitre jusqu'a
12 Mo
Remarque : laversion 4 est Profibus uniquement
Devicenet
Vitesse de Version du logiciel V1 V2 V3
transmission
125K (6) v
250K (7) v
500K (8) v
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6.3. SYSTEME

Ces parametres donnent des informations a propos du systéme.

6.3.1. Paramétres systeme
Ces parametres se trouvent dans Operator - SYSTEM.

Nom Description Plage Etat
" ReqlM Mode Instrument Souhaité. Mode demandé pour I'OC
2500
Operat (0) Fonctionnement :  utilisation normale
Stndby(1) Attente : les valeurs saisies restent opérationnelles mais il n'y a
pas de calculs
Config (2) Configuration : le régulateur est en cours de configuration et ne
fonctionne pas
= M Mode d'Exploitation Instrument. Mode effectif de I''OC
2500
Operat (0) Fonctionnement :  utilisation normale
Stndby(1) Attente : les valeurs saisies restent opérationnelles mais il n'y a
pas de calculs
Config (2) Configuration : le régulateur est en cours de configuration et ne
fonctionne pas
= | Identificateur Instrument. Nombre hexadécimal unique (]
pour le 2500, affiché sous forme décimale de la maniére
suivante :
Code 2500E  2500C
Modbus 2580 2500
[9600] [9472]
Profibus DP 2581 2510
[9601]  [9488]
Profibus DPV1 2582 2511
[9602]  [9489]
= AckAll Acquittement Général des alarmes . Mettre & 1 pour
acquitter toutes les alarmes. Se réinitialise seul.
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Choisir 'Oui’ pour effectuer l'acquittement
= AckIP Entrée Acquittement général. Sert a acquitter toutes les
alarmes.
no (0) Pas d'acquittement (uniquement s'il n'est pas cablé)
YES (1) Choisir 'Oui’ pour effectuer l'acquittement (uniquement s'il n'est pas cablé)
e
.-! !..’.-_: 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
ErR w e Fax: 0326 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com

o
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Nom Description Plage Etat

= AckSrc Source de I'entrée d'acquittement général. Adresse
Modbus de l'indicateur utilisé pour acquitter toutes les
alarmes
-1 signifie 'non cablé'

Permet l'acquittement de toutes les alarmes par cablage
depuis l'adresse d'une source (niveau config. uniquement)

= |Ostat Etat général des E/S. Résume les voies de tous les 0
modules, cf. point 5.10.3.

= BaseSz Dimension de I'Embase. Taille de 'embase identifiée par (28]
I'OC.

= |OFail Stratégie en cas de défaut d'E/S. Définit le

comportement en cas de défaut

Contin (0) Continuer, maintenir comme précédemment
EntShy (1) Passer en mode attente en cas de défaillance et rester dans ce mode

Stndby (2) Attente, rester en attente uniquement pendant la durée du défaut

= |ONwdg Tempo de chien de garde réseau. Définit le temps qui h:m:s:
s'écoule avant I'activation du chien de garde du réseau ms
d'E/S, aprés détection d'une défaillance.

En cas de perte de communications pendant une durée
supérieure a cette durée prédéfinie, on peut passer soit en
mode attente soit activer l'indicateur de chien de garde
réseau. Ce dernier mode est destiné a étre utilisé
lorsqu'une stratégie de défaillance est définie lors de la
configuration de I'OC. Cette stratégie se définit a I'aide du
parametre suivant 'NwdAct'.

Une valeur de 0 désactive le chien de garde. Le réglage
sur une valeur positive active la fonction.

= |ONrec Tempo de relance du chien de garde (B8

= NwdAct Temporisation du chien de garde du réseau d'E/S. Définit
le comportement de I'appareil lorsque le chien de garde
réseau est activé.

EntShy (0) Enter Standby. Passage en mode Attente en cas de défaillance et
maintien dans ce mode

Flag (1) Positionne uniquement l'indicateur de chien de garde réseau

= Nwdged Drapeaux de déclenchement du chien de garde.
Indique une défaillance du réseau d'E/S

= StSthy Démarrage en attente. (Configuration uniguement) Définit
le comportement de I'OC a la mise sous tension
no (0) No - Fonctionnement normal
YES (1) Yes - Reste en mode Attente
= STime Temps d'Echantillonnage. Indique le temps (B8

d'échantillonnage actuel de I''OC
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Nom Description Plage Etat
= MaxST Temps d'Echantillonnage Maxi. Temps
d'échantillonnage maximal de I''OC. Si I''OC ne peut
effectuer le temps d'échantillonnage demandé, indique ce
qu'il peut réaliser.
= ReqST Temps d'Echantillonnage Souhaité. Normalement 110
msec (0) mais peut étre porté a 990 msec (8) par pas de
110 msec pour les systémes de plus grande taille.
= SlowST Drapeaux signalant une exécution plus lente que (]
souhaitée. Actif si I''OC ne réalise pas le temps
d'échantillonnage demandé.
no (0) L'IOC réalise le temps d'échantillonnage demandé
YES (1) L'lOC fonctionne plus lentement que le temps d'échantillonnage demandé
= SOrCt Compteur du Nombre d' exécution ralentie. Nombre de
fois ou l'indicateur 'SlowST' a été activé.
= ColdSt Drapeaux de démarrage a froid. Actvé aprés qu'une (A}
erreur de RAM rémanente a forcé une réinitialisation aux
valeurs des parametres par défaut.
= NVFail Défaillance de la mémoire Non-Volatile. La RAM (]
rémanente de I'OC a eu une défaillance et I''OC reste en
mode Attente pendant toute la durée de cet état.
= ClinEl Défaut dans les tables de Linearisation . L'OC a (]
détecté une défaillance dans une table de linéarisation
personnalisée et reste en mode Attente tant que cet état
se maintient
= |nstSt Etat de I'Instrument . Mot d'état qui combine un certain
nombre d'indicateurs ci-dessus.
Cf. point 5.10.5. Utilisé pour I'alarme des appareils.
® Units Unités de Température Instrument. (Mode Config) fixe
les unités de température
°C (0) Celsius
°F (1) Farenheit
°k (2) Kelvin
® Mask Bits de Masquage des alarmes. (mode Config) réglé
pour sélectionner les bits 'InstSt' qui sont activés (pas
masqués) dans le mot d'état d'alarme des appareils
'AImSW'. Cf. point 5.10.5.
= |nhibt Inhibition des Alarmes Instrument. Pour inhiber
‘AlmSW’
= |InhSrc Source de I' Inhibition des Alarmes Instrument Adresse

Modbus du paramétre utilisé pour inhiber I'alarme de
I'appareil

-1 signifie 'pas cablé'

Unité 2500
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Nom Description Plage Etat

» Bloc Alarme Instrument Bloquante. (mode Config). Apres la
mise sous tension, |'état d'alarme doit étre 'OK' en premier
lieu, avant que I'alarme puisse étre active. Cf. point 5.4.

no (0) Pas de blocage
YES (1) Oui - réglé pour bloquer le fonctionnement de I'alarme
" |tch Alarme Instrument Mémorisée. (mode Config) Réglé sur

Auto, I'alarme est mémorisée jusqu'a ce que I'état
disparaisse et ait été acquitté. Cf. point 5.5

no (0) Pas de mémorisation
Auto (1) Automatique. L'alarme continue a étre active jusqu'a ce que I'état d'alarme
disparaisse ET que I'alarme soit acquittée
mAn (2) Réglé sur Manuel, I'alarme doit commencer par disparaitre puis doit étre
acquittée.
= Ack Acquittement des Alarmes Instrument.Cf. point 5.5.
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Oui — Activé pour acquitter les alarmes
= OpP Sortie Alarme Instrument. Indicateur actif si ‘AImSW’ est (]
différent de zéro.
OFF (0) Pas d'alarme
on (1) Indicateur d'alarme activé
= AlmSW Mot d'Etat d'Alarme Instrument. Renvoie le ET bits a (B8

bits d"InstSt’ et des bits de 'Masquages des alarmes’.

Les parametres suivants sont utilisés par les maitres externes pour piloter les blocs rampe
dans le 2500 :

= GHd Drapeau de maintien général SRL. Maintient toutes les
rampes

® GHdSrc  Source du Drapeau de maintien général SRL. (mode
Config) Adresse Modbus de l'indicateur utilisé pour le
maintien des rampes
-1 signifie 'pas cablé'

= GSSync Déclenchement de toutes les Rampes. Déclenche
toutes les rampes pour fournir un démarrage synchronisé.

no (0) Pas de déclenchement des rampes
YES (1) Déclenchement global actif
= Featur Mot des Fonctions activées. Pour identifier les fonctions (A
disponibles. Paramétre destiné a une utilisation exclusive
par l'usine :
Bit 3 2 1 0 Nombre de boucles
U 0 0
0 U 1 2
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Nom Description Plage Etat
Bits 0 1 U 1 4
réglés 1 0 U 1 6
1 1 U 1 8
X = sans objet U = calibration utilisateur
= ActlM Mode actuel. Mode effectif de fonctionnement de I'lOC. (B8
Apparait uniqguement lorsque 'Options' — ‘Disponibilité des
listes et paramétres’ n'est pas cochée
Operat (0) mode Opérateur — utilisation normale
Stndby (1) Mode attente - les valeurs I/P restent opérationnelles mais il n'y a pas de
calculs
Config (2) Mode Configuration - le régulateur est en cours de configuration et ne
fonctionne pas
= | veCnf Validation de Config d'E/S en mode Opérateur. Permet
les modifications de paramétres et de cablages dans les
zones d'E/S en ligne.
Il faut faire attention lors du changement de cette
valeur
no (0) Parametres de configuration en lecture seule en mode Opérateur
YES (1) Parametres de configuration en lecture/écriture en mode Opérateur
" S Etat de fonctionnement de I'appareil. Affiche le niveau de (AN}
fonctionnement
Operat (0) Niveau Opérateur
Stndby (1) Mode attente - les valeurs I/P restent opérationnelles mais il n'y a pas de
calculs
Config (2) Mode Configuration - le régulateur est en cours de configuration et ne
fonctionne pas
LveCnf (3) Mode configuration en direct. Identique au mode de fonctionnement
= PaChgd Mot d'état de Changement de Parameétres. (8]

Concaténation de bits indiquant les modules dont des
paramétres ont été modifiés pendant qu'ils étaient dans
'LveCnf’. Les parametres sont détaillés dans la liste ci-
dessous :

ALMOl1al6 AaH ALSP_1a8 Consigne de l'alarme

ALMOl1al6 AaH Hy 1a8 Hystérésis de l'alarme
MO01a16 Clas8 SenS Inversion

M01416 _Clas8 VALH Valeur physique élevée
M01416_Clas8 VALL Valeur physique basse
M01 416 _Clas8 IOH Valeur électrique élevée

Unité 2500
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Nom

Description Plage  Etat

= ApName

= ApVers

= TStamp

= custabN1

= custabN2

= custabN3

M01a16_Clas8 1oL Valeur électrique basse

M01a16_Clas8 SBDet Activation de détection de
rupture capteur

M01a16_Clas8 FltAct Action par défaut

M01a16_Clas8 LinTyp Type de linéarisation

Bit 0 = logement de module 1 ... bit 15 = logement de

module 16.

Peut étre utilisé avec les communications digitales

Il est possible de réinitialiser les bits & 0 mais pas de les
régler sur 1

Nom de I' Application Zone de 8 caractéres pour la
saisie manuelle d'un nom de configuration.

Par exemple, nom du fichier clone actuellement chargé.

Version de |I' Application. Zone a 5 chiffres pour la
saisie manuelle de la version de I'application.

Par exemple, version du fichier clone.

Horodatage de I'Application. Zone & 6 chiffres servant
a sauvegarder manuellement la date/lI'heure de
I'application.

Nom de la Table 1 de linéarisation personnalisée. (B8
Nom du tableau de linéarisation personnalisée
téléchargé avec les données de linéarisation

Nom de la Table 2 de linéarisation personnalisée. (B8
Nom du tableau de linéarisation personnalisée
téléchargé avec les données de linéarisation

Nom de la Table 3 de linéarisation personnalisée. (B8
Nom du tableau de linéarisation personnalisée
téléchargé avec les données de linéarisation

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
e Fax: 03 26 85 1908, Tel: 03 26 82 49 29 Site web : www.hvssystem.com
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6.4. SAISIE DU MOT DE PASSE

Ces parametres permettent al'utilisateur de saisir différents niveaux de fonctionnement

6.4.1. Paramétres de saisie des mots de passe
Ces parametres se trouvent dans Operator - PASSWD

Nom Description Plage  Etat
= UserPW Mot de Passe pour la Calibration Utilisateur . Il faut 0-
saisir la valeur correcte pour activer la calibration 32767
utilisateur. Cf. chapitre 12.
= RefPW Mot de Passe pour la Calibration de Référence. Il faut 0-
saisir la valeur correcte pour activer la calibration de 32767

référence. Cf. chapitre 12

6.5. CONFIGURATION DES MOTS DE PASSE

Ces parametres se trouvent unigquement au niveau Configuration et permettent al'utilisateur

de configurer les mots de passe pour différents niveaux de fonctionnement.

6.5.1. Parameétres de configuration des mots de passe

Ces paramétres se trouvent dans Operator - SETPW

Nom Description Plage  Etat

= DefUPW Configuration du Mot de Passe pour la Calibration 0-
Utilisateur. (mode Config uniqguement). Valeur utilisée 32767
pour le mot de passe Calibration utilisateur

= DefRPW Configuration du Mot de Passe pour la Calibration de 0-
Référence. (mode Config uniqguement). Valeur utilisée 32767

pour le mot de passe Calibration de référence

Unité 2500
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6.6. DIAGNOSTIC

Ces parametres servent a évaluer le temps de cycle que peut réaliser le 2500. Cette fonction
est particuliérement utile pour les 2500 avec les 8 boucles PID.

6.6.1. Paramétres de diaghostic
Ces parametres se trouvent dans Operator — DIAG

Nom Description Plage Etat

= Ctime Durée de la tdche de régulation en Ticks. Ce parameétre
est divisé en ‘ticks’ de 1,83 msec (1/60 de 110 msec),
c'est le temps nécessaire pour calculer toutes les boucles
PID.

» MaxCT Durée maximum de la tache de régulation en Ticks.
Nombre maximal de ‘ticks’ utilisé pour calculer les boucles
PID. Peut étre réinitialisé a 0.

MaxCT ne doit pas dépasser le nombre ci-dessous :

Base Size MaxCT ticks
4 <56

8 <52

16 4

Si ‘MaxCT" approche ou dépasse ce nombre, il faut augmenter ‘ Operator.SYSTEM - 'Temps
d'échantillonnage souhaité' .

Les autres paramétres de diagnostic affichés donnent les comptages de conversion A/D hauts
et bas pour chague voie. Ils servent uniquement pour la configuration.

6.7. DESCRIPTIONS DU SYSTEME

Ces parametres fournissent des descriptions des paramétres systéme. |ls se trouvent dans
Operator - DESCR

Nom Description Plage Etat
" CC Identificateur de la société (8
Ul Identificateur du produit [
= VO Numéro de version de I'appareil (A8
= FitA Adresse du tableau d'identificateurs de fonctions (8
= pidCS Checksomme de la table d'ID du produit (8|
= nFID Nombre d'identificateurs de fonctions (8
= F1 Fonction 1 : Adresse indirecte Modbus (8
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Nom Description Plage Etat
= F11 Tableau d'adresses en lecture seule 0
= F12 Adresse du tableau d’indirection en lecture/écriture |
= F13 Inutilisé 0
= 2 Fonction 2 : commande de mot Modbus 0
= F21 Mot de poids fort dans adresse de reg. bas 0
= F22 Inutilisé 0
= F23 Inutilisé 0
= F3 Fonction 3 : Codes des fonctions Modbus 0
" F31 FCs 3;4;6;7;8 et 16 pris en charge (8]
" F32 FCs 17-19 PAS pris en charge 0
" F33 FCs 70 et 71 pris en charge 0
" 4 Fonction 4 : syntaxes des valeurs analogiques (18
" F41 16 bits a I'échelle & IEEE & 32 bits int 0
= F4 2 Inutilisé 0
" F4 3 Inutilisé 0
= nindRO Taille du tableau d’indirection Modbus en lecture seule 0
= pnindRW Taille du tableau d’indirection Modbus en lecture/écriture 0
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7. Chapitre 7 MODULES D'E/S

7.1 VUE D'ENSEMBLE

Dans | e systéme 2500, les modules d'E/S assurent les fonctions d'interface du matériel pour
mesurer ou produire des tensions ou des intensités brutes. La plupart des types de
transducteurs peuvent se brancher directement sur le module d'E/S al'aide des bornes avis.

Chague module d'E/S est affecté a une fonction donnée : analogique ou logique, entrée ou
sortie. Les voies d'un module peuvent étre réglées pour différentes fonctions ; par exemple, la
voie 2 d'Al2 peut étre réglée pour fonctionner avec une sonde zirconium et lavoie 1 peut étre
réglée sur une plage thermocouple pour mesurer la température de la sonde.

Chague voie peut étre considérée comme une occurrence d'un bloc constitué (cf. point 3.7),
capable d'effectuer des mises al'échelle, desfiltrages, des conversions A-D ou D-A, etc., dans
les limites du type de voie. Chaque voie posséde un jeu de paramétres pour chague fonction.
Ces parametres peuvent étre affichés dans les listes et manipulés al'aide d'iTools.

Le module d'E/S est également considéré comme un bloc constitué, avec des paramétres
d'identité et d'état.

7.2 BLOCSD'E/S

Figure 7-1 : pour une souplesse de
conception maximale, tous les
modules se présentent sous forme
de modules enfichables

Figure 7-2 : le cablage de l'installation est
assuré par des bornes avis dans les
borniers correspondants

N.B. : certains modules (en particulier les
entrées analogiques) sont associés ades
borniers différents, optimisant les
performances et |es connexions des données
atraiter.
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7.3 VOYANTS A LED DE MODULES D'E/S

Tous les modules sont équipés des voyants a LED indiquant |'état des bornes d'E/S.

Tous les modules d'E/S ont un voyant vert. Ce voyant est allumé lorsque le module est installé
et soustension, et lorsque I'lOC fait coincider le paramétre 'Reql D' pour cet emplacement
avec le type de module effectif "ActID' c'est a dire que le module installé correspond bien au
module souhaité.

LED ON OFF
* Etat de défaut
Vert o )
Fonction- Absence d’alimentation,
nement communications IOC ou type de
normal module pas reconnu

Figure 7-3 : indication de I'état des modules

LaLED verte d'état doit &tre allumée afeu fixe ; un clignotement quelconque indique un
probléme matériel du systéme ou d'un module.

Les modules d'E/S anal ogiques sont également équipés d'une LED d'état de voie pour chaque
voie. Ces voyants rouges indiquent |'état de lavoie (ils sont allumés en cas de probléme).

LED ON FE
Rouge Initialisation ou surcharge Fonctionnement
d'E/S normal
Cligho- Cligno-
tement tement
Données de Calibration
. . —>
calibration
incorrectes

Figure 7-4 : indication de I'état des voies d'E/S analogiques
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Les modules d'E/S logiques (RLY 4 inclus) présentent tous une LED associée a chaque voie.
Ces voyants sont jaunes et affichent |'état de lavoie, ils sont allumés pour logique 1 (on).

LED ON OFF
Jaune Entrée logique 1, Entrée logique 0,
entrée tension haute entrée tension
ou contact fermé. basse ou contact -
Sortie logique 1, ouvert.
sortie tension haute Sortie logique 0,
ou (RLY4) contact sortie tension basse
fermé. ou (RLY4) contact
ouvert.

Figure 7-5 : indication de I'état des voies d'E/S logiques

Remarque : les voyants des modules DI4, D16 et DI8 suivent |'état des données traitées,
fourniesal'lOC, pas|'état des bornes. Il peut y avoir une |égere différence si une longue
durée d’ anti-rebond a été spécifiée pour lavoie ou lors de I'utilisation du type de voie
détection d'impulsion.

7.4 ISOLATION DES VOIES

Le 2500 est facile a utiliser car les transducteurs peuvent étre directement cablés dans
n'importe quelle voie qui convient sur les bornes. Ce branchement direct implique des risques
pour la sécurité, en particulier un risque d'é ectrocution. L'isolation é ectrique minimise ces
risgues, méme en cas de défaut du matériel, en particulier lorsqu'il faut faire fonctionner
certains transducteurs en ‘direct’.

Le concepteur du systeéme doit également garantir |'intégrité du signal, avec minimisation des
effets du bruit, des interférences et de la diaphonie. L'isolation éectrique ssimplifie la
conception et lamise en oeuvre du cablage du systeme.

Compte tenu de ce qui vient d'ére dit, une stratégie d'isolation trés simple est appliquée. 11
existe une barriére qui sépare toutes les voies d'E/S d'un module quel conque du reste du
systeme 2500.

Labarriéere d'isolation implique qu'une tension dangereuse sur une voie d'E/S quelcongue ne
peut pas étre al'origine d'un risque sur un cablage quelconque d'un autre module d'E/S ni sur
le reste du 2500.

Selon une extrapolation de ce principe, la plupart des modules 2500 (comme Al2, DI6, etc.)
offrent une isolation de voie avoie. On garantit ainsi la sécurité et la qualité du signal sur
toutes |les voies, méme dans | es conditions de haute tension en mode commun.
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Lafigure 7-6 ci-dessous présente le principe avec, par exemple, Al2 avec bornier TC

1+ o0—+
CH1 ADC1
cJC
1. O——+ Bus
d'E/S
et I0C
2500
1+ O——
CH2 ADC1
1- O—7

Figure 7-6 : barrieres d’isolation Al2

Certains modules d'E/S (comme I'A13) possédent des voies totalement isol ées pour la
réjection en mode commun mais sont peu susceptibles de fonctionner a des tensions
dangereuses. Toutefois, d'autres (comme DO4) ont une ou plusieurs bornes communes, les
différentes voies ne sont donc pas isolées |les unes par rapport aux autres.

L es sections suivantes décrivent chaque module, ainsi que I'isolation fournie pour chague
type.

Remarque : I'embase 2500 et I'alimentation 24 V doivent étrereliéesala

A messe.

Toute installation doit respecter les exigences en matiere de sécurité. Les
capteurs fonctionnant a des tensions dangereuses doivent étre
correctement isolés et cablés avec des E/S correctement isolées dans
I'embase 2500. Le céblage des autres voies du méme module d'E/S
pourrait étre en cause en cas de défau.
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7.5 PRINCIPES DE CONFIGURATION DES MODULES D'E/S

L'lOC doit étre configuré pour reconnaitre chague module installé dans |'embase puis pour
configurer chaque voie d'E/S afin qu'elle fonctionne avec le transducteur branché.

Les méthodes de configuration sont illustrées avec iTools mais n'importe quelle méthode de
réglage des paramétres via Modbus permet d'obtenir le méme résultat.

Les méthodes de réglage du mode d'accés "config" al'aide diTools et de réglage des
paramétres sont décrites dans |e chapitre 3, en particulier dans les points 3.4 et 3.5.

DansiTools, toutes les listes de module d'E/S se trouvent dans le
dossier"10".

i

Bl
| Chaque module est numéroté selon la position du logement dans

| I'embase.

|

| Chague dossier de module contient des sous-dossiers pour le
bloc de modules et pour chague bloc de voies. Ce sont ces
dossiers qui contiennent les listes de paramétres.

@23 Modulend
-3 Moduleln
@23 Moduen 3 , ,
Dans cet exemple, le dossier d' E/S est dével oppé pour montrer

les modules d'E/S disponibles sur une embase a 16 logements.

il ] Chague dossier de modules peut étre dével oppé pour afficher les

#-(23 Comms_Blocks ‘,;_4 ; dossiers de blocs et de voies.
1] i
o Brawse | X Find; !

TR

Figure 7-7 : exemple d’explorateur d'E/S et de dossiers de modules

Au démarrage, iTools un peu de temps est nécessaire pour lire tous les paramétres systéme.
Pendant |a"synchronisation”, I'ensemble des dossiers et listes sont affichés. Par exemple, le
dossier d'E/S affiche latotalité des 16 dossiers de modules, méme avec les embases de petite
taille. Lorsque la synchronisation est correcte, seuls les dossiers intéressants sont affichés.

Leslistesillustrées ci-dessous ont été obtenues avec iTools, avec les deux cases cochées dans
I" Options Réglage de diponibilité des listes et Paramétres... Les listes de parameétres peuvent
étre différentes avec d'autres réglages.
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7.5.1 Parameétres des blocs de modules
Ces parametres se trouvent dans O - ModuleOx — M ODOx
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Figure 7-8 : liste de paramétres de blocs de modules

Pour déclarer un module a utiliser, sélectionner dans laliste de blocs de modules (MODO04
dans ce cas) et régler 'Type de Module Souhaité' (ReglD) pour qu'il coincide avec le module
d'E/S nécessaire (cliquer deux fois sur le paramétre et sélectionner danslaliste).

L'1OC interroge tous les éventuels modules instal|és et donne le type installé dans 'ActID'.
Pour que le module fonctionne, il faut que ces paramétres coincident, comme le montre la
figure 7-8 ci-dessus.

Remarque : 'Regl D' n'est modifiable que si le 2500 est en mode "config"”.

Nom Description Plage Etat
= ModSta Etat du Module. Zone de bits indiquant I'état du module : (]

ModSta est 0 si le module est correct et fonctionne.

Bit Valeur Réglé lorsque

(décimale)

0 1 Module manquant

1 2 Module incorrect

2 4 Module pas reconnu

3 8 Erreur de communications de

module (IOBus)
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Nom Description Plage Etat
= ActlD Type de Module Installé. Type de module, tel que le 0
détecte I'NOC. La liste de types est identique a celle
présentée pour le type de module souhaité ci-dessous
= ModVer Version du Module. Code de la version du module (aide (]

au diagnostic)

ReqID Type de Module Souhaité

None (0) Aucun module n'est nécessaire dans ce logement
DI4 (1) Entrée logique 4 voies (signal logique)
DI8_LG (4) Entrée logique 8 voies (signal logique)
DI8_CO (5) Entrée logique 8 voies (fermeture de contacts secs)
DI6_MV (6) Entrée logique 6 voies (entrée alternative, 115 V eff)
DI6_HV (7) Entrée logique 6 voies (entrée haut niveau alternatif, 230 V eff)
DO4 _EP (16)  Sortie logique 4 voies (alimentation externe, 10 mA)
DO4_24 (17) Sortie logique 4 voies (alimentation externe, 100 mA)
RLY4 (32) Sortie relais 4 voies (2 Ampeéres ; 3 n/o, 1 inverseur)
Al2 (64) Entrée analogique 2 voies (universelle ; 3 options de bornier)
Al3 (67) Entrée analogique 3 voies (4-20 mA, avec alimentation transmetteur)
Al4 (69) Entrée analogique 4 voies (options du bornier TC, ou mV, ou mA)
AO2 (80) Sortie analogique 2 voies (sortie 0-20 mA ou 0-10 V)
Figure 7-9 : parametres d'état des modules
Nom Description Plage Etat
= AlmSW Mot d'Etat des alarmes A-H. Concaténation de bits se (18
présentant de la maniére suivante :
Bit Valeur Réglé lorsque
(décimale)
0 1 Alarme A active
1 2 Alarme A acquittée
2 4 Alarme B active
3 8 Alarme B acquittée
4 16 Alarme C active
5 32 Alarme C acquittée
6 64 Alarme D active
7 128 Alarme D acquittée
8 256 Alarme E active
9 512 Alarme E acquittée

7-8
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Nom Description Plage Etat
10 1024 Alarme F active
11 2048 Alarme F acquittée
12 4096 Alarme G active
13 8192 Alarme G acquittée
14 16384 Alarme H active
15 32768 Alarme H acquittée
= ChAISW Mot d'Etat des alarmes de Voies - Résumé des alarmes [}

d'état de toutes les voies de ce module.

Il faut activer les bits nécessaires de chaque alarme d'état
(10 - ModuleOx -~ MNN_Cx - ChStat) en réglant les bits
correspondants dans le masque,

(I0 - ModuleOx -~ MNN_Cx - Mask). Régler le masque
sur 255 pour activer toutes les alarmes

L'alarme d'état ne doit pas non plus étre inhibée 10 -
ModuleOx — MNN_Cx - Inhibt etc

Bit Valeur Réglé lorsque
(décimale)

0 1 Alarme voie 1 active

1 2 Alarme voie 1 acquittée
2 4 Alarme voie 2 active

3 8 Alarme voie 2 acquittée
4 16 Alarme voie 3 active

5 32 Alarme voie 3 acquittée
6 64 Alarme voie 4 active

7 128 Alarme voie 4 acquittée
8 256 Alarme voie 5 active

9 512 Alarme voie 5 acquittée
10 1024 Alarme voie 6 active

11 2048 Alarme voie 6 acquittée
12 4096 Alarme voie 7 active

13 8192 Alarme voie 7 acquittée
14 16384 Alarme voie 8 active

15 32768 Alarme voie 8 acquittée
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Nom Description Plage Etat

= Sumary Mot récapitulatif des E/S. Indique I'état des voies (]
d'entrées ou de sorties logiques.

Un signal d'initialisation est indiqué par les bits 8 a 15. Cet
indicateur 'initialisation' est fugitif ala mise sous tension ou
si le type de voie a été modifié. Cet indicateur fugitif est
positionné normalement pour une seule période
d'échantillonnage.

Pour les modules de sortie, ce mot peut étre écrit pour
positionner en bloc les sorties.

Bit Valeur Réglé lorsque
(décimale)
0 1 Voie 1
1 2 Voie 2
2 4 Voie 3
3 8 Voie 4
4 16 Voie 5
5 32 Voie 6
6 64 Voie 7
7 128 Voie 8

Figure 7-10 : paramétres de résumé de |'état

Pour toute information complémentaire sur les alarmes, les dossiers d'aarmes et les
parametres d'état des alarmes, consulter |e chapitre 5.

-
.-’ !..’.- 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
EERwer Fax: 03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.5.2 Parameétres des voies de modules
Lorsque le module est identifié correctement, il est possible de configurer les voies d'E/S.

Ces parametres se trouvent dans 1O - ModuleOx — M0Ox_Cy

ools - [<5ans titre 1> - Liste des paramétres]

BER Fichier Instument Liste des paraméties  Visualiser Options  Fenétre  Aide - | =) |5|
gl @ ‘a ] & Sa 9P = (# aQ .
Mouveau  Ouwvrir Charger  Enregistrer  Imprimer | Scrutation  Ajouter  Supprimer Accés Yues
|| 3~ 10.Module05.MOE_CT
. MNom Description Adresze “aleur| Connexion de
@Ej <5ans titre 1 Tedawah
Wal Vleur procédé [unités physiques] E455 0.00 [ron comnecté]
=] Conticl = WalSro Sou[ce \fa_leur p_rocédé E214 -1/ [hon connecté]
D User Alama — tnPlsT Durée minimale impulsion E194 1.00
{:l o _t WiaLH YWaleur unités physiques haute E196 100.00
H I peratol WLl “aleur unités physiques basse E1597 0.00
=4l IOH Electrigue haut B138 10000
10L Electrigue bas E1599 0.00
Measy YWaleur Electrique [V A4/R] E4E4 0.00
Flttct Action sur Défaut d'entrée ou Stand-by de sortie E217 DrvDin [2)
ChStat Etat E45E a
D Modulel5 Maszk Etat du M azque binaire de l'alarme 16072 0
E|{:| Module0E Ikt Inkibition des alarmes d'état 158073 ha (0] [hon corinecté]
[ {Z7 MOD0E — InhSrc Etat de la Source dinhibition de I'alarme 15078 -1/ [hon connecté]
Blac Etat de I' Alarme Blogquante 15074 no (0]
Ltch Etat de |' Alarme mémorizée 18075 no (0]
Ack Etat d' Acquitterment de ['alarme 15076 no (0]
op Etat de la Sortie Alarme 16077 OFF [0]
=] Modulens x|
‘| Parcouri @ I P I I _’I

AR
=L

Figure 7-11 : exemple de liste de paramétres de voies

Lafigure 7-11 présente un exemple de liste de paramétres de voies (dans ce cas, pour un
module DO4).

Toutes les voies d'E/S possadent un jeu de paramétres commun mais seul un sous-ensemble

pertinent est activé et visible en cas de fonctionnement avec un type de voie donné (si iTools
est correctement configuré).

Les différents paramétres sont décrits ci-dessous dans le contexte de chaque type de module.
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7.6 MODULES D'ENTREES ANALOGIQUES

Il existe trois modules d'entrées analogiques différents : Al2, Al3 et Al4. |Is sont associés a
un certain nombre de borniers dont chacun est optimisé pour différents types d'entrée.

Tous ces modules et voies fonctionnent de la méme maniére et avec des paramétres de voies
identiques et ne différent que par les options et caractéristiques des interfaces é ectriques.

Remarque : certains borniers excluent certains types d'entrée et il est possible de configurer le
module Al pour un type qui n'est pas prise en charge. Il faut donc veiller ace que seulsles
types d'entrées intéressantes soient configurés.

7.6.1 AI2TC

Types de voies:
Types dentrées:

mV, TC, Pyrometre, HiZ,
tension analogique, 150 mV (TC) ou 2 V(sonde zirconium)

Spécification de I'entrée mV :

Plage d'entrée :

Précision delacalibration :

Bruit :

Résolution :

Linéarité:

Coefficient de température :

Détection de rupture
capteur :
Typesdelinéarisation :

Impédance d'entrée :

Intensité de fuite d'entrée :

-150 mV a+150 mv.
+ 0,1 % de lamesure du parameétre 'MeasV', + 10 uV.

<4 uV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<28 uV créte acréte, filtre sur off.
<2uV avec filtre 1,6 sec.
supérieure a5 uv

< 40 ppm de la mesure par °C

commutable, 125 nA rupture basse ou rupture haute (ou
off).

C JK,L R,B,N,T,S, PL, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés téléchargeables
>100 MQ (circuit de détection de rupture désactivé)

<100 nA (circuit de détection de rupture désactivé), 0,2 nA
normalement.

7-12
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Spécification de I'entrée de tension HiZ (voie2-Ch2 uniquement) :

Plage d'entrée :

Précision delacalibration :

Bruit :

Résolution :

Linéarité:

Coefficient de température :

Impédance d'entrée :

Intensité de fuite d'entrée :

0,0V a+18V.
+ 0,1 % de lamesure du parameétre 'MeasV', + 20 uV.

<15 uV créte a créte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<100 uV créte acréte, filtre sur off.
<7uV avec filtre 1,6 sec.
supérieure a 50 uV

< 40 ppm de la mesure par °C
>100 MQ

<100 nA, 1 nA normalement

Spécification du capteur de compensation de soudure froide :

Plage de température :

Réjection de la soudure
froide:

Précision de la soudure
froide:

Type de capteur :

-10°C a+70°C
>30:1

+ 0,5°C (compensation de soudure froide 'automatique’)

résistance Pt100, sous les bornes de cablage TU.

Caractéristiques générales :

Filtre PV devoie:

Réjection en mode
commun :

Réjection en mode série:
Isolation entre voies :

Isolation par rapport au
systeme :

0,0 seconde (off) a999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.
>120 db, 47 - 63Hz

>60db, 47 - 63 Hz
fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum
renforcée (isolation double), 264 Vac maximum

Unité 2500
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7.6.2 AI2DC
Typesdevoies: mV, PYRO, HiZ, RTD, V, Ohms, HiOhms, Pot
Types d'entrées : 150 mVv, 2V, 10V, 600Q, 6 kQ et 5 kQPat.

Spécification de I'entrée mV :

Plage d'entrée : -150 mV a+150 mv.
Précision delacalibration : + 0,1 % de lamesure du paramétre 'MeasV', + 10 uV.
Bruit : <4 uV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec

constantes de temps plus longues.
<28 uV créte acréte, filtre sur off.

Résolution : <2uV avecfiltre 1,6 sec.

Linéarité: supérieure a5 uv

Coefficient de température : < 40 ppm de lamesure par °C

Détection de rupture capteur : commutable, 125 nA off, rupture basse ou rupture haute.

Impédance d'entrée : >100 MQ (circuit de détection de rupture désactivé)

Intensité de fuite d'entréemV : <100 nA (circuit de détection de rupture désactivé), 1 nA
normal ement.

Spécification de I'entrée de tension HiZ (Ch2 UNIQUEMENT) :

Plage d'entrée: 0,0V a+18V.
Précision delacalibration : + 0,1 % delamesure du parameétre 'MeasV', £ 20 uV.
Bruit : <15 uV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec

constantes de temps plus longues.
<100 uV créte a créte, filtre sur off.

Résolution : <7 uV avecfiltre 1,6 sec.
Linéarité: supérieure a50 uvV
Coefficient de température : < 40 ppm de la mesure par °C
Impédance d'entrée : >100 MQ

Intensité de fuite d'entrée : <100 nA, 1 nA normalement
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Spécification de I'entrée 10 V :

Plage d'entrée:
Précision delacalibration :
Bruit :

Résolution :

Linéarité:

Coefficient de température :
Impédance d'entrée :

-10,3V a+10,3V.
+ 0,1% de lavaleur du paramétre 'MeasV', + 2 mV.

<0,4 mV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<2mV créte acréte, filtre off.
<0,2uV avec filtre 1,6 sec.
supérieure 20,7 mvV

< 40 ppm de la mesure par °C
303kQ +1 %

Spécification des entrées RTD et Ohms :

Plages d'entrée :
Précision delacalibration :
Bruit :

Reésolution :
Linéarité:
Coefficient de température :

02a420Q (RTD), 640Q (plage Ohms)
+ 0,1 % de lamesure du paramétre 'MeasV'

<0,05uV créte a créte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<0,02uV avec filtre 1,6 sec.
supérieure a 0,054V
< 30 ppm de la mesure par °C

Spécification des entrées RTD et Ohms :

Plages d'entrée:
Précision delacalibration :
Bruit :

Résolution :
Linéarité:
Coefficient de température :

n
n
uagl
]
2

ol
L
¢

PRECONIS:

H

TEUR DE SOLUTIGNS DEPUIS 1385

0a420Q (RTD), 640Q (plage Ohms)
+ 0,1 % de la mesure du paramétre 'MeasV'

<0,05 pV créte a créte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<0,02 pV avec filtre 1,6 sec.
supérieure a0,05uV
< 30 ppm de lamesure par °C

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com

Unité 2500

7-15



Modules d'E/S Manuel de configuration

Spécification de I'entrée haute impédance :

Plages d'entrée: 0a7kQ

Précision delacalibration : + 0,1 % de la mesure du parametre 'MeasV'

Bruit : <0,5 pV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

Résolution : <0,2 pV avec filtre 1,6 sec.

Linéarité: supérieurea 0,1 pv

Coefficient de température : < 30 ppm de lamesure par °C

Spécification de I'entrée Position du potentiomeétre :

Plages d'entrée : 0a100 % "rotation"

Résistance de bout en bout : 100 Qa7kQ

Précision delacalibration : + 0,1 % de la mesure du parameétre 'MeasV"

Bruit : <0,01 % créte a créte avec filtre 1,6 sec, 5 kQ pot
<0,3 % créte a créte avec filtre 1,6 sec, 100Q pot

Résolution : <0,001 % avec filtre 1,6 sec, 5 kQ pot

Linéarité: supérieure 20,01 %

Coefficient de température : < 20 ppm de lamesure par °C

N.B. : le bruit effectif est en rapport avec lefiltre et larésistance de bout en bout ; il est
préférable d'avoir des valeurs ohmiques assez élevées.

Caractéristiques générales :
Réection en mode commun: > 120db, 47 - 63 Hz

Ré ection en mode série: >60db, 47 - 63 Hz

Types delinéarisation : C,JK,L,R,B,N,T,S, PL, Pt100, racine carrée,
personnalisée.

Filtre PV devoie: 0,0 seconde (off) & 999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.

Isolation entre voies : fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum

Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum

systéme :
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7.6.3 Al2mA

Types de voies:
Types d'entrées :

mA
boucle de courant 4-20 mA

N.B. : lesplages V et Q ne fonctionnent pas en cas d'utilisation du bornier SHUNT.

Spécification des voies :

Plage d'entrée :

Précision delacalibration :

Bruit :

Résolution :
Linéarité:

Coefficient de température :

Shunt :
Types delinéarisation :

Filtre PV devoie:

-30 mA a+30 mA.
+ 0,1 % delavaeur du paramétre 'MeasV', £ 2 UA.

<1 UA créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

<0,5 uA avec filtre 1,6 sec.
supérieure a1 uA

<50 ppm de lamesure par °C
5Q * 0,1 %, 50 mA maximum

C JK,L R/B,N,T,S, PL, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés tél échargeables.

0,0 seconde (off) & 999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.

Caractéristiques générales :

Réjection en mode
commun :

Réjection en mode série :
|solation entre voies :

Isolation par rapport au
systeme:

> 120 db, 47 - 63 Hz

>60db, 47 - 63 Hz
fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum
renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum

Unité 2500
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Barriéres d’isolation Al2

1+ o " ADC
CH1 1
cic Bus
- © d'E/S
et 10C
2500
2+ O—
CH2 ADC
2
2. O—7

Figure 7-12 : barriéeres d’isolation Al2

Circuits équivalents de I'entrée analogique Al2

Les circuits éguival ents ci-dessous montrent |es détails des entrées anal ogiques, en particulier
les circuits de rupture capteur.

Entrée Thermocouple

VRef
20 MQ Haute

Vue interne

|
|
|
: o Néant Action sur
| rupture
: Basse thermocouple
|

— 1+ @ - >
|
|

< Thermocouple : cJe Amplificateur d'entrée
| d'impédance élevée
1- @ ° P

—>
|
: ] Gnd
|
|

Figure 7-13 : entrée Thermocouple
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Entrée PRT - 3fils

! 8K2Q
11 @ . . | VRef
|
I 20 MQ l Haute Action sur
| — " eNeant rupture
PRT !
|  Basse capteur
| —_>
|
M s -
|
|
! Amplificateur d'entrée
! d'impédance élevée
C1 @ ° B
|
| ) 1 o&nd
! Vue interne
Figure 7-14 : entrée PRT 3fils
Entrée milliVolt
Haute
20 MQ s Action sur
Source *Neant rupture
mv " Basse capteur
> *—>
|
A2 | Amplificateur d'entrée
: d'impédance élevée
o @ -
ou T
c2 Vue interne
1 Gnd

Figure 7-15 : entrée mV

Entrée Volts

Source de tension | 270 KO
Volt H1 ou i
—
H2
! Amplificateur
: 33 KQ d'entrée
| d'impédance élevée
Clou @ . -
c2
! Vue interne

Figure 7-16: entrée Volts
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Entrée milliAmpére

Sourcede A1

|
|
courant ou |
> A2 @ oo >
! Amplificateur d'entrée
f ! 5Q d'impédance élevée
|—> I
Clou Q?
c2 |
| Vue interne

Figure 7-17 : entrée mA

Borniers Al2 — deux voies TC
Le bornier double TC Al2 présente 4 bornes avis pour le céblage des voies :

[+ | 1 |2+ | 2

Borniers Al2 - Autres
L'autre bornier Al2 fournit 12 bornes avis pour e cablage des voies :

| HL | B1 | H2 | B2 |

ENEEEE

[ AL ]c1|az]c|
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7.6.4 AI3

Typesdevoies:
Types d'entrées :

Spécification des voies :

Plage d'entrée :

Précision delacalibration :
Bruit :

Résolution :

Linéarité:

Coefficient de température :

Shunt :

Bloc d'alimentation des voies

Protection du bloc
d'aimentation :

Types delinéarisation :

Filtre d'entrée:

mA.
boucle de courant 4-20 mA avec alimentation capteur

-21 mA a+21 mA.

+ 0,1 % delavaeur du paramétre 'MeasV', + 2 UA.
<1pA créte acréte avec filtre 1,6 sec.

<0,5 uA avec filtre 1,6 sec.

supérieure 20,7 UA.

<50 ppm/°C de la mesure par °C.

100 Q, 50 mA intensité maximale.

22V minimum a29 V maximum

intensité de déclenchement (nominale) 30 mA,
réinitialisation automatique.

C JK,L, R B,N,T,S, PL2, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés téléchargeables

0,0 sec (off) 2999,9 secondes.

Caractéristiques générales :

Ré ection en mode
commun :

Rég ection en mode série:
Isolation entre voies :

Isolation par rapport au
systéme :

FEE Fas
a2 Fre”s

PRECONIS:

TEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1885

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

> 120 db, 47 - 63 Hz

>60db, 47 - 63 Hz
Fonctionnelle (isolation de base), 50 V maximum
renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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Barriéres d’isolation AlI3

P1 o©o——+ ADC
CH1 1
c1 op—| CC

Bus
CH2 P2 - ADC d'E/S et
2 l0C

c2 op—4+ 2500

CH3 P3 O©— ADC

G o—1

Figure 7-18 : barriéres d’isolation Al3

Circuit équivalent d'entrée mA AI3

P1, P2
ou P3

%) .

Source de c1,C2|
courant ouC2 ! 150 Q

—
|
' Piste <f> 24V
! sectionnable 100 Q Amplificateur d'entrée

@ d'impédance élevée
|
|
|
|

11, 12
ou I2

Vue interne

Figure 7-19 : entrée mA AI3

Borniers Al3
Le bornier Al3 présente 12 bornes avis pour le cablage des voies :

| P1|P2| P3| |
lc1|c2 |cs | |
[ i1 ]2 | 3] |
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Compatibilité Hart du module d'entrée analogique AI3

Ce module ne prend pas directement en charge les fonctions d'extraction ou d’injection des
données HART.

Il est compatible avec les systemes HART mais avec |es remarques et les conditions

suivantes :

e L'alimentation est spécifié avec une impédance AC basse, permettant ainsi des
branchement HART normaux (par exemple, avec un maitre branché sur I'appareil de terrain
(prés ou loin) ou quelque part sur le boucle).

«  Chague voie offre une isolation galvanique totale, facilitant le cablage et empéchant les
signaux HART d'étre al'origine d'interférences.

e Lebruit et les ondulations de |'alimentation aux fréquences HART ont une tres faible
amplitude, ce qui minimise le risque d'interférences avec les signaux HART.

¢ Pour lesboucles HART ou le principal shunt est celui fourni par Al3, larésistance doit
étre complétée par une résistance en série externe, normalement par |'ajout de 150 Q en
série avec le branchement C. On peut pour cela couper |a piste comme le montre le schéma
ci-dessus. 1l est possible de cébler larésistance al'aide des bornes de réserve et des
rési stances équipées de fils ou cosses. Ce complément n'a aucun effet sur la spécification,
mis a part le fait que latension d'entrée supplémentaire diminuerait la marge de sécurité
nécessaire pour alimenter les appareils externes (comme le feraient toutes les boucles
compatibles avec HART).
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7.6.5 AI4TC
Types de voies: mV, TC, PYRO
Types d'entrées : mV continu (optimisé pour les thermocouples)

Spécification des voies :
Plage d'entrée: -150 mV a+150 mv.
Précision delacalibration:  + 0,1 % delamesure du paramétre 'MeasV', £ 10 uV.

Bruit : <4 uV créte acréte avec filtre 1,6 sec, meilleur avec
constantes de temps plus longues.

Résolution : <2uV avec filtre 1,6 sec.

Linéarité: supérieure a5 uv

Coefficient detempérature: < 40 ppm de lamesure de 'MeasV' par °C

Types delinéarisation : C,JK,L,R,B,N,T,S, PL, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés tél échargeables.

Filtre PV devoie: 0,0 seconde (off) a999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.
Impédance d'entrée : >20 MQ (cicuit de détection de rupturea+ 2,5 V)
Intensité de fuite d'entrée : -125 nA (contr6le de détection de rupture)

Spécification du capteur de compensation de soudure froide :

Plage de soudure froide : -10°C a+70°C
Réection de la soudure >30:1
froide:
Précision de la soudure + 0,5°C (compensation de soudure froide 'automatique’)
froide:
Type de capteur : résistance Pt100, sous les bornes de cablage TU.
Caractéristiques générales :
Réjection en mode >120db, 47 - 63 Hz
commun :
Réjection en mode série:  >60db, 47 - 63 Hz
Isolation entre voies : CH1reiiéeaCH2 Fonctionnelle (isolation de base),
CH3 relide 3 CH4 sépare lapaire CH1, CH2 dela
I paire CH4, CH4, 264 V dternatif
maximum
Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum
systeme :
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7.6.6 AldmV

Types de voies:
Types d'entrées :

Spécification des voies :
Plage d'entrée :
Précision de lacalibration :
Bruit :
Résolution :
Linéarité:
Coefficient de température :
Impédance d'entrée :
Intensité de fuite d'entrée :
Typesdelinéarisation :

Filtre PV devoie:

mV, PYRO
entrée mV continu (ou CJC n'est pas nécessaire)

-150 mV a+150 mV.

+ 0,1 % de lamesure du paramétre 'MeasV', + 10 uV.
<4 uV créte acréte avec filtre 1,6 sec.

<2 uV avecfiltre 1,6 sec.

supérieure a5 uv

< 40 ppm de lamesure du paramétre 'MeasV' par °C
>20 MQ (cicuit de détection de rupturea+ 2,5 V)
-125 nA (contr6le de détection de rupture)

C JK,L R B,N,T,S, PL2, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés téléchargeables

0,0 seconde (off) a2 999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.

Caractéristiques générales :

Réjection en mode
commun :

Réjection en mode série:
Isolation entre voies :

Isolation par rapport au
systeme :

-
-
A

PRECONIS,

&

y
7

TEUR DE SOLUTIONS DEPUIS 1988

> 120 db, 47 - 63 Hz

> 60 db, 47 - 63 Hz

CH1reliéeaCH2 Fonctionnelle (isolation de base),

s sépare lapaire CH1, CH2 dela
CH3reliéeaCh4 paire CH4, CH4, 264 V dternatif

maximum
renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.6.7 Al4dmA
Types de voies: mA
Types d'entrées : Boucle de courant 4-20 mA.

Spécification des voies :
Plage d'entrée : -30 mA a+30 mA.
Précision delacdlibration:  + 0,1 % de lamesure du paramétre 'MeasV', £ 2 UA.

Bruit : <1 UA créte acréte avec filtre 1,6 sec.
Résolution : <0,5 YA avec filtre 1,6 sec.
Linéarité: supérieureal uA

Coefficient detempérature: < 50 ppm de la mesure par °C
Shunt : 5Q + 0,1% (installé sur e bornier).

Typesdelinéarisation : C JK,L R,B,N,T,S, PL, Pt100, racine carrée, 3 types
personnalisés téléchargeabl es.

Filtre PV devoie: 0,0 seconde (off) a2 999,9 secondes, passe-bas de ler ordre.

Caractéristiques générales :

Réjection en mode >120db, 47 - 63 Hz
commun :
Réection en mode série:  >60db, 47 - 63 Hz
Isolation entre voies : CH1reiiéeaCH2 Fonctionnelle (isolation de base),
CH3 reliée 3 CH4 sépare lapaire CH1, CH2 dela
I paire CH4, CH4, 264 V aternatif
maximum
Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum
systeme :
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Barriéres d’isolation Al4

+  o—— ADC

CH1

CH2

CH3

CH4

Bus
d'E/S
et 10C
2500

Figure 7-20 : barrieres d’isolation Al4

Circuits équivalents de |

‘entrée analogique Al4

Les circuits éguival ents ci-dessous montrent les détails des entrées anal ogiques, en particulier
les circuits de rupture capteur.

Entrée Thermocouple

20 MQ

< Thermocouple

cJC

VRef

Amplificateur d'entrée

d'impédance élevée

»
>

1-a
. 0

|
|
|
I
:
— 2
4+ :
l
|
|
|
I
I
I
|
|

Figure 7-21 : entrée Thermocouple
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Entrée millivolt
20 MQ
Source mV

|

|

: Amplificateur d'entrée
| d'impédance élevée

1-a @. -
4 |
!

Vue interne

Figure 7-22 : entrée mV
Entrée milliAmpeére

Sourcede a1 3

|
|
courant Ad |
T @
|
f | 5Q Amplificateur d'entrée
| d'impédance élevée
Cla Q?
C4 :
|
Vue interne
Figure 7-23 : entrée mA
Borniers

Le bornier Al4 offre 8 bornes avis pour le cablage des voies :

[ 2+ ]| 2 | a4+ | 4 |

|1+ | 1 [ 3+ [ 3|
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7.6.8 Parametres des entrées analogiques

Types de voies et énumérations

Nom Description
= TYPE Type de voie
RTD (0) Sonde a résistance PT100
TC (1) Thermocouple
PYRO (2) Pyrometre optique
mV (3) Millivolts
mA (1) (4) Entrée milliAmpére
V(1) (5) Entrée Volt
HiZ (6) Entrée d'impédance élevée (zirconium)
Ohms (7) Entrée Ohms
HiOhms (8) Entrée Ohms élevée
Pot (9) Entrée potentiometre

Figure 7-24 : types de voies et énumérations

Parametres d'E/S d'entrées analogiques

Ces paramétres se trouvent dans 1O —» ModuleOx — M ODOx et dépendent du ‘ Type de
voi€' sélectionné: si le paramétre est en grisé sur I'écran du PC, il n'est pas disponible pour le
Type de voie configuré.

Nom Description Plage Etat
= LinTyp Type de Linéarisation. Courbe de linéarisation appliquée
pour convertir I'entrée mesurée en unités physiques.
Uniguement disponible avec une entrée analogique.
J(0) Thermocouple de type J
K (2) Thermocouple de type K
L (2 Thermocouple de type L
R (3) Thermocouple de type R
B (4) Thermocouple de type B
N (5) Thermocouple de type N
T (6) Thermocouple de type T
S () Thermocouple de type S
PL2 (8) Thermocouple de type Platinel
CTIC (9) Thermocouple personnalisé
PT100 (10) Sonde & résistance platine Pt100
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Nom Description Plage Etat

Linear (11) Entrée de procédé linéaire

SqRoot (14) Racine carrée

Cust 1 (20) Courbe personnalisée 1
Cust 2 (21) Courbe personnalisée 2
Cust 3 (22) Courbe personnalisée 3
" Val Valeur effective de la voie en unités physiques (8|

Les quatre parameétres suivants servent a calibrer les types (entrées V/mV/mA). lls ne sont
pas utilisés pour les entrées thermocouple, RTD et pyrométre. Cf. point 7.10.3.

= VALH Valeur Unité Physique Haute. Valeur maximale
admissible pour la valeur de régulation de la voie. Cf.
également point 7.10.3.

= VALL Valeur Unité Physique Basse. Valeur minimale
admissible pour la valeur de régulation de la voie. Cf.
également point 7.10.3.

= |OH Niveau Electriqgue Haut. Valeur maximale admissible
pour la valeur mesurée de la voie. Cf. également point
7.10.3.

= |OL Niveau Electrique Bas. Valeur minimale admissible pour

la valeur mesurée de la voie. Cf. également point 7.10.3.

" MeasV Valeur Electrique (V/A/R). Valeur effective du signal
électriqgue mesurée aux bornes de la voie

" Emiss Emissivité. Pour définir I'émissivité du pyrométre.
Applicable uniqguement aux entrées pyromeétre

" CJC_Tp Typede CJC. La compensation de soudure froide peut
étre mesurée automatiquement par I'appareil ou peut
utiliser une source de référence externe. Applicable
uniguement aux entrées thermocouple

Auto (0) Automatique. La température est mesurée par une sonde montée sur
le bornier et sert a compenser la soudure froide
0C (1) Référence externe & 0°C
45C (2) Référence externe a 45°C
50C (3) Référence externe a 50°C
OFF (4) Pas de CJC
= CJtemp  Température CJC. Température effective a la soudure (A
froide
" FltAct Action en cas de défaut d'entrée. Définit I'action a
effectuer en cas de défaillance de I'entrée
UScale (0) Upscale. Réglage par défaut. La puissance de sortie va au minimum
(chauffage)
DScale (1) Downscale. La puissance de sortie va au maximum. Peut étre utilisé

pour les applications cryogéniques, afin de faire passer la puissance
de refroidissement au minimum.
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Nom

Description

Plage Etat

= SBDet

Activation de la détection de rupture capteur. Passage
d'un faible courant dans le capteur, de telle sorte que
I'entrée dérive vers le haut lorsque le capteur passe en
circuit ouvert

on (0)
OFF (1)

Valeur par défaut
Désactivé

" Lead_R

Résistance des fils de mesures. Uniquement disponible
si RTD est configuré

(8]

= FiltTm

Temps du filtre. Constante de temps de filtre d’entrée.

Réglée sur une valeur qui convient pour diminuer I'effet

d'un signal d'entrée bruyant. Peut étre réglée en heures,
minutes, secondes ou msec

= ChStat

Etat. Concaténation de bits qui se présente de la maniére
suivante :

(8]

Bit Valeur Réglé lorsque
(décimale)

0 1 Rupture capteur détectée ou valeur
en dehors des limites du tableau de
linéarisation

2 Défaillance de la CJC

Voie inutilisée

Sortie analogique saturée

16 Initialisation

Q] W[IN|PF
(o]

32 Données de calibration d'entrée
analogique incorrectes

()]

64 Initialisation

7 128 Défaut de module provenant d'l0 —
ModuleOx —MODOx - ModSta (‘ou’
de I'ensemble des bits dans le mot
d'état du module)

= UCAL

Activation de la Calibration - Utilisateur. Permet une
correction de la calibration a décalage simple a l'aide du
parametre 'Offset’, pour le décalage de calibration mono-
point, ou 'PointL' avec 'OfsetL' et 'PointH' avec 'OfsetH'
pour la correction bi-point

Cf. également point 7.10.3.

FAct (0)
USEr (1)

La voie utilise ses valeurs de calibration usine d'origine

La calibration des voies est modifiée par I'utilisateur

= PointL

Point d'étal. utilisateur Bas (Unité Physique). Valeur
d'entrée a laquelle IO - ModuleOx - MOx_Cy - ‘OfsetL'
est ajouté pour fournir le point inférieur d'une correction de
calibration bi-point

Doit étre activé a l'aide d'lO — ModuleOx - MOx_Cy -
‘UCAL'. Cf. également chapitre 12 'Calibration’.
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Nom Description Plage Etat

=" PointH Point d'étal. utilisateur Haut (Unité Physique). Valeur
d'entrée a laquelle IO — ModuleOx — MOx_Cy - ‘OfsetH’
est ajouté pour fournir le point supérieur d'une correction
de calibration bi-point

Doit étre activé a l'aide d'10.ModuleOx - MOx_Cy -
‘UCAL'. Cf. également chapitre 12 'Calibration’.

= OfsetL Décalage d'étal. utilisateur Bas (Unité Physique).
Valeur de décalage ajoutée a la valeur d'entrée 10 —
Module’nn’ -~ M'nn’_C'n’ - ‘PointL’
pour fournir le point inférieur d'une correction de calibration
bi-point. Cf. également chapitre 12 'Calibration’.

= OfsetH Décalage d'étal. utilisateur Haut (Unité Physique).
Valeur de décalage ajoutée a la valeur d'entrée 10 -
Module’nn’ - M'nn’_C'n’ - ‘PointH’
pour fournir le point supérieur d'une correction de
calibration bi-point. Cf. également chapitre 12 'Calibration’.

= Offset Décalage d'étal. simple (Unité Physique). Ajoute une
calibration avec décalage simple de maniére uniforme sur
toute la plage de I'entrée

= Cal_st Calibration State. Sert a indiquer I'état de calibration de la
voie.

Done (0) Calibration terminée
Failed (1) Echec de la calibration
Idle (2) Inactif
(©) Calibration basse
Cal Hi (4) Calibration haute
Restor (5) Rétablir
Sure? (6) Confirmer
Go (7) Commencer la calibration
Abort (8) Calibration arrétée
Busy (9) Calibration en cours
Fsave (10) Sauvegarder

= Cal TrL Ajustage Bas étalonnage AO (Counts). Sert a corriger la
valeur de sortie minimale d'un module AO2

= Cal TrH Ajustage Haut étalonnage AO (Counts). Sert a corriger
la valeur de sortie maximale d'un module AO2

= Mask Etat du Masque Binaire de I'Alarme. Sert a sélectionner
les bits d'état des voies ‘ChStat' qu'il faut utiliser pour
régler I'état d'alarme des voies

IO -~ Module’'nn’ - MOD’nn’ — ChAISW
Le réglage sur 255 permet |'utilisation de I'ensemble des

alarmes.
" |nhibt Inhibition des Alarmes
no (0) Non. Inhibe I'alarme d'état
YES (1) Oui. L'alarme d'état est active
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Nom Description Plage Etat
= |nhSrc Source de I'Inhibition des Alarmes. (Mode Config)

Adresse Modbus de l'indicateur utilisé pour inhiber I'alarme

d'état

-1 signifie 'pas cablé'

= Bloc Etat Alarme Blogquante. Cf. également point 5.4
no (0) Pas d' alarme bloguante
YES (1) Oui. Blocage actif
= | tch Etat Alarme Mémorisée. Cf. également point 5.5
no (0) Pas de mémorisation
YES (1) Oui. Mémorisation active
= Ack Acquittement d' Alarme.Cf. également point 5.5
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Acquittement configuré
= OP Etat de I'Alarme. (B8
OFF (0) Pas d'alarme
on (1) Alarme présente
= CIStLL Limites hautes et basses de I' état de Calibration. (B8
= CIStHL Définitll'c'état de la calibration des voies aux points inférieur
et supérieur
Done (0) Calibration terminée
Failed (1) Echec de la calibration
Idle (2) Inactif
Cal Lo (3) Calibration basse
Cal Hi (4) Calibration haute
Restor (5) Rétablir
Sure? (6) Confirmer
Go (7) Commencer la calibration
Abort (8) Calibration arrétée
Busy (9) Calibration en cours
Fsave (10) Sauvegarder

= ChTpLo Limites hautes et basses pour le Type de Voie. Définit
les valeurs inférieures et supérieures pour le type de voie

= CNTPHE  tilise
RTD (0) Sonde a résistance PT100
TC (1) Thermocouple
PYRO (2) Pyrométre optique
mV (3) MilliVolts
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Nom Description Plage Etat

mA () (4) Entrée milliAmpére

V(1) (5) Entrée Volt

Ohms (7) Entrée Ohms

HiOhms (8) Entrée Ohms élevée

Pot (9) Entrée potentiometre
-'.-E.-. !..’_.g 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
I N B A 4 Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.7 MODULE DE SORTIES ANALOGIQUES

Il existe un module de sorties analogiques (AO2) qui fournit deux voies offrant une sortie
pilotée en tension ou en courant. Chague voie est réglable indépendamment par logiciel. Les
deux voies fonctionnent de la méme maniére, élaborant une valeur de sortie pilotée'MeasV' a
partir des paramétres du bloc et lavaleur de procédé requise'Val'.

Spécification du module AO :

Types de voies: mA (intensité), V (tension).
Types de sorties: boucle de courant 4-20 mA ou 0-10 V continu, sélection
par lelogiciel.

Spécification de la sortie Intensité AO :

Plage de sortie : -0,1 mA a+20,5 mA

Précision delacalibration:  supérieure a+0,1% de lamesure

Linéarité: 0,003 % de la plage (0,7 uA)

Limites dela charge de 0Qas50Q

sortie:

Résolution : supérieure a 1 partie pour 10000 (1 uA normalement)

Spécification de la sortie Tension AO :

Plage de sortie : -0,5V continua 10,5V continu

Précision delacalibration:  supérieure a+0,1% de lamesure

Linéarité: 0,003 % delaplage (0,3 mV)

Limites dela charge de 500 Q et plus

sortie:

Résolution : supérieure a 1 partie pour 10000 (0,5 mV normalement)

Caractéristiques générales d'AO :

Isolation entre voies: Fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum
Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum
systeme:
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Barrieres d’'isolation de la sortie analogique

1+
mA \%
Bus
d'E/S 1-
et IOC
2500
2+
mA \%

L 2

Figure 7-25 : barriéres d’isolation de la voie AO2

Circuits équivalents de la sortie analogique

1+ ou 2+ | 1+ ou 2+

>2 KQ (Sortie 10 V)
4 <600 Q

>1 KQ (Sortie 5 V)

S— Su—

- - . 1-ou 2-
Vue 11-ou?2 Vie
interne interne
Figure 7-26 : sortie Tension Sortie Courant

Branchements des bornes AO

Le bornier AO2 présente 4 bornes avis pour le cablage des voies :

|1+ [ 1 | 2+ [ 2 |

Aucune source d'alimentation externe n'est nécessaire, chaque voie prenant en charge une
alimentation isol ée dérivée du 24 V de I'embase.
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7.7.1 Parameétres des voies de sortie analogique
Ces parametres se trouvent dans O - ModuleOx — M ODOx

Types de voies et énumération AO2

Nom Description Plage Etat

= TYPE Types de voies

V (O) (30) Sortie Volts
mA (O) (31) Sortie milliAmpéres

Figure 7-27 : types de voies et énumérations

Paramétres d'E/S de voie AO2
Ces paramétres setrouvent dansiO - ModuleOx — MOx_Cy

Nom Description Plage Etat
= val Valeur de Procédé (en unités physiques) - commande la
sortie pilotée.

= \/alSrc Source Valeur de Procédé - Adresse Modbus du
parameétre de régulation. Des valeurs d'adresse source de
-1 indiquent que le parameétre n'est pas cablé.

= \VALH Valeur Physique Haute. Pour TPO uniquement, valeur
maximale admissible.

= \VALL Valeur Physique Basse. Pour TPO uniqguement, valeur
minimale admissible.

= |OH Electrique Haut. Pour les types TPO uniquement,
proportion maximale de la sortie.

= |OL Electrique Bas. Pour les types TPO uniquement,
proportion minimale de la sortie.

= MeasV Valeur Electrique - valeur du signal électrique mesurée

aux bornes.
= FltAct Standby de Sortie - comportement aprés détection d'une
défaillance de communication.
DrvDn (2) Sortie électrique forcée sur off (logique 0).
DrvUp (3) Sortie électrique forcée sur on (logique 1).
Cont (4) Signal maintenu si la variable de procédé n'est pas cablée. Si elle est

cablée a une boucle PID locale, la régulation est maintenue.

Figure 7-28 : paramétres d'E/S des voies
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Etat et paramétres d'alarme d'AO2
Ces parametres se trouvent dans 1O - ModuleOx — M0Ox_Cy

Nom Description Plage Etat
® ChStat Etat - Concaténation de bits, différente de zéro en cas (BA]
d'erreur.
Bit Valeur(décim Réglé lorsque
ale)
0 1 Rupture capteur détectée
1 2 Défaillance de la CJC
2 4 Voie inutilisée
3 8 Sortie analogique saturée
4 16 Initialisation
5 32 Données de calibration analogique
incorrectes
6 64 Réservé pour une utilisation future
7 128 Défaut de module provenant d'l0 —
ModuleOx - MODOx — ModSta
" Mask Etat du Masquage Binaire des Alarmes - sélectionne les

bits de 'ChStat' qui définissent I'état d'alarme des voies
Le réglage sur 255 permet d'utiliser toutes les alarmes

" Inhibt Inhibition des Alarmes -
no (0) Inhibe les alarmes
YES (1) Les alarmes sont actives
" InhSrc Source Inhibition des Alarmes - Adresse de l'indicateur pour
inhiber l'alarme d'état.
= Bloc Etat d' Alarme Bloquante - Cf. également point 5.4
no (0) Pas de blocage.
YES (1) Blocage actif.
= Ltch Etat d' Alarme Mémorisée
no (0) Pas de mémaorisation.
YES (1) Mémorisation active
= Ack Etat d' Acquittement de I'Alarme
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Acquittement configuré
= OP Etat de la Sortie Alarme (28
OFF (0) Pas d'alarme
on (1) Alarme présente

Figure 7-29 : paramétres d'état et d'alarme
Paramétres de calibration d'une sortie analogique AO2
Lacalibration du module AO et des parametres associés est décrite dans le chapitre 12.
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7.8 MODULES D'ENTREES LOGIQUES

Il existe cing modules d"entrées’ logiques différents : D14, DI6\115 V, DI6\230 V, DI8\Logic
et DI8\Contact. Le comportement de ces cing modules est identique, avec les mémes
paramétres de voies mais avec des différence de type et de spécification des circuits de voies.

7.8.1 Dl4

Le module D14 offre quatre voies logiques d'entrée logique tension ou d'entrée des contacts
secs. Pour cette derniére, une alimentation 24 V est nécessaire. Pour une entrée logique
tension, I'alimentation doit ére pontée. Remarque : cette configuration détermine la fonction
pour les quatre voies.

Typesdevaes: Tout ourien, impulgon, anti-rebond.
Typesdantrées: Contatt (intamuptaur) oulogique(24'V continu), edionéper lecilagedes
bomes

Spécification des entrées logiques :

EntréeLogique0(dff): <5V oortinu.

EntréeLogquel (an): >108V cortinu

Pagedefondiomnemat de 5V cotinua+30V continu.

lentrée:

Intenstédantrée: 25mA (@viron) 2105V ; 10mA maxdimuma3oV.

Le fonctionnement "logique" nécessite un pont entre les bornes V+ et C, définissant le mode
pour I'ensemble du module.

Spécification de I'entrée Contacts :

ModeContact dubloc 18V continua30V continu, 24V nomirdl.
ddimanaion(Vey):

Entréecontadt (off) : >28kQ

Entréecontact 1.(on) : <100Q

Inlensitéoontadt ; 8mA nomdlemant a200Q contat, 16 mA maximums’ccontad.

Le mode "Contact" nécessite 24 V continu entre les bornes V+ et C, définissant |e mode pour
I'ensemble du module.

Caractéristiques générales de DI4 :
Largaur dimpuson déetable: 20mscmininum
Tempsd anti-rebond : 20msxa2Hh s
Isdlaionatrevaes: sasaé (lesvaiesont desbranchemantscommuns).
Idlaionparrgopotausgame: Ratforaée(solaiondouble), 264V dtamatif maxinum
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Barriéres d’isolation des voies de DI4

1 O DI1
2 O DI2 Bus
d'E/S et
3 0 DI3 I0C
2500
4 0 DI4
C o

Figure 7-30 : barriéres d’isolation des voies de DI4

Circuits équivalents de I'entrée logique D14

Les circuits éguival ents suivants montrent |'entrée dans les modules d'entrées logiques. I1s
peuvent servir a déterminer les états sources.

O—11
Vo 4KQ

dé :
c Vue interne

1
Figure 7-31 : circuit équivalent d'entrée logique tension (quadruple)
|

K

®

c Vue interne

Figure 7-32 : circuit équivalent d'entrée logique contacts secs (quadruple)
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Branchements des bornes de DI4
Le bornier DI4 présente 12 bornes avis pour le céblage des voies:

|V+|V+|C|C|

7.8.2 DI6115V et 230V
Les modules DI6 offrent 6 voies d'entrées logiques prévues pour des signaux aternatifs.

Types devoies:

Typed entrée:

Spécification des voies :

Entrée Logique 0 (off) :
Entrée Logique 1 (on) :

Plage de l'entrée :
Entrée d'intensité
maximale:
Entrée d'intensité
minimale:

115V

Tout ou rien, impulsion,
anti-rebond.

tension (secteur) 115V
alternatif

115V

< 35V alternatif, 47 Hz -
63 Hz.

> 95V alternatif, 47 Hz -
63 Hz.

0- 150V dternatif.
8 mA eff a150 V alternatif.

logique O forcée pour toute
intensité < 2 mA eff.

Caractéristiques générales :

Largeur dimpulsion
détectable:

Temps d’ anti-rebond :
|solation entre voies :

Isolation par rapport au
systeme :

LI/
FAve

PRECONISATEUR DE SOLUTIONS DERUIS 1585

3 cycles minimum

20 msec a 2,55 sec.

230V

tension (secteur) 230 V
aternatif

230V

<70V alternatif, 47 Hz - 63
Hz.

> 180V dternatif, 47 Hz - 63
Hz.

0- 264V dternatif
9 mA eff 2264 V dternatif.

logique 0 forcée pour toute
intensité < 2 mA eff.

fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum

renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum

2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax: 03 26 85 19 08, Tel: 03 26 82 49 29

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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Barriéres d’isolation de DI6

L1

N1

L2

N2 Bus
d'E/S
et 10C

L3 2500

N3

N4

Figure 7-33 : barriéres d’isolation des voies de DI6

Circuits équivalents de DI6

L1aLe 1 K5Q 68 nF

 — ||

) o— ——

|
|
|
230V i _'_// |<
|
|

alternatif

N1 a N6

I Vue interne

Figure 7-34 : circuit équivalent d'entrée logique 230 V alternatif

L1aL6 1KQ 500Q 68 nF
@  —  — /|
. I I [l

|
|
|
usv | —=15nF v//|<
alternatif : -1
|
|

N1 a N6

Vue interne

Figure 7-35: circuit équivalent d'entrée logique 115 V alternatif
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Courbes V-l pour I'entrée logique DI6

L es graphiques ci-dessous montrent les tensions d'entrée minimale et maximal e qui
garantissent les états OFF et ON respectivement pour le fonctionnement 230 V et 115 V. Pour
que I'entrée indique correctement une transition, elle doit dépasser la tension seuil et la source
doit pouvoir fournir simultanément plus de 2 mA.

mA . 100 . 200 , 300
| ! | i | i
! ! | ! |
R e |
| | i , i
I I ! I :
P R W S I -
I I l
| I
I i :
4-1-=- N S S B R
| | o
| | : : * Le seuil peut varier entre
2 ““J,'““T““f““r 7~~~ Vmaxoff et Vminon. loff est
! ! ! ! | défini au seuil
01 A S S B
=70 i 18 I .
0 ! I ! (? ! |V alternatif
eff
| OFF , ON
[
Figure 7-36 : intensité absorbée par I'entrée et tension de commutation de I'entrée 230 V
alternatif
mA : 5|0 | lIOO \ 150
I | I | | I
A R N
R B S SRR > S
| | | .
L |
R Gt W P s
I I I !
L |
|
4-77-—- T IR : """ ¥ Le seuil peut varier entre
| i : i ! Vmaxoff et Vminon. loff est
I I I I défini au seuil
R 4 mr et et ST ST R
| | | |
| | | :
| ! I .
35 85 95 .
0 57 Hz 47 Hz V alternatif
eff
OFF ON

Figure 7-37 : intensité ahsorbée par I'entrée et tension de commutation de I'entrée 115 V
alternatif

Branchements des bornes de DI6
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Le bornier DI6 présente 12 bornes avis pour le cablage des voies :

|5 [ N5 |6 [ N6 |

3 [ N3 |14 [ N4 |

EEEREE
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7.8.3 Logique DI8

DI8 offre 8 voies d'entrées | ogiques. Contrairement a D14, les versions contact et entrée
logique sont des options ala commande qui définissent la aussi les fonctions des voies pour
I'ensemble du module.

Types de voies: tout ou rien, impulsion, anti-rebond
Types d'entrées : logique (24 V continu)

Spécification des voies :

Entrée logique O (off) : <5V continu

Entrée logique 1 (on) : > 10,8 V continu

Plage de fonctionnement -5V continu a+30 V continu.

del'entrée:

Intensité d'entrée : 2 mA nomina a10,5V continu, 10 mA maximum a30 V
continu

Largeur dimpulsion 20 msec minimum

détectable:

Temps d’ anti-rebond : 20 msec a 2,55 sec

Caractéristiques générales :
Isolation entre voies: CH1reliéeaCH2
CH3reliéeaCH4 Fonctionnelle (isolation de base),
CH5 reliée 3 CH6 sépare ces paires, 50 V maximum
CH7 reliéeaCH8

Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V aternatif maximum
systeme :
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Barrieres d’'isolation de I'entrée logique DI8

1 o DI1

Bus
d'E/S et
10C
2500

Figure 7-38 : barriéres d’isolation de I'entrée logique DI8
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Circuits équivalents de DI8
1C2, 3C4, 5C7 ou 7C8

RS

| ga . E%g% - <}> 12V

1,3,50u

]
|
2,4,60u8| 3K6Q
7 K

@ .

Vue interne s |<

Figure 7-39 : circuit équivalent de I'entrée logique contacts secs (octuple)

1C2, 3C4, 5C7 ou 7C8

Vue interne //|<

Figure 7-40 : circuit équivalent de I'entrée logique tension (octuple)

Branchements des bornes de DI8
Le bornier DI8 présente 12 bornes avis pour le céblage des voies:

I EREREE

[ 1c2 | sca | sce | 7cs |

ENREEEER

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.8.4 Entrée Contact sec DI8
Cette version de DI8 prend en charge les entrées de type contacts sec.

Types de voies: tout ou rien, impulsion, anti-rebond
Types d'entrées : contact (résistance des interrupteurs)

Spécification des voies :

entrée logique O (off) : >15kQ

Entrée logique 1 (on) : <100 Q

Intensité contact : 2 mA nominale 2100 Q, 10 mA maximum en court-circuit
Largeur d'impulsion 20 msec minimum

détectable:

Temps d’anti-rebond : 20 msec a 2,55 sec

Caractéristiques générales :

Isolation entre voies : CH1reliéeaCH2
CH3reliéeaCH4 Fonctionnelle (isolation de basg),
CH5 reliée 4 CH6 sépare ces paires, 50 V maximum
CH7 reliéeaCH8

Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum

systeme:

La configuration des voies est rigoureusement identique a celle de laversion entrée logique ;
le bornier utilisé est identique lui aussi.
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7.8.5 Paramétres d'entrées logiques

Types de voies et énumérations
Ces parametres se trouvent dans IO — ModuleOx - MOx_Cy

Nom Description Plage Etat
" TYPE Types de voies
OnOff (I) (50) Entrée Tout ou rien. Utilisée pour les entrées logiques ou contacts qui

commutent en général de maniére franche.
L'entrée brute est échantillonnée a chaque tick

Fréquence de mise a jour = toutes les 110 msec (une fois
par cycle de régulation)
Largeur d'impulsion minimale =110 msec
toujours détectée
Debnce (51) Debounced. Le rebond de I'entrée est supprimé pendant la durée

spécifiée dans 'MinPIsT' et I'état d’anti-rebond est échantillonné a
chaque tick 10S.

Largeur minimale d'impulsion dont la détection est garantie.

Fréquence de mise a jour = toutes les 110 msec (une fois
par cycle de régulation)
Limites du temps d’anti-rebond =0 msec (off) a 2,55 sec
(MinPIsT)
Résolution du temps d’'anti- =10 msec
rebond (MinPISsT)
Largeur d'impulsion maximale ‘= MinPIsT’
dont I'élimination par filtrage est
garantie
ol 'MinPIsT' < 110 msec =110 msec
ou ‘MinPIsT’ > 110 msec = ‘MinPIsT'+10 msec
Temporisation d'échantillonnage = 'MinPIsT’
minimale
Temporisation d'échantillonnage = ‘'MinPIsT'+120 msec
maximale
Pulse (52) Pulse. Détecte les impulsions d'une durée supérieure a ‘MinPIST".

Pour chaque front d'un train d'impulsions a détecter, le temps de cycle
doit étre supérieur a deux ticks 10S.

Fréquence de mise a jour = toutes les 110 msec (une fois
par cycle de régulation)

Limites du temps d’anti-rebond =0 msec (off) a 2,55 sec

(MinPIsT)

Résolution du temps d’'anti- =10 msec

rebond (MinPISsT)

Largeur d'impulsion maximale = ‘MinPIsT’

dont I'élimination par filtrage est

garantie

Largeur minimale d'impulsion = 'MinPIsT’'+10 msec

dont la détection est garantie

Durée minimale entre impulsions =220 msec (deux cycles de
régulation)
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Nom Description Plage Etat
Temporisation d'échantillonnage = ‘MinPIsT’
minimale
Temporisation d'échantillonnage = ‘MinPIsT'+120 msec
maximale

Figure 7-41 : types de voies et énumérations
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Paramétres d'E/S de I'entrée logique
Ces parametres se trouvent dans O - ModuleOx — Mox_Cy

Nom

Description

Plage

Etat

= Val

Valeur effective de la voie en unités physiques

m

on (0)
OFF (1)

On
Off

= SEnS

Inverser. Change la polarité du signal d'entrée

no (0)
YES (1)

Signal pas inversé

Signal inversé

= MnPIsT

= MeasV

Minimum Pulse Time.

Pour une entrée logique en mode anti-rebond, définit le
temps nécessaire a un signal d'entrée pour atteindre un
état stable. Les impulsions transitoires inférieures ne sont
pas prises en compte.

Pour une entrée logique en mode impulsion, il faut la
régler pour qu'elle détecte les fronts les plus rapides d'un
train d'impulsions avec une résolution minimale de 10
msec.

Valeur Electrique (V/A/R). Valeur effective du signal
électriqgue mesurée aux bornes de la voie

lou0

(8]

= ChStat

Etat. Concaténation de bits qui se présente de la maniére
suivante :

Bit Valeur Réglé lorsque
(décimale)

0 1 Rupture capteur détectée ou valeur
en dehors des limites du tableau de
linéarisation

Défaillance de la CJC

4 Voie inutilisée

Sortie analogique saturée

16 Initialisation

ald|W|IN]|F

32 Données de calibration d'entrée
analogique incorrectes

64 Initialisation

128 Défaut de module provenant d'l0 —
ModuleOx - MODOx - ModSta (‘ou’
de I'ensemble des bits dans le mot
d'état du module)
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Nom Description Plage Etat
® Mask Etat du Masque Binaire de I'Alarme. Sert a sélectionner
les bits d'état des voies ‘ChStat' qu'il faut utiliser pour
régler I'état d'alarme des voies
10 - ModuleOx - MODOx — ChAISW
Le réglage sur 255 permet |'utilisation de I'ensemble des
alarmes.
" |nhibt Inhibition des Alarmes
no (0) Non. Inhibe l'alarme
YES (1) Oui. L'alarme est active
= |nhSrc Source Inhibition des Alarmes. (Mode Config) Adresse
Modbus de l'indicateur utilisé pour inhiber I'alarme
-1 signifie 'pas cablé'
» Bloc Etat Alarme Bloquante. Cf. également point 5.4
no (0) Pas de blocage
YES (1) Oui. Blocage actif
= |tch Etat Alarme Mémorisée. Cf. également point 5.5
no (0) Pas de mémorisation
YES (1) Oui. Mémorisation active
= Ack Etat Acquittement de I'Alarme.Cf. également point 5.5
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Acquittement configuré
= OP Sortie Alarme. (B8]
OFF (0) Pas d'alarme
on (1) Alarme présente
Figure 7-42 : paramétres d'E/S des voies d'entrées logiques
..-E.-. !..'_.g 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
I a4 Fax: 03 26 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.9 MODULES DE SORTIES LOGIQUES

Il n'existe que trois modules de "sorties" logiques différents : DOAEP, DOA\24 et RLY 4.
Tous les blocs fonctionnent de la méme maniere, avec |a sortie €lectrique'MeasV' traitée a
partir delavaleur 'Val' demandée. Tous |es modules offrent |es mémes parametres de voies
avec des différences portant uniquement sur le type et |a spécification des caractéristiques des
voies.

7.9.1 DO4 EP (alimentation externe)
Ce module fournit quatre voies de sorties logiques simples provenant d'éléments de
commutations aintensité limitée. L'alimentation de sortie provient d'un branchement
d'dimentation situé sur le bornier.

Types de voies: tout ou rien, TPO, ouverture/fermeture de vanne.

Types de sorties: logique (24 V continu).

Spécification des voies EP DO4 :

,(A\} i m)entation desvoies 18 V continu &30V continu, 24 V nominal.
cs):

§0rtie detensionlogiqgue  Vcs- 3V minimum (charge 5 mA).

Sortielogique 1 (1) : > 8 mA, intensité limitée a< 16 mA nominal
Caractéristiques générales d'EP DO4 :

Isolation entre voies : sans objet (les voies ont des branchements communs).

Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum

systeme :

Le fonctionnement nécessite une alimentation 24V continu entre les bornes V+ et C, ce qui peut avoir
des répercussions sur la stratégie d'isolation.

Isolation des voies EP DO4 :

Bus
d'E/S
et I0C
2500

Figure 7-43 : barriéres d’isolation pour module DO4

Lesblocs"I." indiquent un mécanisme de limitation de I'intensité.
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Circuits équivalents des sorties logiques
Les circuits équival ents ci-dessous montrent le module de sortie fournissant les sorties
logiques quadruples.

|

——0
.
@ ¢ 375 mA rv+
|
| |
_’\ 1 1,230u4
i | Charge <D
| personnalisée
: Cf. Annexe A
| pour voir la
Voyant — ur voir |
de la face = c Zze;:gcragon
avant é g
Vue interne |
Figure 7-44 : circuit équivalent de la source d'intensité de sortie logique quadruple
(logique)
|
o @
V+
—> Al :
| 11,2,30u4
] Charge
: personnalisée <D
: Cf. Annexe A
| pour voir la
= spécification
Voyant de = o de charge
la face
avant

Vue interne \T/ C

Figure 7-45 : circuit équivalent de la commutation de tension de sortie logique
quadruple(24 V)

Branchements des bornes de DO4 :
Le bornier DO4 présente 12 bornes avis pour le cablage des voies :

[rl2]3]4]

[cfcfcfc]

Lve [ v

clc]

L'alimentation (nominale 24 V) est cablée sur V+ et C sur larangée inférieure, avec une
duplication pour faciliter la connexion en guirlande. Le céblage des voies seffectue
simplement sur |a borne portant le numéro qui convient et sur laborne C en-dessous.
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7.9.2 DO424V

Laversion 24 V de DO4 est identique a EP mai s avec chague voie pouvant fournir 100 mA.
La protection thermique garantit la sécurité de fonctionnement méme avec des charges
difficiles.

Types de voies: tout ou rien, TPO, ouverture/fermeture de vanne
Types de sorties: logique (24 V continu)

Spécification des voies de DO4 :

Alimentation des voies 12V continu 230V continu
(Ves) :

Sortiedetension logiqgue  Vcs- 3V minimum (pas en limitation de puissance)
1:

Sortied'intensité logique  limitation d'intensité 100 mA maximum (pas en limitation de

1: puissance).

Limitation de puissance limitation de température de I'appareil de sortie:

desvoies: >60 mA dans 100 Q, aVecs= 24,0V (test de limitation de
puissance)

>20 mA charge de court-circuit, 12V <Vcs< 30V

Caractéristiques générales de DO4 :

Isolation entre voies: sans objet (les voies ont des branchements communs)
Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum
systeme:

Le fonctionnement nécessite une alimentation 24 V continu entre les bornes V+ et C, ce qui
peut avoir des répercussions sur la stratégie d'isolation.

L'isolation et la disposition des voies sont identiques a celles de laversion EP (cf. figure 7-
43). Le méme bornier est utilisé pour les deux versions de DO4.
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7.9.3 Module relais RLY4

Le module de sortie RLY 4 offre quatre contacts de relais pouvant fonctionner a2 A 250 V
aternatif. Par ailleurs, le fonctionnement du module est rigoureusement identique a celui des
autre modul es de sorties logiques.

Types de voies: tout ou rien, TPO, ouverture/fermeture de vanne
Nombre de voies : 3 N/O (contact normalement ouvert), 1 C/O (contacts
inverseurs)

Spécification des voies de RLY4 :

Tension nominale : <264 V rms onde sinusoidale, < 200 V continu

Intensité alternative : 2 A a0a264V dternatif, chargerésistive

Déclassement en courant  réduction de I'intensité nominale maximale de 10 % pour un
aternatif : facteur de charge de 0,5

Intensité continue : 2A a<50V continu

Déclassement en courant réduction de l'intensité maximale 20,5 A 2200 V continu
continu :

Tension minimale : 12 V minimum
Intensité minimale : 100 mA minimum
Circuit RC : 100 Q + 22 nF (cf. remarque) entre tous | es contacts N/O.

Caractéristiques générales de RLY4 :

Isolation entre voies: fonctionnelle (isolation de base), 264 V aternatif maximum
Isolation par rapport au renforcée (isolation double), 264 V alternatif maximum
systéme:

N.B. : il est possible de retirer le circuit RC en coupant les résistances sur la carte.
N.B. : puissance "minimal€" : destensions ou des intensités inférieures peuvent étre
commutées avec une durée de vie réduite des contacts.
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Barriéres d’isolation de RLY4

Al
B1

A2
B2

A3
B3

A4

B4 CH4
C4

CH1

Bus CH2

d'E/S
et I0C
2500

CH3

Wil

ik

Figure 7-46 : barriéres d’isolation pour le module RLY4

Branchements des bornes de RLY4
Le bornier RLY 4 présente 12 bornes avis pour e cablage des voies :

[ 1a [ 2a | 3a [ 4a |

|18 | 28 | 3B | 4B |

L [ | [Jac]

Circuits RC de RLY4

Chaque relais est équipé d' un circuit RC (22 nF + 100 Q) cablé entre les contacts
normalement ouverts (N/O). Ces protections servent a prolonger la durée de vie des contacts,
en particulier dans le cas de la commutation de charges inductives.

Dans les applications a courant alternatif, les circuits RC laissent passer une faible intensité
lorsque les contacts sont ouverts (normalement 1 mA 2110V et 2 mA a240V). Cette
intensité peut suffire pour maintenir collés certains relais ayant des bobines d’ excitation de
faibleintensité. Les circuits RC peuvent étre déposés et d'autres circuits peuvent étre cablés
sur les bornes.

Utiliser des borniers a fusible pour isoler le modules des bornes sous tension siil faut
"remplacer sous tension” le module. Il faut faire particulierement attention lorsque RLY 4 est
utilisé pour les circuits d'alarme ou de sécurité.
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7.9.4 Parametres des voies de sorties logiques

Types de voies et énumérations DO
Ces parametres se trouvent dans 1O — ModuleOx - MOx_Cy

Nom Description Plage Etat
" TYPE Type de voie
OnOff (O) (40) Sortie tout ou rien

TimePr(41) TPO - Sortie modulée

VIvRse (42) Sortie ouverture de vanne

(VlvLwr (43)) (Sortie fermeture de vanne) (pas sélectionnable - automatique sur
VIvRse)

Figure 7-47 : types de voies et énumérations

= Tout ou rien peut étre utilisé pour larégulation ou pour les alarmes et événements et peut
piloter des voyants ou des électrovannes.

= TPO est utilisé pour les applications de régulation avec largeur d'impulsion variable
dosant ainsi |a puissance de sortie.

=  LestypesPosition de vanne servent également aréguler avec des actionneurs de type
vannes motorisées.

N.B. : la spécification d'un type "Ouverture de vanne" sur une premiére voie force lavoie
suivante sur le type "Fermeture de vanne'.

Parametres de régulation des voies DO

Ces parametres se trouvent dans 1O — ModuleOx - MOx_Cy

Nom Description Plage Etat

" Val Valeur de Procédé (en unités physiques) - régule le bloc t % (B8]
de sortie pilotée

® ValSrc  Source Valeur de Procédé - Adresse Modbus du
parametre de régulation. Des valeurs d'adresse source de
-1 indiquent que le parameétre n'est pas cablé.

= SEnS Inverser - En mode 'Tout ou rien’, change la polarité de la
sortie
no (0) Le sens de MeasV est identique a celui du signal Val (sortie O pour
Val=0)
YES (1) MeasV est l'inverse du signal Val (sortie 1 pour Val=0)

" MnPIsT Durée Minimale d'impulsion. Pour les types de voies
de sorties modulées uniquement, définit la période on/off
minimale en secondes. Les impulsions 0 et 1 sont toutes
deux affectées

" VALH Valeur Unités Physiques Haute. Pour la sortie 19
modulée sortie uniqguement, valeur de régulation
maximale admissible

= VALL Valeur Unités Physiques Basse. Pour une sortie 19
modulée uniquement,valeur de régulation minimale
admissible

= |OH Electrique Haut. Pour les types de sorties modulées 19

uniguement, modulation maximale de la sortie
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Nom Description Plage Etat
= |OL Electrique Bas. Pour les types de sorties modulées $19
uniquement, modulation minimale de la sortie
= MeasV Valeur Electrique - valeur du signal électrique (18
provenant des bornes
= FltAct Standby de Sortie- comportement aprés détection
d'une défaillance de communication
DrvDn (2) Sortie électrique forcée sur off (logique 0)
DrvUp (3) Sortie électrique forcée sur on (logique 1)
Cont (4) Signal maintenu, retenu si la variable de régulation n'est pas cablée.

Si elle est cablée a une boucle PID locale, la régulation est
maintenue

Figure 7-48 : paramétres de régulation des voies DO

Paramétres d'état et d'alarme de DO

Nom Description Plage Etat
= Mask Etat du Masque Binaire de I'Alarme- Utilisé pour
sélectionner les bits d'état des voies 'ChStat' qu'il faut
utiliser pour définir I'état d'alarme des voies
I0 - Module’'nn’ -~ MOD'nn’ - ChAISW
Le réglage sur 255 permet d'utiliser toutes les alarmes
= |nhibt Inhibition des alames -
no (0) Inhibe I'alarme d'état
YES (1) L'alarme d'état est active
= |nhSrc Source de Inhibition des alames - Adresse de
I'indicateur pour inhiber I'alarme d'état
» Bloc Etat Alarme Bloquante - Cf. également point 5.4
no (0) Pas de blocage
YES (1) Blocage actif
= | tch Etat Alarme Mémorisée
no (0) Pas de mémorisation.
YES (1) Mémorisation active
= Ack Etat Acquittement de I'alarme
no (0) Pas d'acquittement
YES (1) Acquittement configuré
= OpP Sortie Alarme
OFF (0) Pas d'alarme
on (1) Alarme présente

Figure 7-49 : paramétres d'état et d'alarme de DO
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7.10 EXEMPLES DE CONFIGURATION

Nous donnons ci-apres des exemples qui utilisent les paramétres de configuration essentiels
pour configurer différents modules d'E/S.

7.10.1 Entrée thermocouple ou RTD

Installer un module d'entrée anal ogique a un emplacement adapté de I'embase, par exemple
Al2 danslelogement 03.

1 DaslO - a ddinr'ReglD’ =AI2
ModuleD3 —
MODG3
2 DaslO - a ddinr' TYPE =TC(ouRTD). Remarque: 9 lemodule Al et configuré
Moduled3 commeentréethermocouple aur unevoie, par example, MV aur 'autre,
M03 C1 l'entréethermocoupledoit &resur lavoie 1.
b.  déinir LinTyp commeletypedethemocoupleutilis? (typeK par
exarple).

¢ Odinir'CIC_Tp'=Autosil faut utiliser lacompensationintene Cest
normaement lecaspar défat. |1 nefaut modifier ce paramétrequien cas
dutilisstion dune source deréférenceexterne

d.  ddinir AtAd’ ='UScde (échdlehaute) pour couper lapuisssnce desortie
en casderupture capteur (ou dimpédancedevée). Cest lavdeur par défaut
normale pour lesgpplicationsde chauffage
‘DA€ (échdlebass). Cest lavaeur par défaut normdepour les
goplications derefroidissament, &in de couper lademandede
refroidissament.

e  Sletréeest configuréepour RTD, 'CIC_Tp' nesappliquepas La
résstancedesfilsRTD, Lead R, lit & compenselaréigance desfilsqui
rdient lecapteur RTD aumodule

x| 3 = 10.Madulel3M03_C1
- Mam D escription Adresze ‘aleur| Connexion de

()] <Sans tir= 4> Il TYPE | Type d vois | 4944' TC(l ]|
Type de on K.T/C(1)

- Wl ‘Y aleur procédé [unités physiques] R207 0.00 [rnon connecté]
L Contl 2| [Measy Valew slectrique fv44/R) B216 0.00

B0 User_Alams

D Dperator CIC_Tp Type EJLJC 4953 At (0]
B Clternp Température CJIC 5219 0.00
ED 10 Fltact Action sur Défaut d'entrée ou Stand-by de sortie 4965 UScale [0
D Module01 SBDet Activation de la détection de rupture capteur 4970 on (1]
- Madulel2 FiltTm Temps du filtre 4362 1s BOOms
=0 Module3 ChStat | Etat 5208 4
- @+ MOD03 Dffsst Décalage étal simple [unités phys.) 4956 0.00
a r03_C1 M ask Etat du kasque binaire de |'alarme 14880 1]

- MO3_C2 Irhibt Inhibition des alarmes 14881 no (0] [mon connecté]

{2 Module04 InhSrc Etat de la Source dinhibition de I'alarme 14886 -1/ [hon connecté)
{1 Module0s Bloc Etat de I' Alarme Bloguante 14882 no (0]
{1 Moduleng Ltch Etat de I' Alarme mémorizée 14883 ho (0]
B0 Module0? Ack Etat d' Acquittement de ['alarme 14884 no (0]
D Modulens afF Etat de la Sortie Alarme 14885 OFF (0]

Figure 7-50 : entrée analogique pour TC (niveau Configuration)
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7.10.2 Entrée pyrométre
Avec I'exemple ci-dessus :

1. DanslO - a.  définir ‘' TYPE =‘PYRO'.
Module03 - b.  définir ‘LinTyp’ pour quil colle alacourbe du pyrométre.
M03 _C1 Ce peut étre une courbe linéaire ou personnalisée.

c. fixer ‘Emiss sur une valeur adaptée alasurface cible.

d. définir 'FIitAct’ comme ci-dessus (remarque : un pyrométre
est peu susceptible d'étre utilisé dans les applications de
refroidissement)

7.10.3 Entrée analogique : mV, mA, V, Ohms
A l'aide de I'exemple précédent :
1. DanslO - ModuleO3 - a définir ' TYPE ='mv’.

MO03_C1 b. définir 'LinTyp’ pour qu'il colle alacourbe du

transducteur utilisé.

11 faut maintenant mettre I'entrée al'échelle pour faire coincider la mesure affichée avec les
niveaux de sortie électrique du transducteur. Dans |'exemple ci-dessous, une entrée électrique
de 4-20 mA correspond a une mise al'échelle de 0,0 a 1000,0 unités physiques.

Val Haut (1000,0) ——————————————

Val Basse (0,0) » Entrée électrique

Electric Bas Electric Haut
(4 mA) (20 mA)

Figure 7-51 : mise a I'échelle de I'entrée

Quatre paramétres de configuration servent a mettre al'échelle I'entrée électrique avec la
valeur de régulation.

WAl H Waleur unitéz phyzigques haute 4348 1000.00
WALl Waleur unités phyziques bazze 4343 0.00
10H Electrique haut 4350 20.00
Elciiaue b I X
Figure 7-52 : paramétres de mise a I'échelle de I'entrée
2. DanslO - a.  définir'lOL’ =4,00'.
Module03 - b.  définir 1OH’ ="20,00’
MO03_C1 c. définir VALL’ =*0,00

d. définir VALH' =*1000,00
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7.10.4 Sortie analogique

Installer un modul e de sorties anal ogiques a un emplacement adapté sur I'embase, par
exemple AO2 dans |e logement 04.

1. DanslO - Module04 -  fixer 'ReqID’ sur ‘ Sortie analogique' (AO2)
MOD04

2. DanslO - Module04 —  fixer Typedevoie sur ‘mA ouV
MO04_C1 (ou 2)

Il faut maintenant mettre al'échelle la sortie anal ogique afin d'ajuster la valeur de sortie pour
qu'elle corresponde ala demande provenant de la sortie du bloc de régulation. Dans cet
exemple, lasortie analogique est 0 210 V pour une valeur de régulation de 0 a 100 %
(provenant de lasortie PID).

Sortie
électriaue

A
Electrique Haut (10 V) IOH|{- —————

Electrique Bas (0 V) I10L

VALL (0 %) VALH (100
%)
Figure 7-53 : mise a I'échelle de la sortie

» Demande PID

Quatre paramétres de configuration servent a mettre al'échelle la donnée physique avec la
sortie électrique :

5 - 10.Module0d.M04_C1
MNom Description Adrezze Waleur| Connexion de
Type de voie 30

ED
Wal Waleur procédé [unités physiques) BE23 50,00 Contral LOCPOT.LOT_OP.Ch10P

WALH Yaleur unités physiques haute R364 10000
WALL YWaleur unités physiques bazse 53ER 000
IOH Electrigue haut B3EE 1000
0L Electrique bas X 000
Meazt’ Waleur électique [WAA/R) BE32 5.00

Figure 7-54 : paramétres de la sortie analogique

3. DanslO - Module04 a  définir'lOL’ =‘0,00'.
~ M04_C1 (ou?2) b.  définir 1OH’ = 10,00
c. définir 'VALL' =‘0,00’
d. définir 'VALH' =‘100,00

S
u !..,’2 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
' B A4 Fax:03 26 851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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7.10.5 Entrée logique

Installer un module d'entrées logiques a un emplacement correct sur I'embase (par exemple
DI8 dans e logement 01).
1. DansModule0l — régler ‘ReglD sur ‘Digital Input’ (DI8

MODOL €J €q g put’ (D18)

2. DanslO - ModuleOl -  régler ‘TypedeVoi€ sur ‘OnOff (ou ‘Debnce’ ou ‘Pulse’)

MO1 C1 (28)
Onoffl (50)

Debnce (51)

Pulse (52)

Entrée On/ Off. Utilisée pour les entrées logiques ou contacts qui
commutent en général de maniére franche.

L'entrée brute est échantillonnée & chaque tick 10S.

Fréquence de mise a jour = 110 msec (une fois
par cycle de régulation)
Largeur d'impulsion minimale toujours détectée =110 msec

Debounced. Le rebond de I'entrée est supprimé pendant la durée
spécifiée dans 'MinPIsT' et I'état d’anti-rebond est échantillonné a
chaque tick 10S.

Fréquence de mise a jour = 110 msec (une fois
par cycle de régulation)

Limites du temps d'anti-rebond (MinPIsT) =0 msec (off) a 2,55 sec

Résolution du temps d’anti-rebond (MinPIsT) =10 msec

Largeur d'impulsion maximale dont I'élimination par filtrage est garantie

‘= MinPIST’

Largeur minimale d'impulsion dont la détection est garantie.

lorsque 'MIinPIST' < 110 msec =110 msec

lorsque ‘MinPIsT’ > 110 msec = ‘MinPIsT'+10 msec

Temporisation d'échantillonnage minimale ='MinPIsT’

Temporisation d'échantillonnage maximale = ‘MinPIsT'+120 msec

Pulse. Détecte les impulsions d'une durée supérieure & 'MinPIST'. Pour
chaque flanc d'un train d'impulsions a détecter, le temps de cycle doit
étre supérieur a deux ticks 10S.

Fréquence de mise a jour =110 msec (une fois par cycle de
régulation)
Limites du temps d’anti-rebond (MinPIsT) =0 msec (off) a 2,55 sec

Résolution du temps d’anti-rebond (MinPIsT) =10 msec

Largeur d'impulsion maximale dont I'élimination par filtrage est garantie
= ‘MinPIsT’

Largeur minimale d'impulsion dont la détection est garantie
Durée minimale entre impulsions = 220 msec (deux cycles de régulation)

Temporisation d'échantillonnage minimale ='MinPIST’
Temporisation d'échantillonnage maximale = ‘MinPIsT'+120msec

Cf. également point 7.5.2. ‘Parameétres des voies de modules’
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7.10.6 Sorties logiques

Installer un module de sorties logiques a un emplacement correct de I'embase (par exemple
DO4 (ou RLY4) dans |e logement 02).

1. DansModule02 - régler ‘RegID sur ‘Digital Output’ DO4 (ou RLY 4)

MODO02

2. DanslO - ModuleOl -  régler ‘TypedeVoi€ sur ‘OnOff (ou ‘TimePr' ou ‘VIVRse

MO1_C1 (34)
ONOffO (40)

TimePr (41)

VIvRse (42)
VivLwr (43)

ou ‘VIVLwr)

Sortie On/ Off . Utilisé pour la régulation tout ou rien, les événements et
les sorties d'alarme.

La sortie commute sur on et off, suivant I'entrée Valeur de régulation. La
sortie ‘MeasV’ est sur OFF si ‘Val' est égal a zéro et sur ON si 'Val' est
différent de zéro. Il est possible d'inverser le sens a l'aide du parametre
d'inversion 'SenS', mais uniquement au niveau Configuration.

Time proportioning. Utilisé pour réguler les sorties vers les contacteurs
ou relais statiques

Pour cela, une entrée analogique est convertie en rapport temps ON
temps OFF. Avec une puissance de 50 %, les temps ON et OFF sont
égaux. Ce type est normalement utilisé pour faire piloter un contacteur
(statique) par une sortie de chauffage PID. La durée minimale
d'impulsion est la période minimale, exprimée en secondes, pendant
laguelle la sortie est sur ON lorsque la puissance diminue en direction de
0 % ou sur OFF lorsqu'elle augmente en direction de 100 %.

Cette sortie peut étre mise a I'échelle mais les réglages par défaut de O
a 100 % donnant une sortie de 0 a 100 % sont normalement utilisés.

Ouverture Vanne. Utilisé pour la sortie de position de vanne motorisée
Fermeture Vanne. Utilisé pour la sortie de position de vanne motorisée

Il faut configurer cette paire de sorties simultanément. Si la voie 1 (ou 3)
correspond a l'ouverture de la vanne, la voie 2 (ou 4) est
automatiqguement configurée comme la fermeture de la vanne.

cf. également point 7.5.2. ‘ Paramétres des voies de modules'.
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8. Chapitre 8 Blocs Toolkit

8.1. VUE D'ENSEMBLE

Lesblocs Toolkit sont des blocs fonctions qui peuvent étre personnaisés par 'utilisateur. lls servent a
cdculer lesvariables dérivées, aeffectuer des caculs delogique combinatoire et adéclencher des
événementslorsue certaines conditions sont remplies. Les constantes dans'USRVAL' peuvent ére
utilisées commeindicateurs logiques ou comme paramétres andogiques. Dansle cas desindicateurs
logiques, zéro est interprété comme OFF, toute autre valeur comme ON.

& Lesblocs Toalkit sont uniquement disponibles s I10C 2500 est

@] C:AProgram FilestE urathermti= commendéavec |afoncion "blocs Toolkit” acivée

q | | ' Lesblocs Toalkit fournisavec le 2500 sont lessuivants:

— 16* ou 32 blocsde cdcul andogiquedans‘ Andog’

ElC 16* ou32 blocsde cdlaul logiquedans  Digital

0 User_Alms 8* ou 16 constantes dansUSRVAL’

- Operator o s

w10 8* compteurs, 8* timers, 8 totdisateurs

EI{:l Toolkit_Blocks 1 bloc derégulation del'humidité dans'HUMIDY'

"CI Analog 1 bloc derégulation Zirconium dans'ZIRCT

- =03 Digial Laposshilitédecébler entrelesbiocs dans* WIRES

- USRYAL * |esversions antérieures possédaent un nombre moinsimportant
- Comms_Blocks deblocse defondions

Figure 8-1: blocs Toolkit

8.2. BLOCS ANALOGIQUES

Lesblocs and ogi ques permettent au 2500 d'effectuer des opérations mathématiques sur deux vaeurs
dentrée. Cesvaeurs peuvent provenir dun paramétre diponible quel conque, dont lesvaeurs
anadogiques, lesvaeursutilisateur et lesvaeurslogiques. |l est possible de mettre al'échelle chaque
vaeur dentrée al'aide dun facteur de multiplication ou dune grandeur scalaire, commelemontrela
figure8.2.

Lesparaméres autiliser, letype decadcul arédiser et leslimites acceptables du cacul sont définis dans
Configuration.

Limites

Entrée analogique 1

Scalaire entrée 1 Opérateur f Valeur de sortie
analogique [ |

La valeur de repli est

utilisée si le résultat d'un

Scalaire entrée 2 calcul est”incorrect”

Entrée analogique 2

Figure 8-2: schéma des blocs analogiques
Lesgrandeurs scaaires, les opérateurs e leslimites ne peuvent &re modifiés guen mode Configuration.
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8.2.1. Opérateurs analogiques

Jusqu'a 32 calculs sont possibles. Les opérateurs ne peuvent étre modifiés qu'en mode
configuration.

Opérateur | Description

None L'opérateur analogique sélectionné est désactivé

Add Le résultat de sortie est égal a la somme dEntrée 1 plus Entrée 2

Sub Le résultat de sortie est égal a la différence entre Entrée 1 et Entrée 2
ou Entrée 1> Entrée 2

Mul Le résultat de sortie est égal au produit dEntrée 1 par Entrée 2

Div Le résultat de sortie est égal a la division dEntrée 1 par Entrée 2

AbsDif Le résultat de sortie est égal a la valeur absolue de la différence entre Entrée 1 et Entrée 2

Max Le résultat de sortie est le maximum dEntrée 1 et Entrée 2

Min Le résultat de sortie est le minimum dEntrée 1 et Entrée 2

HotSwp Entrée 1 apparalt comme la sortie & condition quEntrée 1 soit ‘comecte’. Si Entrée 1 est
‘incorrecte!, la valeur dEntrée 2 apparait & la sortie. On peut citer comme exemple dentrée
ermonée un état de rupture capteur.

S/Hold Normalement, Entrée 1 est une valeur analogique et Entrée 2 est logique.

Sortie = Entrée 1 lorsquEntrée 2 passe de 0 a 1. La sortie reste & cette valeur jusqua ce quEntrée
2 passe de nouveau de 0 a 1. (Cest une fonction déchantillonneur blogqueur)
Entrée 2 peut étre une valeur analogique et doit passer de 0 a 100 % pour foumir un échantilon et

se maintenir & la sortie.
Expt La sortie est la valeur dEntrée 1 & la puissance de la valeur & Entrée 2, cest-a-dire entrée 161"_@_
Sqart Le résultat de sortie est égal a la racine carée dEntrée 1. Entrée 2 est dépourvue deffet.
Log Le résultat de sortie est le logarithme (base 10) dEntrée 1. Entrée 2 est dépourvue deffet.
Ln Le résultat de sortie est le logarithme (base €) dEntrée 1. Entrée 2 est dépourvue deffet.
Exp Le résultat de sortie est lexposant dEntrée 1, cest-a-dire eaﬁﬂ Entrée 2 est dépourvue deffet
10* Le résutat de sortie est 10 ala puissance de lavaleur dEntrée 1, cest-adire. 10,
Entrée 2 est dépourvue deffet.
Sel 1 L ‘opérateur logique 1 & 32 sert & commander un opérateur analogique comme commutateur.

Sila sortie de lopérateur logique est vraie, l'entrée analog 1 est commutée sur la sortie.

a Si elle est fausse, lentrée 2 est commutée sur la sortie. Voici un exemple :
Sel 32 Ce branchement s'effectue par
| Er_]tréel N| sélection de ‘Select Logic 1’

ogique ET .

Entré ) v La sortie est égale a
| n ree2 Entrée  — Sélecion ‘Analog 1’ lorsque
ogique Opérateur 2nalogique 1 de > ‘Entrée logique 1'et

logique 1 Entrée — *| Logcl ‘Entrée logique 2’
i . sont vraies
analogique 2 Opérateur
analogique 1
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8.2.2. Parametres de bloc analogique
Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks - Analog - AOPRO1 a 32

Sans titre 5> - Liste des paramétres
£ = Toolkit_Blocks.Analog A0PRDT
Mam Drezcription Waleur Connexion de

Opérateur

P1_Wal Walewur entrée 1 12287 0.00 Toolkit_Blocks 1SAMWAL L
P1_Src Source entrée 1 12269 12480 Toolkit_Blocks. USEWAL. Uerl
F1_tul Scalaire Entrée 1 12291 1.00
P2 Wal Waleur entrée 2 122598 0.00 Control LOOPOT.LOT_SP.SP2
F2_Src Source entrée 2 12290 25 Control LOOPO1.LOT_SP.SP2
P2 bdul Scalaire Entiée 2 12252 1.00
FallBk, Waleur de repli 12293 n0.oo
UJseFBk | Activer le Repli 12294 CBad (0]
HiLim Limite Haute de Sortie 12295 1000.00
LaLim Limite B azze de Sortie 12296 -1000.00
FealCy Waleur de sortie 12503 0.00
CWStat Etat 12504 Good (0]

Figure 8-3 : blocs analogiques - Liste de paramétres

Le tableau schématique ci-dessus est affiché sous laforme habituelle de liste de paramétres.
Toutefois, lorsqu'on appelle I'éditeur de blocs Toolkit (Visualiser — Bloc de boite a outils,
dans |a barre de menu), les mémes informations sont présentées sous une forme plus
graphique, comme le montre la figure ci-dessous.

‘P <Sans titre 5> - Blocs de la boite & outils =] E3

Waleurs uliisateur  Opérations analogiques I Opérations Iogiquesl Connexionsl

ge 1 Multiplicateur 1 | Opérateur | Entr tultiplicateur 2 | Commed

AOPROT . 1 1

ADPROZ | [aucun] 1 Mane [aucun] 1

ADPRO3 | [aucun] 1 Mone [aucun] 1

ADPRO4 | [aucun] 1 Mone [aucun] 1

ADIF‘HUS [aucun) 1 Mone [aucun] 1 | _ILI
4 3

B2 1 W DOpérateur Lirn Hee: I'I 0on Cohnexion vers

IUSHVAL.US[1
0.00
|1 A+B

Entrée 2 0.00
L_SPSP2 ..

—

Lim Bas|-1000

Bepli ID Ajouter | Supprim |
E [~ Repli =i Limites dépassées
Liste de paramétlesl B P Saus iy

Qomment4 Calcul 5

Définir le repli et
I'état de défaut

Figure 8-4 : éditeur de blocs analogiques
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Nom Description Plage Etat

= QOper Operateur. Pour définir le type d'opérateur analogique
Utiliser I'éditeur de blocs Toolkit pour I'explication graphique

Pour voir les types d'opérateurs, se reporter au point 8.2.1.

= P1_Val Valeur Entrée 1. Valeur du paramétre utilisé en Entrée 1

= P1_Src Source Entrée 1. Adresse Modbus du parameétre utilisé en
Entrée 1

-1 signifie PAS cablé.
= P1_Mul Scalaire Entréel. Facteur appliqué & Entréel avant calcul
= P2 Val Valeur Entrée 2. Valeur du paramétre utilisée en Entrée 2

= P2 Src Source Entrée 2. Adresse Modbus du parameétre utilisé en

Entrée 2
-1 signifie PAS cablé.

= P2 Mul Scalaire Entrée2. Facteur appliqué a Entrée 2 avant le
calcul

= FallBk Valeur de Repli. Valeur donnée par le bloc si les résultats

du calcul sont incorrects
Il faut activer cette option a I'aide du paramétre UseFBk.

= UseFBk Act'iver le repli. Réglé pour donner une valeur de sortie stire si
le résultat du calcul est incorrect.
Les options de repli permettent d'indiquer un résultat satisfaisant
lorsqu'un état de défaut se produit sur I'entrée.
Cette fonction peut servir & interrompre une boucle d'état
incorrecte lorsque le cablage utilisateur a créé une boucle dans la
configuration. Cette fonction peut étre définie comme une
énumération ou sous forme graphique comme le montrent les
figures 8-3 et 8-4

C Bad (0) Transmet un état incorrect (Bad) et écréte le calcul aux limites définies (Clip) ;
pour les autres défaillances, utiliser la valeur de repli.

F Bad (1) Transmet un état incorrect (Bad) et se replie sur la valeur de repli (FallBack).

C Good (32) Transmet un état correct (Good)et écréte le calcul aux limites définies(Clip); pour
les autres défaillances, utiliser la valeur de repli.

F Good (33) Transmet un état correct (Good) et se replie sur la valeur de repli (FallBack).
= HijLim Limite Haute de Sortie. Limite haute appliquée a la sortie
= |oLim Limite Basse de Sortie. Limite basse appliquée a la
sortie
= RealCV Valeur de Sortie. Sortie du bloc Toolkit aprés le calcul, repli ou (]
limites
= CVStat Etat. Indique si le calcul donne une sortie incorrecte (]
Good (0) Etat correct
Bad (1) Etat incorrect
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8.2.2.1. Exemple — Ajout d'une valeur utilisateur a Boucle 01 Consigne 2

Cet exemple est destiné aillustrer le principe de configuration des blocs analogiques al'aide
de I'éditeur de blocs Toolkit. Cet exemple peut servir a gjouter un décalage fixe a une variable
analogique, dans ce cas la consigne 2.

1. Dansl'onglet Valeurs utilisateur, sélectionner une valeur utilisateur, par exemple'Usrl'.
Cliguer deux fois sur cette valeur et saisir une valeur

2. Dansl'onglet Opérations analogiques, cliquer sur latouche'..." Entrée 1. Depuis la petite
fenétre de I'explorateur, sélectionner Toolkit Blocks - USRVAL - Usrl. Appuyer sur
OK ou cliquer deux fois sur ‘Usrl’.

3. Cliquer sur latouche'..." Entrée 2. Depuis la petite fenétre de I'explorateur, sélectionner
Control -~ LOOPO1 - L0O1_SP - SP2. Appuyer sur OK ou cliquer deux foissur 'SP2’.
Saisir lavaleur pour les grandeurs scalaires d'entrée si besoin est
Sélectionner un opérateur, dans cet exemple ‘ Add’

Des limites sont appliquées au résultat du calcul initial. Si le calcul est incorrect (par
exemple division par zéro), c'est lavaleur de ‘repli’ qui est utilisée. Si I'on coche la case
‘Repli si Limites dépassées’, lavaleur derepli sera utilisée si le calcul initial est hors
limites.

Remarques

1. Lesfigures8-3 et 8-4 montrent cet exemple

2. Une zone commentaire est disponible pour décrire I'objet du calcul.

3. Pour supprimer une valeur dans I'entrée, cliquer dans la case et appuyer sur 'effacer' ou
appuyer sur latouche'..." et sélectionner un nouveau parameétre dans le petit explorateur

4. 1l est possible de sélectionner lavue de liste de paramétres en appuyant sur la touche

Liste de paramétres

am—
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8.3. BLOCS LOGIQUES

Les blocs calcul logiques permettent au 2500 d'effectuer des opérations de logique
combinatoire sur 2 valeurs d'entrée. Ces valeurs peuvent provenir d'un paramétre disponible
quel congue, dont les valeurs analogiques, les valeurs utilisateur et les valeurs logiques.

Les parameétres a utiliser, le type de calcul a effectuer, I'inversion de lavaleur dentrée et la
valeur de ‘repli’ sont définis dans Configuration.

Il est possible d'effectuer jusqu'a 32 calculs différents.

Entrée logique 1
Inversion :r[>— Opérateur Valeur de sortie
logique

Entrée logique 2 ‘ Utiliser la valeur d li si le calcul
Inversion ";FD— tiliser la valeur de repli si le calcu
est “incorrect

N.B.: 0=OFF (oufaux) DifférentdeO=ON (ou vrai)

Figure 8-5: schémad'un bloc logique

8.3.1. Opérateurs logiques
Les opérateurs ne peuvent étre modifiés qu'en mode Configuration.

Opérateur Description

None L'opérateur logique sélectionné est désactivé

AND Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 et Entrée 2 sont toutes
deux ON

OR Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 ou Entrée 2 est ON

XOR OU exclusif. Le résultat de sortie est vrai lorsqu'une seule entrée

est ON. Si les deux entrées sont ON, la sortie est OFF.

Latch La sortie est ON lorsqu' Entrée 1 passe a ON. La sortie reste ON
lorsqu' Entrée 1 passe a OFF. La sortie est réinitialisée a OFF par
basculement d'Entrée 2 sur ON.

= Equal Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 = Entrée 2
<> Not Equal Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 # Entrée 2
> Greater Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 > Entrée 2
< Less than Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 < Entrée 2
>= Greater or Equal Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 > Entrée 2
<= Less or Equal Le résultat de sortie est ON lorsqu' Entrée 1 < Entrée 2
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8.3.2. Parametres pour les blocs digitaux
Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks — Digital - DOPRO01 a 32.

Sans titre 5> - Liste des paramétres

4 = Toolkit_Elocks Digital DOPROT
Ham

Dezcription Waleur| Connexion de

F1_tal 0.00 10 Modulel1 MO0T_CT W al
F1_5mc Saurce entrée 1 12377 4375 10 Module01 MO _C1 W al
P2 Val Waleur entrée 2 1232 0.00 Toolkit_Blocks USAWAL Usrl
F2_5Sic Source entrée 2 12378 12480 Toolkit_Blocks JSRYAL. Usr
FallBk Yaleur de repli 12379 F Good [32)

Ireehd gk Mazgue d'inverzion des entrées 123e0 Morne (0]

BoolCy Waleur de sortie 12519 ]

CW'Stat Etat 12520 Goaod (0]

Figure 8-6 : blocs digitaux - Liste de paramétres

Toutefois, lorsqu'on appelle I'éditeur de blocs Toolkit (Visualiser — Blocs de laboite aoutils
dans |a barre de menu), les mémes informations sont disponibles sous une forme plus
graphique, comme le montre I'illustration ci-dessous.

*} <Sans titre 5> - Blocs de la boite a outils M=l B

Waleurs utilisateurl Opérations analogigues  Opérations logiques | Conhexions |

|rverzer Opérateur | Inverzer | Entrée 2 Commentaire
DOFROT WOT_C10al | <

DOPROZ [aucun] Mone

DOPRO3 [aucun] Maone [Em|

DOPRO4 [aucun] Mone [aticun)

DOPROS [aucun] Mone [aucun) -
4| | »
Entrée 1 0.00

LConnexion vers

IMD'I_E'I val L

™| [mwerser

Entrée 2 0.00

IUSFNAL.LIsr‘I

I | [Fwerser

Bepli IFau:.; vl Ajouter | §upprim|
Liste de palamétresl [ Forcer Status OF.

QommmdSeuil de Conbrile

Figure 8-7 : éditeur de blocs digitaux

Lesillustrations ci-dessus montrent le résultat de I'exemple de configuration du point 8.2.4.1.
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Nom Description Plage Etat

= QOper Opérateur. Définit le fonctionnement du bloc logique
Utiliser I'éditeur de blocs pour voir I'explication graphique

Remarque : les entrées dans les blocs peuvent étre
analogiques. La sortie est vraie/fausse

Pour voir les types d'opérateurs, se reporter au point 8.2.3.

= P1_Val Valeur Entrée 1. Valeur du paramétre utilisée en Entrée 1

= P1_Src Source Entrée 1. Adresse Modbus du paramétre utilisé
en Entrée 1

-1 signifie PAS cablé.
= P2 Val Valeur Entrée 2. Valeur du paramétre utilisée en Entrée 2

= P2 Src Source Entrée 2. Adresse Modbus du paramétre utilisé

en Entrée 2
-1 signifie PAS cablé.
= FallBk Repl!. Sortie donnée par le bloc si les résultats du calcul
sont incorrects
F Bad (0) Indique un status incorrect (Bad) et restitue O (faux)
T Bad (1) Indique un status incorrect et restitue 1 (vrai)
F Good (32) Indique un status correct (Good) et restitue O (faux)
T Good (33) Indique un résultat correct et restitue 1 (vrai)

= |nvMsk Masque d'Inversion des entrées. Le réglage du bit 0
inverse Entrée 1 avant le calcul,

Le réglage du bit 1 inverse I'Entrée 2 avant le calcul :

None (0) Aucune entrée inversée.

IP1 (1) L'Entrée 1 uniqguement est inversée

P2 (2) L'Entrée 2 uniqguement est inversée

Both (3) Les deux entrées sont inversées
= BoolCVv  Sortie. Sortie du bloc vraie/fausse (18
= CVStat Etat (Status). A '1' si le calcul logique donne une sortie (18

incorrecte
Good (0) Etat correct
Bad (1) Etat incorrect
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8.3.2.1. Exemple — Obtention d'un bloc de calcul logique

Cet exemple est destiné aillustrer le principe de configuration des blocs digitaux al'aide dela
liste de parametres.

L'exemple est un ‘comparateur’ qui compare lavaleur de deux entrées al'aide de I'opérateur <
(inférieur a). La premieére entrée (entrée 1) de cet exemple provient de la sortie d'un module
d'entrée analogique. La deuxiéme entrée (entrée 2) est une valeur utilisateur analogique.

Ce type d'application peut servir a commuter une sortie alarme ou événement ou dans une
situation de prise de décision. Une sortie logique est obtenue si Entrée 1 est inférieure a
Entrée 2.

Dans cet exemple, Entrée 1 provient de la sortie voie 1 du module d'E/S anaogique ‘M01_C1'
et Entrée 2 provient d'une variable utilisateur 'USRVAL.Usr1'.

. Entrée 1
De la sortie du module Al » DOPRO1

MO01_C1.val S%rtie Ooul
y Entrée 2| < aux / Vrai
De la sortie du bloc fonction >

Valeur utilisateur
(USRVAL.Usr1)

Dans Toolkit Blocks — Digital - DOPROL, régler ‘Oper’ sur < (8)

2. DanslO - ModuleO1l . M01_C1, appuyer sur + (ou cliquer deux fois sur MO1_C1)
pour ouvrir laliste des reperes de paramétres

Déplacer lerepere sur 'Va' de M01_C1 a'P1_Src' danslaliste de paramétres DOPRO1

4. DansToolkit Blocks - USRVAL, déplacer lerepere'Usrl' vers'P2_Src' danslaliste de
paramétres DOPRO1

5. Fixer lavaleur derepli sur O pour faux ou 1 pour vrai

Si I'éditeur d’ opérations logiques est ouvert, on remarque que les opérations ci-dessus ont été
transférées dans cet éditeur graphique.
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8.4. VALEURS UTILISATEUR

Une valeur utilisateur est une variable qui peut étre définie par I'utilisateur et qui est utilisable
pour les calculs divers. Les valeurs utilisateur se trouvent dans Toolkit Blocks - USRVAL.
Elles peuvent étre utilisées comme val eurs anal ogiques ou logiques lorsqu'une valeur
quelconque différente de zéro est considérée comme ‘vraie

Il existe jusqu'a 16 valeurs utilisateur qui peuvent étre utilisées en fonction des besoins dans
n'importe quels calculs analogiques ou logiques. Pour utiliser une valeur utilisateur comme
indicateur logique, cette valeur prend I'état OFF lorsgu'elle est nulle et I'état ON lorsqu'elle est
différente de zéro.

if2 ¢<Sans titre 5> - Liste des paramétres
4 = Toolkit_Blocks USEYAL
Waleur| Connexion da

ard “Waleur utilisateur 3 12482 0.0o
Jsrd Waleur utilisateur 4 12483 0.00
U5 “Waleur utilisateur 5 12736 0.0o
[RES Waleur utilisateur & 12737 0.00
Usr? Waleur utilizateur 7 12738 0.00
U8 Waleur utilizateur 8 12739 0.00
=9 Waleur utilizateur 9 12932 0.00
Usr10 Waleur utilisabewr 10 12933 0.00
a1 Waleur utilisateur 11 12934 0.00
U2 “Waleur utilisateur 12 12995 0.0o
[NEK] Waleur utilisabeur 13 13248 0.00
a4 “Waleur utilizateur 14 13249 0.0o
Jsr1h Waleur utilisateur 15 13250 0.00
JsrlB Waleur utilizateur 16 13251 0.00

Figure 8-8 : valeurs utilisateur - Liste de parameétres

N.B.:

pour régler lavaeur utilisateur, cliquer deux fois sur lavaleur utilisateur et saisir lanouvelle
valeur dans lafenétre de saisie.

On peut aussi cliquer avec le bouton droit de la souris sur lavaleur utilisateur et sélectionner
‘Modifier lavaeur du Parameétre’ dans lafenétre.
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8.5. BLOCS TIMER

Les blocs timer permettent au régulateur d'utiliser les informations de temps et de date dans le
cadre de larégulation. Ils peuvent étre déclenchés par un événement et peuvent servir alancer
une action. Par exemple, une action peut étre différée ala suite d'un événement donné. Les
blocs timer installés dans le régulateur 2500 sont les suivants :

Timers Jusqu'a 8 blocs timer comportant chacun quatre modes de
fonctionnement sont expliqués dans cette section. Le type detimer se
définit au niveau Configuration. Le timer est activé par un événement.
L'événement est également défini dans le mode configuration ou il peut
étre déclenché par un parametre de laliste. Le temps sécoule pendant
une période définie. La sortie peut étre ‘ cablée’ en mode Configuration
pour agir sur un autre événement, cf. point 8.8.

Compteurs Jusqu'a huit blocs compteur sont disponibles. Chague bloc peut étre
configuré pour un comptage ou un décomptage.
Cf. point 8.6.

Totalisateurs  Jusgu'a huit blocs totalisateur peuvent étre configurés pour fournir un
total de fonctionnement d'un paramétre et donner une sortie lorsgu'un
total prédéfini est atteint. Exemple : totalisation du débit d'un tuyau.
Les blocs Totalisateur peuvent également étre 'cablés, au niveau
Configuration, vers un paramétre d'entrée quel conque.

La sortie peut également étre ‘ cablée’ au niveau Configuration pour agir
sur un événement comme un relais.
Cf. point 8.7.
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8.6. TYPES DE TIMERS
On peut configurer chague bloc timer pour qu'il fonctionne selon I'un des quatre modes
expliqués ci-apres.

8.6.1. Mode 'On Pulse' du timer

Cetimer sert aproduire une impulsion de largeur fixe déclenchée a partir d'un front.
¢ lasortie passe sur On lorsgue I'entrée passe d'Off a On.

« lasortie reste On jusgu'a ce que la durée soit écoul ée

¢ s un'front' se répéte pendant que la sortie est sur ON, le temps écoulé revient a zéro et la
sortie reste sur On ( Tempo ré-armable)

¢ lavariable déclenchée suit |'état de la sortie

Lafigure ci-dessous illustre e comportement du timer dans différentes conditions d'entrée.
Entrée
Sortie

- I -

Durée Durée

Temps écoulé J
Déclenchement

Intervalle d'entrée < durée

Entrée

Sortie '

Temps écoulé

Déclenchement ‘

Figure 8-9 : timer 'On Pulse' dans différentes conditions d'entrée

Unité 2500 8-13



Blocs Toolkit Manuel de configuration

8.6.2. Mode 'Off Delay' du timer

Ce timer offre une temporisation entre |I'événement déclenchant et la sortie du timer (tempo a
I'appel ou retard au front de montée). Si une impulsion courte déclenche le timer, une
impulsion de durée d'un échantillonnage (110 msec) sera émise apres la temporisation.

e lasortie est réglée sur Off lorsgue I'entrée passe d'Off a On.

» lasortiereste Off jusgu'a ce que la durée soit écoul ée.

» s I'entrée revient a Off avant que la durée soit écoulée, le timer continue jusqu'ace que la
durée prévue. Il émet ensuite une impulsion égale a une durée d'échantillonnage.

» unefoisladurée écoulée, la sortie passe aOn.
» lasortiereste sur On jusqu'a ce que |'entrée passe a Off.

» lavariable Déclenchement passe sur On par |e passage de I'entrée d'Off aOn. Elle reste
sur On jusqu'a ce que la durée soit écoulée et que la sortie ait été réinitialisée sur Off.

Lafigure ci-dessous illustre le comportement du timer dans différentes conditions d'entrée.

Entrée

Durée

Sortie >
Temps écoulé /
Déclenchement

Figure 8-10 : timer 'Off Delay' dans différentes conditions d'entrée

S
.-, !.. _— 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
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8.6.3. Mode 'Minuterie' du timer (one shot)

Cetimer se comporte comme une simple minuterie de four.

lorsque la durée est programmée pour prendre une valeur autre que zéro, la sortie est mise

sur On

lavaleur de la durée est décrémentée jusqu'a ce qu'elle atteigne zéro. La sortie passe

ensuite a Off

il est possible de modifier lavaleur de ladurée an'importe quel point pour augmenter ou

diminuer ladurée On

une fois sur zéro, ladurée n'est pas reconduite alavaleur antérieure, I'opérateur doit lare-
fixer pour démarrer la durée On suivante
I'entrée sert avalider lasortie. Si I'entrée est sur On, il y aun compte arebours de ladurée
jusgu'azéro. Si I'entrée passe sur Off, la durée est maintenue et la sortie passe sur Off
jusgu'au prochain réglage de I'entrée.
N.B. : I'entrée ayant un cablage logique, |'opérateur peut ne PAS lacébler et régler lavaeur
de cette entrée sur On, ce qui provogue I'activation permanente du timer.

lavariable Déclenchement passe sur On dés que ladurée est fixée. Elle revient azéro

lorsque la sortie passe a Off.

Lafigure ci-dessous illustre le comportement du timer dans différentes conditions d'entrée.

Entrée
Durée fixée |
Sortie \ ‘ A ‘
Durée «—> «—»
Durée
Durée T
Lz z _/
Durée écoulée /’ —

Déclenchement

Ce schéma montre la maniére dont on peut utiliser I'entrée pour suspendre le timer

e | L[ L[] [

| Durée ﬁXé% ‘j “‘ ‘j F’! A+B+C+D = durée fixée
A B C D

Figure 8-11: timer "mode Minuterie"

Unité 2500
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8.6.4. Mode 'Top Mini' du timer (minimum on)

Cetimer a été congu de maniere a garantir que la sortie reste sur On pendant une durée
donnée apres la suppression du signal d'entrée (tempo alaretombée ou retard au front de
descente). 11 peut par exemple servir a empécher un nombre excessif de mises en route et
d'arréts d'un compresseur.

¢ lasortie passe sur On lorsgue I'entrée passe d'Off a On.

¢ Lorsque I'entrée passe d'On a Off, e temps écoulé commence a sincrémenter pour
atteindre la durée définie.

¢ lasortiereste sur On jusqu'a ce que le temps écoul € ait atteint la durée définie. La sortie
passe ensuite sur Off.

e cette temporisation est ré-armable. Si le signa d'entrée revient a On pendant que la sortie
est sur On, ladurée écoulée revient azéro et est ainsi préte a commencer a sincrémenter
lorsque I'entrée passe sur Off.

¢ lavariable Déclenchement est sur On pendant que la durée écoulée est >0. Elle indique
gue le timer est en cours de comptage.

Lafigure ci-dessous illustre e comportement du timer dans différentes conditions d'entrée.

Entrée ‘

Sortie '

Durée écoulée

I Durée_ !

Durée

Déclenchement m

Figure 8-12 : timer "durée minimale d'activation' dans différentes conditions d'entrée
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8.6.5. Parameétres des timers
Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks - Timers -~ TMR1 a8.

i££ <Sans titre 1> - Liste des paramétres

5 » Toolkit_Blocks Timers. TR

Marn Dezcription Adrezze Waleur| Connexion de
Timer Type OFF (0]

IP_Src  Source de I entrée de déclenchement 11527 -1| [non connecté)

IP "al  Entrée de Déclenchement 11526 OFF [0 [non connecté)

Time Temps du timer 115822 0

Trig Timer déclenché 11524 OFF (0]

op Sortie Timer 11523 OFF (O]

Elapze  Timer temps écoulé 11525 1]

Figure 8-13 : liste de parameétres des timers

Nom Description Plage  Etat
" Type Timer Type. Sélectionne le type de timer a partir des types
décrits dans les sections précédentes
OFF (0) Timer pas défini
PULSE (1) Timer On pulse rettrigerable
DELAY (2) Timer 'Off delay’
1 SHOT (3) Timer "Minuterie"

CMPRSS (4) Timer top mini ou fonction compresseur

= |P_Src Source de I' entrée Déclenchement. Permet de démarrer
le timer & partir d'une source externe. —1 indique qu'aucun
cablage n'est réalisé et qu'il est possible de définir la durée
a l'aide du parameétre ‘Durée’.

= |P_Val Entrée Déclenchement. Cette entrée déclenche le démarrage du timer.
OFF (0) Pas de comptage du temps. Entrée déclenchement/validation FAUSSE
on (1) Comptage du temps. Entrée déclenchement/validation VRAIE
= Time Temps du Timer. Définit la durée de fonctionnement H:M:S:mS
timer
" Trig Timer déclenché. Le déclenchement du timer passe d'on @
a off en fonction du type de timer
OFF (0) Pas de comptage du temps. Sortie déclenchement/validation FAUSSE
on (1) Comptage du temps. Sortie déclenchement/validation VRAIE
= OP Sortie Timer. La sortie passe d'on a off en fonction du type
de timer
OFF (0) Sortie timer FAUSSE
on (1) Sortie timer VRAIE
= Elapse Timer temps écoulé. o
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8.7. COMPTEURS

Jusqu'a huit blocs compteur sont pris en charge par I'OC.
Le compteur évolue lors des passages d"OFF a'ON' de son entrée de comptage.

Le compteur peut étre réglé sur deux modes 'COMPTANT' et 'DECOMPTANT?, il posséde
desindicateurs externes cablables Validation 'En’, Remise a zéro 'Rst' et de Réinitialisation du
Débordement 'COV'

1. Enmode'COMPTANT', lorsque 'En' est réglé sur 1(yes), le bloc incrémente le
'COMPTAGE!' de zéro alavaleur de Présélection 'Tgt'. Lorsgue la présélection est
atteinte, le bloc maintient la sortie Ripple Carry tant que '‘Comptage = Présélection’ ; lors
du comptage suivant, il fait passer la sortie Débordement 'Ovflow' sur 1 (yes) et ramene
le comptage a zéro

2. Enmode 'DECOMPTANT!, lorsque 'En’ est réglé sur 1(yes), le bloc décrémente le
'COMPTAGE' depuislavaleur de Présélection 'Tgt' vers zéro. Lorsque zéro est atteint, le
bloc maintient la sortie Ripple Carry tant que 'Comptage = zéro' ; lors du comptage
suivant, il fait passer la sortie Débordement 'Ovflow' sur 1(yes) et raméne le comptage a
lapréséection.

3. |l est possible de supprimer |a sortie Débordement en faisant passer laRAZ du
débordement 'COV' de 0 (no) a1 (yes).
Letotal est limité aun comptage maximal de 2 147 483 647.

Une sortie de Report 'RCarry' permet de cascader plusieurs blocs compteurs offrant ainsi une
possibilité d'extension de ce comptage si besoin est. Voici un exemple:

Larésolution nominale pour le bloc compteur est de neuf chiffres, c'est-a-dire 999999999.

Entréeen  CK Clock1
cours de RCarry
comptage o —m = -
999999999~ N
En N
> Clock2 N
\
Clk '-\
>1999999999] :
It |
Comptage f Y ‘
étendu [ 999999999999999999 |
Figure 8-14 : bloc compteur
ey
u !.. =‘= 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
- Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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8.7.1. Parametres des compteurs
Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks - Counters - CTR1a8.

if2 <Sans titre 1> - Liste des paramétres

£ + Toolkit_Blocks.Counters. CTR1

Ham Drezcription Adiegze Waleur Connesion de
Diirection Up (0]

Tat Pré-zélection de comptage 11617 993335399

Count | Comptage 11620 i}

Clk, Entrée de comptage 11622 0 [non connecté)

ClkSiz Source de | entrée de comptage 116841 -1/ [non connecté]

RCamy | Retenue de comptage pour chainage de compleurs 11618 I}

Owflow | Débordement 116145 o [0]

RatSrc Source du signal de Ras 11625 -1| [hioh connecté]

Rzt RaF 11626 r (0] [non connecté]

CO%Sre | Source du signal de RAZ Débordement 11623 -1 [hon connecté]

COw R&Z Déebordement 11624 o (0] [ron connecte]

EnSrc | Walidation Source 11627 -1 [hon connecté]

En Y alidation 11628 o [0] [ron connecte]

Figure 8-15: liste de paramétres des compteurs

Nom Description Plage Etat

= Dir Direction. Définit le sens du comptage en réaction aux
impulsions de I'horloge

Le comptage est limité & un comptage maximal de 2 147
483 647.

Up (0) Count up En mode 'COMPTANT', lorsque 'En' est VRAI (yes), le bloc
incrémente le 'COMPTAGE' de zéro vers la cible 'Tgt'. Lorsque la cible
est atteinte, le bloc maintient la sortie Ripple Carry tant que 'Comptage =
cible'. Lors du comptage suivant, le bloc régle la sortie Débordement sur
1 (yes) et raméne le comptage a zéro

Down (1) Count down En mode 'DECOMPTANT', lorsque 'En' est VRAI (yes), le
bloc décrémente le 'COMPTAGE' depuis la présélection 'Tgt' jusqu‘a
zéro. Lorsque zéro est atteint, le bloc maintient la sortie Ripple Carry tant
que ‘comptage = zéro'. Lors du comptage suivant, le bloc passe la sortie

Débordement 'Ovflow' sur 1 (yes) et réinitialise le comptage a I'objectif.

" Tgt Présélection de comptage. Définit la valeur que le
compteur cherche & atteindre en comptant ou la valeur a
partir de laquelle il démarre en décomptant

= Count Comptage. Valeur de comptage actuelle

" Clk Entrée de Comptage. Entrée de comptage :

Un passage de cette entrée de FAUX a VRAI
incrémente/décrémente le comptage suivant le sens
comptant/décomptant choisi.
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Nom Description Plage  Etat
= ClkSrc Source de I'entrée Comptage. Adresse Modbus de la
source dont provient I'horloge de comptage.
-1 indique PAS cablé
= RCarry Retenue de Comptage. Sortie Report :
VRAIE pendant une période déterminée par le sens :
Sens = ascendant : lorsque Comptage = objectif.
Sens = descendant : lorsque Comptage = 0.
Elle est FAUSSE dans les autres cas.
= Ovflow Débordement. Sortie débordement :
devient VRAIE sur le comptage qui suit le ripple carry.
Elle reste VRAIE jusqu'a ce qu'elle soit réinitialisée par
I'entrée 'Cov'..
no (0) Pas de débordement
YES (1) Débordement actif
= Rst Src Source RAZ. Adresse Modbus de la source dont provient
la réinitialisation.
-1 indique PAS cablé
= Rst RAZ. Entrée Réinitialisation du compteur.
Le réglage de cette entrée sur VRAI réinitialise/charge la
valeur de comptage de la maniére suivante :
Sens = ascendant : passage du comptage a 0
Sens = descendant : passage du comptage a la
présélection.
Tant que I'entrée Réinitialisation est VRAIE, le compteur
ne tient pas compte de I'entrée horloge.
no (0) Entrée Réinitialisation FAUSSE
YES (1) Entrée Réinitialisation VRAIE
= COvSrc Source du signal de RAZ Débordement. Adresse
Modbus de la source dont provient la Raz Débordement
. -1 indique PAS cablé
= COv RAZ Débordement. Entrée Remise a zéro Débordement:
La mise a 1 de cette entrée remet la sortie Overflow &
FAUX.
no (0) Entrée Clear Overflow FAUSSE
YES (1) Entrée Clear Overflow VRAIE
" EnSrc Validation Source. Adresse Modbus de la source dont
provient I'entrée Validation. -1 indique PAS cablé
= En Validation. Entrée Validation du compteur :
Lorsqu'elle est VRAIE, le compteur compte les tops
Horloge.
Lorsqu'elle est FAUSSE, le compteur ne tient pas compte
de I'entrée Horloge.
no (0) Entrée Horloge pas prise en compte
YES (1) Les entrées Horloge sont comptées
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8.8. TOTALISATEURS

Les totalisateurs servent a mesurer la quantité totale d'une mesure intégrée dans le temps
(déhit, puissance par exemple). Le régulateur 2500 possede un total de huit blocs totalisateur.
Les sorties des blocs totalisateur sont des valeurs intégrées des entrées. Une sortie d'alarme et
une sortie impulsion sont fournis et peuvent étre cablés vers un bloc compteur ou un
compteur électromécanique externe.

Outre les paramétres d'entrée 'MARCHE', 'MAINTIEN' et 'RAZ' d'un bloc totalisateur, on
trouve ce qui suit :
e un'SEUIL BAS de coupure pour le signa d'entrée
e uneconsignedaarme
¢ unréglage de poids pour lasortie Impulsion. C'est la quantité équivalente al'impulsion
de sortie.
a.  En'MARCHE/ letotalisateur intégre son entrée et la compare en permanence a une
consigne d'alarme.
b. En'MAINTIEN! letotaisateur et le tampon de sortie d'impulsion arrétent d'intégrer
I'entrée mais le bloc continue a effectuer des tests de controle d'alarmes.
c. En'RAZ,letotd est remisazéro et les alarmes sont supprimées.

Letotal est limité aun maximum de 99999 et a un minimum de -199909. || est possible
d'éargir cette plage en utilisant la sortie impulsion cablée vers un bloc compteur.

8.8.1. Parameétres des totalisateurs
Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks — Totalisers - TOT1a8

iZE <Sans titre 1> - Liste des paramétres
4 = Toolkit_Blocks. Tatalizers. TOT1

MHom Dezcription Adresze Waleur Connesion de
aleur du paramétre tof 756 0.00 [mon co ]

IPSic  Source du paramétre totalisé 11744 -1/ [ connecté]
Rezet  Rog du totalizateur 11756 ro (0] [ron connecté]
FesSrc | Source de la RAZ du totalizateur 11754 -1 [hon connecté)
Run Etat du mignal 'Marche' du totalizateur 11746 Rezet [0] [non connecté]
FunSrc | Source du signal Marche' du totalizateur 11745 -1 [hon connecté)
Hid b aintien du totalizatewur 11744 Cant [0 [non connecté]
HidSre  Source du zignal de maintien 11747 -1/ [hioh connecté)
Total Sortie Total Accumulé 11750 0.00
AlmSF | Seul d'alarme du totalisateur 11749 0.00
AlmOP | Sortie Alarme du totalizateur 11751 OFF [0]
LowThr | Seul Bas Totalizateur 11758 0.00
PulzSP | Féglage de lmplusion du tatalizateur 11759 0.00
PulzOF | Impulzion de sortie du taotalizateur 11757 i}

Figure 8-16 : liste de paramétres totalisateur
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Nom Description Plage Etat
= |p Valeur du Paramétre a Totaliser. Valeur d'entrée 99999
actuelle. N
a
-19999
= |PSrc Source du Parametre a Totaliser. Adresse Modbus de la

source dont provient le parameétre surveillé
-1 indique PAS cablé

= Reset RAZ Totalisateur. Dans Réinitialisation, le totalisateur est
remis a zéro et les alarmes sont réinitialisées.

no (0) Totalisateur libre

YES (1) Réinitialisation du totalisateur

= ResSrc Source RAZ Totalisateur. Adresse Modbus de la source
dont provient la remise a Zéro du totalisateur.

-1 indique PAS cablé.

= Run Marche. Dans Run, le totalisateur intégre son entrée et la
compare en permanence a une consigne d'alarme.

Reset (0) Totalisateur inactif
Run (1) Totalisateur actif

" RunSrc Source Marche Totalisateur. Adresse Modbus de la
source dont provient le signal Marche.

-1 indique PAS cablé

= Hld Maintien. En Maintien, le totalisateur arréte d'intégrer son
entrée mais continue a contrdler les conditions d'alarme.

N.B. :

Les parametres Marche et Maintien sont congus pour étre
cablés a des entrées logiques (par exemple). Marche doit
étre ‘on’ et Maintien doit étre ‘off’ pour que le totalisateur

fonctionne.
Cont (0) Totalisateur en action
Hold (1) Totalisateur suspendu

= HIdSrc Source Maintien Totalisateur. . Adresse Modbus de la
source dont provient le signal Maintien.

-1 indique PAS cablé

= Total Sortie Total Accumulée. Valeur intégrée du paramétre (A8}
surveillé
= AlmSP Seuil d' Alarme Totalisateur. Définit la valeur totalisée a

laguelle une alarme se produit
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Nom

Description Plage  Etat

= AImOP

Sortie Alarme. Valeur en lecture seule qui indique I'état (a8}
de la sortie d'alarme (On ou Off).

La valeur totalisée peut étre un nombre positif ou négatif.

Si la consigne est un nombre positif, 'alarme s’active
lorsque le total est supérieur a la consigne.

Si la consigne est un nombre négatif, I'alarme s'active
lorsque le total est inférieur & la consigne (c'est-a-dire plus
négatif que la consigne).

Si la consigne de I'alarme totalisateur est réglée sur 0,0,
I'alarme est off. Elle ne détecte pas les valeurs inférieures
ou supérieures.

La sortie d'alarme est une sortie a un seul état. On peut
I'effacer en réinitialisant le totalisateur ou en modifiant la
consigne de l'alarme.

OFF (0)
on (1)

Sortie d'alarme off
Sortie d'alarme on

= LowThr

= PulsSP

" PulsOP

Seuil Bas. Seuil bas du paramétre surveillé :

Si la valeur absolue de I'entrée est inférieure a cette
valeur, elle n'est pas prise en compte.

Par exemple, une valeur LowThr de 1,0 implique que les
entrées comprises entre -0,9 et +0,9 ne seront pas prises
en compte.

Réglage de I'Impulsion du Totalisateur. La quantité du
total intégré correspondant a l'impulsion de sortie PulsOP.

Par exemple, si le paramétre surveillé est un débit,
exprimée en m3/sec, le fait de définir PulsSP=10 (m3)
donnerait une impulsion sur PulsOP tous les 10 m3
intégrés.

Impulsion de Sortie Totalisateur. Passe sur VRAI pour (18
une période d'échantillonnage pour chaque PulseSP
intégrée.

La fréquence maximale des impulsions est de 2 x période
d'échantillonnage. Si PulseOP ne peut pas suivre la valeur
intégrée, les impulsions ne seront pas perdues mais
seront fournies a la fréquence maximale jusqu'a ce que le
retard soit rattrapé.
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8.9. CABLAGE

Le cablage soft (parfois appel € cablage utilisateur) désigne les connexions logicielles réalisées
entre les blocs fonctions. Cette section décrit les principes du cablage soft.

En général, chaque bloc fonction posséde au moins une entrée et une sortie. Les paramétres
d'entrée servent a préciser I'endroit ot un bloc fonction lit ses données d'entrée (la 'source
d'entrée’). Une entrée est généralement céblée par logiciel sur la sortie d'un bloc fonction
précédent. Les paramétres de sortie sont généralement connectées sur aux entrées des blocs
fonctions suivants.

Le cablage est possible a partir de nimporte quel parametre al'aide de son adresse Modbus.
Danslapratique, il est toutefois peu probable que I'on souhaite effectuer un cablage a partir
d'un grand nombre de paramétres disponibles.

Les blocs fonctions utilisés dans ce manuel sont dessinés de la maniére suivante :

1. parametres d'entrée définis par 'Src' a gauche du schéma du bloc fonction

2. lesparamétres de sortie normalement cablés a droite

3. Lesautres paramétres, qui ne sont normalement pas cabl és, sont représentés comme des

réglages

Un paramétre qui n'est pas cablé est modifiable al'aide de I'affichage iTools a condition qu'il
ne soit pas en lecture seule (R/O) et que le niveau d'acces correct soit sélectionné.

Lafigure 8-17 montre un exemple de possibilité de cablage d'un bloc fonction PID (boucle 1)
vers d'autres blocs fonctions pour donner un régulateur simple mono-boucle. L'entrée
LOOPO1 - 'PVSrc' est cdblée par logiciel alasortied'|O — ModuleO1l -~ M01_C1 - Vad'.

Lasortievoie 1 (chauffage) du bloc PID est cablée par logiciel sur lasource d'entrée (‘Wire
Src’) du Module 1A, installé comme module de sortie.

Dans cet exemple également, une entrée logique vers 'Man Mode Src' permet de faire passer
laboucle en manuel en fonction de I'état de I'entrée logique. L'entrée logique est DIO1, reliée
alaborne D1 du régulateur.

Remarque : |1 existe plusieurs méthodes pour réaliser une connexion.

a) Par saisir-glisser ou copier-coller ladonnée de sortie vers I'entrée qui I'exploite.

b) Comme seules les entrées ont un parametre-source permettant de définir I'adresse d'ou
provient ladonnée que I'on utilise en entrée. La connexion de cablage soft peut se définir
sur I'entrée, c'est adire au point d'arrivée du lien, en doubl e clicquant sur la colonne
"connexion de" du paramétre d'entrée.

c) Lesentrées céblables ont un paramétre source qui définit I'adresse d'ou provient la
donnée. 11 suffit de saisir en lieu et place de -1, signifiant non connecté, |'adresse
Modbus du point de départ.

a—
u !..’2 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
N B A 4 Fax:03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONIS:
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8.9.1. Exemple de cablage soft

Pour effectuer ce branchement, cf.

Mise en oeuvre 1 ci-dessous

Bloc fonction

Bloc fonction LOOPO1 \

Module 01
configuré

A4

PV Src
m-ASrc

comme entrée
analogique

C1_val

Pour effectuer ce
branchement, cf. Mise en

oeuvre 2 ci-dessous

N

Bloc fonction
Module 02
configuré

comme entrée
logique

C1_val

v

FFSrc
rm_Src
L-rSrc
FrzSrc
|_HSrc
SSESrc
SP1Src
SP2Src
Ih1Src
1h2Src
1h3Src
1h4Src

-

CH1 OP

CH2 OP

Réglages
Setpoint 1
Setpoint 2
Rate Limit
Prop Band
Ti
etc

Pour effectuer ce
branchement, cf. Mise en
oeuvre 3 ci-dessous

/

Bloc fonction
Module 03
configuré

comme sortie

ValSrc

/

Figure 8-17 : exemple de cablage simple d'un bloc fonction PID

8.9.1.1. Mise en oeuvre

1. Céblerlasortie Module 01 sur Boucle 01 PV Input
a danslO - ModuleOl -~ MODO1
b) danslO - Module0l - M01 _C1

Régler ‘ReglD’ su

r Al2 (ou Al3 ou Al4)

Appuyer sur + pour ouvrir laliste des
reperes de parametres
c) Saisir & déplacer lerepere‘OP' sur ‘PV Src’ dans Control — LOOPO1

2. Cébler lasortie Module 02 sur Boucle 01 Auto/Manual Select Source
d) danslO - Module02 - MODO02
e) danslO - Module02 - M02_C1

Régler ‘ReglD’ sur D14 (ou DI8)
Appuyer sur + pour ouvrir laliste des
reperes de parametres
f)  Saisir & déplacer le repére‘OP’ sur ‘m-ASrc’ dans Control — LOOPO1

3. Cébler lasortie Boucle 01 Voie 1 sur I'entrée du Module 03
g) DansControl - LOOPO1l - LO1_OP  Appuyer sur + pour ouvrir laliste des
reperes de parametres

h) DansModule03 - M02_C1

Régler ‘ReglD’ sur DO4 (ou RLY 4 ou AO2)

i) Saisir & déplacer lerepére ‘Ch1OP sur ‘VaSrc' dans Control — LOOPOL

LO1_OP

4.  Pour supprimer un cablage, sélectionner le paramétre 'Src' et cliquer avec e bouton droit

de la souris sur 'Supprimer la connexion'

Unité 2500
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8.10. CABLAGE POINT A POINT

Le systéme de céblage utilisateur des versions antérieures (jusqu'a V3.07) du 2500 nécessite
que toutes les variables cablables ont une source qui regoit une adresse Modbus qui contient
la‘source variable'.

Toutes les variables en lecture/écriture peuvent étre écrites al'aide des communications.
Toutefois, de nombreuses variables en lecture/écriture ne sont cablées qu'occasionnellement.
Un tableau d’indirection 'WIRE' est fourni pour faciliter I'écriture dans 16 variables qui ne
sont pas actuellement équipées d'un registre Modbus ‘ source variable'.

Ceci peut étre assimilé aun jeu de 16 fils volants qui permet de définir les extrémités de
chacune des 16 connexions.

Par exemple, sil faut un cablage vers la grandeur scalaire d'entrée dans un bloc Toolkit

analogique, ce bloc 'WIRE' fournit un branchement.

8.10.1. Parametres WIRES

Ces parametres se trouvent dans Toolkit Blocks - WIRES

== {Unhilled 2> - Farameler Lisl
I 4 = Toolki_Blocks WIRES
iph Vahse | 'Wied From
N Grc 1| [k wared]
DisA e 1 Deslinalion dddiess 1) [k wired]
I Statl Wi 1 Wiz Stalus 20513 MNare [1]
Srcd wiie 2 Souce Addiess 20482 -1 [t wired]
Dizt2 Wire 2 Destination Addrezs 20452 -1 [irwak wired]
Skat2 Wine 2Wne Shaluz 20514 None [1]
Src3 wiee 3 Source Addiess 20453 1/ [t wined)]
[rsk3 ‘wite 3 Deslination Address 20453 -1/ [k wared)]
Statd wiie 3 e Stalus 20515 Nare (1]
Srcd wWite 4 Souce Addiess 20484 1 [k wined]
Dozt Wwine 4 Deslination Address 20800 -1 [k wired]
Skatd Wine 4 Ve Statuz 2081& Nore [1]
Srch Wire 5 Sounce Addiess 20485 <11 [k wired)
Dsts ‘Wie 5 Destination Address 2050 1| [k wared)]
Stats wine 5wire Status 20517 Mane (1]
Srel Wie B Souce Addiess 20488 -1 [rak waired]
Dizts wie B Deslination Addiess 20802 -1 [raak wined]
Stath Wine B e Stalus 2051 Nore [1]
Srcd Wie 7 Sounce Addiess 20487 -1 [k wired)
Dst? Wie ¥ Destination Address 20502 <1 [t waned] b
Stat? wiee ¥ wire Status 20518 None (1]
Grel ‘wWite 8 Source Addiess 20488 -1/ [k wared]
Dstf wiie 8 Deslinalion fddiess 20504 -1 [roat waed]
Statd wine 3h%ire Stalus 20620 MNare [1]
SrcA Wite 3 Source Addiess 20483 -1 [raok wired]
Dzt Wire 3 Destination Address 20505 <11 [k wired)
Statd Wi 3%ire Shatuz 20521 Nore (1]
Srclll wiee 10 Sowee Addess 20480 1 [k waned]
Dst1D ‘wiee 10 Destinstion Addiess. 20508 -1/ [t waned)]
Ceatil Swhiie 10 A Skabus 20522 Mane [1 |
Srcl wie 11 Souce Addiess 20491 -1 [t wiped] -
1] | 4
Figure 8-18 : liste de paramétres WIRES
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Nom Description Plage Etat
= Srcl Source de cablage point a point
-1 signifie PAS cablé.
= Dstl Destination du cablage point a point.
-1 signifie PAS céablé.
= Statl Etat du cablage jan
OK (0) Le cablage fonctionne normalement
None (1) Le cablage n'est pas configuré. La source ou la destination est réglée sur
InvSrc (2) L'adresse source est introuvable
Inv Dst (3) L'adresse de destination est introuvable
Fail (4) La valeur n'a pas été écrite car elle est en dehors des limites,

n'est pas disponible ou n'est pas modifiable.

Les parametres ci-dessus sont identiques pour les 16 fils

Unité 2500
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8.11. HUMIDITE RELATIVE

8.11.1.Vue d'ensemble

Larégulation de I'humidité (ou de I'altitude) utilise |a méthode classique du thermométre
humide/sec. Le bloc Toolkit Humidity calcule I'humidité relative (RH en %) et |atempérature
du point de rosée et permet la compensation de la pression atmosphérique et de la constante
psychométrique.

Comme avec n'importe quelle autre entrée transducteur, une entrée anal ogique du 2500 peut
éga ement étre reliée a une sonde statique qui donne directement I'hnumidité relative.

Lavaleur dérivée de I'humidité peut étre utilisée pour la surveillance ou peut étre cablée vers
un bloc de régulation PID et utilisée pour mettre en marche ou arréter un compresseur,
manoeuvrer une vanne de bypass et éventuellement faire fonctionner deux étages de
chauffage et/ou de refroidissement

8.11.2.Bloc Humidité

Les parametres d'humidité se trouvent dans Control -~ HUMID1

A B SIMULATION 8loops - Liste des paraméties

()3 SIMULATION Sloops || | 3 = Contral HUMIDT

4 | | _>| Mom Drescription Adresse “aleur| Connexion de

—_— WEL empérature Humide 08 0.00] [non

L:"D Control WEISe | Source de la Mesure Température Humide 12435 -1 [hon connec
D Laoro Cry Mesure Température S&che 11107 0.00) [non connecté)
{:I Loaroz DrySrc Source de la Mesure Température Séche 12436 -1/ [hon connecté)
{:l LOOPO3 RH Humidité relative 11108 100.00
D LOOPD4 DewPrt | Faint de rozée température mesure humide/'s&che 11106 018
{:I LOOROS AP Pression atmosphénique 11102 0.00 [non connecté)
{:I LOOPOE APSrc | Source pression atmosphénique 12453 -1/ [hon connecté)
D LOOFaI7 cOn Correction de température mesure humide 111 0.00
D LOOPDS FSv_Cn  Constante pspchrométique 11104 0.00) [non connecté]
-2 ATUM PSYSic | Source de la Constante Psychromeétrique 12454 -1/ [hon connecté)
a Shrk. Rupture capteur 11103 na [0]

Figure 8-19 : parameétres d'humidité (niveau Configuration)
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Les entrées de thermomeétre humide et sec doivent étre cablées sur les entrées ana ogiques
PT100 qui conviennent.

Nom Description Plage Etat
= WEt Mesure de Température humide
= WEtSrc  Source de la Mesure de Température humide. Adresse
Modbus du paramétre qui fournit la température humide
-1 indique PAS cablé.
= Dry Mesure de Température Séche
= DrySrc Source de la Mesure de Température Séche. Adresse
Modbus du paramétre qui fournit la température séche
-1 indique PAS cablé.
= RH Humidité Relative. RH calculée en % jan
= DewPnt Température du Pointde Rosée. Température du point an|
de rosée calculée
= AP Pression Atmosphérique. Pression atmosphérique
utilisée pour compenser le calcul de RH.
La valeur par défaut est 1013 mbar
= APSrc Source de Pression Atmosphérique. Adresse Modbus
du parameétre utilisé pour fournir la pression
atmosphérique
-1 indique PAS cablé - c'est-a-dire fixé a la valeur par
défaut
" cOrr Correction Température Humide. Permet d'appliquer un
décalage a la mesure de la température humide
= pPSy_cn Constante Psychrométrique. Valeur par défaut 6,66.
Peut étre une constante ou peut étre cablée sur une
entrée dérivée a l'aide de 'PSYSrc'.
= PSYSrc Source de la Constante Psychrométrique. Adresse
Modbus du paramétre utilisé pour fournir la constante
psychométrique
-1 indique PAS cablé - c'est-a-dire fixé a la valeur par
défaut
= Sprk Rupture Capteur. Etat de rupture capteur pour la Q
régulation de RH.
OU logique de I'état de I'entrée humide et sec
no (0) Les deux sondes sont dans les limites
YES (1) Une sonde (ou les deux) est(sont) défectueuse(s)
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8.12. REGULATION DE POTENTIEL CARBONE - ZIRCONIUM

8.12.1.Vue d'ensemble

Une des options disponibles sur le 2500 est |e bloc fonction Zirconium. Cette fonction sert a
mesurer e potentiel carbone, le point de rosée d'un four ou la concentration en oxygene.

8.12.2. Parametres de la sonde zirconium

Le paramétre de configuration essentiel du bloc Zirconium est I'équation utilisée 'ZrFn’. 11
dépend du type de sonde, de la plage et du constructeur. Les options proposées sont Probe
mV, Bosch Carbon, AACC, Drayton, Accucarb, SSI, MacDhui, Oxygen, Log Oxygen, Bosch,
Dewpoint. Selon |'option sélectionnée, la variable de régulation est le Potentiel carbone, le
Point de rosée ou la Concentration en oxygene. La variable de régulation découle de la
température de la sonde ‘ TmplP', des millivolts de lasonde mV 'mV' et, pour O, et le
carbone, de lavaleur locale du gaz de référence ‘H-CO' ou externe 'RmH-Cao'. Ces paramétres
doivent étre cablés sur des voies d'entrée d'E/S adaptées ou des valeurs dérivées.

L es parametres Zirconium se trouvent dans Control — ZIRC1.

= SIMULATION 8loops - Liste des paramétres
SIMULATION Bloops || | ‘3 ~ ContiolZIRC
4] | »| Y alewr| Connesion de
=+ Cortral ZiFn Type de Sonde Zirconium 11061 dedw (11]
a H-CO Gas de référence 11057 20,00
FmH-CO | Gas de référence déporté 11071 0.00 [non connecté)
RrmHSre | Source du gaz de référence déporté 12432 -1 [non connecté)
RmGEn | “alidation Réf. Gaz déporté 11060 Intern (0]
WwhH-CO | Gaz de Référence utilisé 11063 20.00
ClnPrb | Entrée Mettopage Sonde Zirconium 11051 OFF (0] [non connecté]
ClnSrc | Source Entrée Mettopage Sonde Zirconium 12468 -1 [non connecté]
o't Périndicité du Mettoyage de la sonde zirconium 11054 4h
bot Durée du Mettopage de la sonde zirconium 11055 10m
bt Temps rmawi de reprize aprés nettoyage 11086 10r0
birnrt Temps minimum de récupération aprés nettoyage 11058 OFF (0]
E-E3 User_Alams MinT Sonde z?rcon?um Température Minimum calculée 11074 20,00
{0 _t OFFS Sonde zircanium décalage mY 11053 0.00
& peratar TOFS Sonde zirconium décalage température 11070 0.00
w10 . t2e | ntervalle juzqu'au prochain entretien 11052 il
& Tookit_Blacks Frob Etat d'encrazzement de la sonde zirconium 11072 idle [0]
(3 Comms_Blacks bovL¥ | Sonde Zirconium sortie EY de nettoyage 11067 OFF(0)
(-1 Diag PibFlt | Sonde zirconium défailante 11086| Good(0)
ZirSBr | Aupture capteur zonde 11075 o [0)
Sootdl | Alarme zonde zirconium encrazsée 11068 Good (0]
i Entrée m sonde zirconium 11062 0.00 [non connecté)
TmplP  Entrée Température sonde zirconium 11073 0.00 [non connecté]
Pirivd | P non wvalide 11068 YES (1)
FvFrz P gelée 11076 o [0]

Figure 8-20 : parameétres zirconium (niveau Configuration)
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Nom Description Plage  Etat
= ZirPV Sonde Zirconium Valeur de Process. Valeur de (an
régulation Zirconium : valeur Oxygéne ou Point de rosée
dérivée des entrées de référence des gaz
= ZiFn Type de Sonde Zirconium (Equation de sonde). Pour
avoir une liste des options proposées, se reporter au point
8.11.2.
= 02 _Un Oxygen Exposant. Exposant des unités Oxygene
réglé par exemple sur 6 pour ppm ou réglé sur 2 pour %
= H-CO Gas de Référence. Valeur nécessaire qui définit le % de
monoxyde de carbone dans le gaz utilisé pour la
carburation. Cf. également point 8.11.4
" RmH-Co Gas de Référence déporté. Valeur externe nécessaire
qui définit le % de monoxyde de carbone dans le gaz
utilisé pour la carburation. Cf. également point 8.11.5.
" RmHSrc  Source du Gas Référence déporté. Adresse Modbus du
paramétre qui fournit la correction de gaz endothermique. -
1 signifie qu'il n'est pas cablé et qu'il doit étre réglé
manuellement.
Cf. également point 8.11.5.
" RmGEn Validation du Gas de Référence déporté. Réglé pour
activer le gaz de référence externe pour la correction
endothermique. cf. également point 8.11.5.
Intern (0) Internal. Utiliser le gaz de référence interne
Remote (1) Remote. Utiliser le gaz de référence externe
= WKH- Gas de Référence utilisé. Valeur actuelle du gaz de (]
CO référence.
no (0) Pas de gaz de référence
YES (1) Valeur du gaz de référence de travail
" PF Facteur de Procéde. Le facteur de procéde est utilisé par
certaines sondes (MMI) pour effectuer une compensation
de différents degrés d'absorption de carbone.
Uniquement affiché si les ‘Réglages de disponibilité des
paramétres’ dans le menu ‘Vue’ ne sont pas cachés.
= CInPrb Entrée Nettoyage Sonde Zirconium. Positionné pour
déclencher manuellement un nettoyage de la sonde. cf.
également point 8.11.7.
OFF (0) Pas de nettoyage de la sonde.
on (1) Nettoyage de la sonde déclenché
= CInSrc Source de I'Entrée Nettoyage Sonde Zirconium.
Adresse Modbus de l'indicateur utilisée pour déclencher
un nettoyage de la sonde
-1 indique PAS cablé
= cYct Périodicité du nettoyage de la Sonde Zirconium . h:m:s
Définit I'intervalle entre cycles de nettoyage de la sonde. ‘ms

Valeur par défaut : 4 heures.
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Nom Description Plage  Etat
OFF (0) Nettoyage de la sonde zircone désactivé. Apparait lorsque la valeur est
réglée sur 0.
_4h Intervalle de nettoyage de la sonde zirconium
" bot Durée du nettoyage de la sonde Zirconium. Durée h:m:s
pendant laquelle I'air comprimé est appliqué pour nettoyer :ms
la sonde. Cf. également point 8.11.7.
" bort Temps Maxi de reprise aprés nettoyage. Durée h:m:s
maximale admissible pour que la sonde soit a nouveau ‘ms

préte a fonctionner aprés nettoyage
Durée nominale 10 min. Cf. également point 8.11.7.

" bmrt Temps Minimum de récupération aprés nettoyage. h:m:s
Durée minimale admissible pour que la sonde soit a ‘ms
nouveau préte a fonctionner aprés nettoyage
OFF (0) Durée minimale de remise en service de la sonde. OFF apparait lorsque
la valeur est réglée sur 0.
_0Oh Valeur de la durée minimale de remise en service de la sonde
"= MinT Zirconium Température Minimum. Réglé sur la
température minimale admissible pour que le calcul soit
effectué
= OFFS Zirconium décalage mV . Applique un décalage a la
mesure de la sonde
" TOFS Zirconium décalage de Température. Définit le décalage
de la température pour la sonde
= t2c Temps jusqu'au prochain nettoyage. Temps restant h:m:s 0
jusqu'au démarrage du nettoyage suivant ‘ms
" Prob Etat d'encrassement de la sonde. Etat de propreté de la 0

sonde zirconium
Définit I'état actuel de nettoyage de la sonde.

idle (0) Pas de nettoyage en cours
burn (1) Nettoyage en cours
rcvy (2) La sonde revient en fonctionnement normal et vient d'étre nettoyée
" boVLV Zirconia Sortie de I'EV de nettoyage. Affiche I'état actuel 0
de I'électrovanne de nettoyage.
OFF (0) Pas de nettoyage en cours
on (1) Nettoyage en cours
" PrbFIt Sonde Zirconium défaillante. Positionné si le temps de

rétablissement de la sonde est supérieur au temps de
rétablissement maximal. Cf. également 8.11.7.

Good (0) Nettoyage de la sonde terminé correctement
Bad (1) Sonde a remettre en état
= ZirSBr Rupture capteur sonde. Positionné si I'entrée de la (8]

sonde est défectueuse

no (0) Sonde correcte
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Nom Description Plage  Etat
YES (1) Sonde hors limites
" SootAL Alarm Sonde Zirconium Encrassée. Alarme qui se 0

déclenche lorsque les conditions atmosphériques sont
telles que du carbone va se déposer sous forme de suie
sur toutes les surfaces du four. Cf. également point 8.11.6.

Good (0) Les conditions ne vont pas provoquer d'encrassement
Bad (1) Conditions d'encrassement
" mVv Entrée mV Sonde Zirconium. Entrée de la sonde zircone  -0,1a
2,0
" mVSrc Source Entrée mV Sonde Zirconium. Adresse Modbus
du paramétre qui fournit I'entrée mV de la sonde
-1 indique PAS cablé
" TmplP Température Sonde Zirconium. Température effective
de la sonde
" TmpSrc Source d'entrée de la température de la sonde
zirconium. Adresse Modbus du parametre qui fournit la
température de la sonde
-1 indique PAS cablé
" PVnVvd PV non valide. PV incorrecte (18]
no (0) PV valable
YES (1) PV incorrecte
" PVFrz PV gelée. Réglé pendant le nettoyage de la sonde ou 0
pendant sa remise en état
Garantit I'absence de perturbation de la boucle de
régulation du fait du nettoyage
no (0) Fonctionnement normal de PV
YES (1) PV bloquée pendant le cycle de nettoyage/remise en état

8.12.3.Régulation de la température

Comme pour larégulation carbone, il faut que latempérature du four soit régulée. L'entrée
capteur de température peut provenir de la sonde zirconium mais on utilise couramment un
thermocouple séparé. Le bloc PID Température fournit une sortie chauffage qui peut étre
reliée ades brlleurs a gaz ou a des thyristors pour réguler les é éments chauffants électriques.
Dans certaines applications, une sortie Refroidissement peut étre également reliée aun
ventilateur de circulation ou & un refroidisseur.

8.12.4.Régulation potentiel carbone

La sonde zirconium émet un signal milliVolts en fonction du rapport concentrations
d'oxygene coté référence de la sonde (al'extérieur du four) par rapport ala quantité d'oxygene
dans |e four. Ce paramétre est réglé comme le rapport gaz de référence/facteur du procédé 'H-
CO'.
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Lerégulateur utilise les signaux température et potentiel carbone pour calculer le pourcentage
réel de carbone dansle four ’ ZircPV'. Cette deuxiéme boucle PID possede généralement deux
sorties : I'une est reliée aune vanne qui pilote une quantité d'un gaz d'enrichissement envoyée
au four, I'autre pilote une débit d'air de dilution.

Les unités Oxygéene sont I'exposant '‘O2_Un' des unités d'oxygéne. On peut les régler pour
gu'elles correspondent aux unités utilisées, par exemple sur 6 pour ppm, 2 pour %, etc.

8.12.5.Correction du gaz endothermique

On peut utiliser un analyseur de gaz pour déterminer la concentration en CO (en
pourcentage). Si |'analyseur posséde une sortie anaogique, elle peut étre reliée au bloc
Zirconium du 2500 pour corriger automatiquement la mesure cal culée de % carbone. Le
signal de |'analyseur doit étre cablé sur Remote Gas Ref/Process Factor ‘RmH-CO’ et le
paramétre Remote Gas Enable ‘RmGEN’ doit étre réglé sur Activé. Si ‘RmGEN’ est désactivé,
lavaleur peut étre saisie manuellement dans 'H-CO'.

8.12.6. Alarme d'encrassement

Outre les autres alarmes qui peuvent étre détectées par le régulateur, le bloc Zirconium peut
déclencher une alarme ‘ SootAL’ (Encrassement) |orsque les conditions atmosphériques sont
telles que du carbone se dépose sous forme de suies sur toutes les surfaces internes du four.

8.12.7. Nettoyage automatique de la sonde

Le bloc Zirconium du 2500 posséde une stratégie de nettoyage et de remise en état dela
sonde. On utilise une bréve projection d'air comprimé pour détacher les suies et autres
particules qui peuvent sétre accumulées sur la sonde. La projection d'air se poursuit pendant
toute la durée définie dans la durée de nettoyage de la sonde 'bot'. Une fois le nettoyage
terminé, on mesure le temps nécessaire alaremise en état de la sonde. Si ce temps est
supérieur ala durée maximale de remise en état apres la purge 'bort', celaindique que la sonde
vieillit et qu'il faut laremplacer ou laréviser et la sortie Sonde zirconium défectueuse ‘ PrbFIt’
est activée.

Au cours du cycle de nettoyage et de remise en état, la mesure %C est bloquée afin d'éviter
une réaction du PID carbone et de garantir |e fonctionnement continu du four. Le cycle de
nettoyage peut étre déclenché manuellement par action sur |'entrée de forgage de nettoyage
‘ClnPrb’ ou peut étre programmé pour se produire automatiquement et cycliquement suivant

Le bloc Zirconium posséde différentes sorties qui indiquent son état :

t2c Durée restante jusqu'au prochain nettoyage

PVFrz Positionné lorsque la sortie PV est figée

Prob Etat de propreté de la sonde réglé sur inactif, calcination ou remise en
état.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Fax: 03 26 85 1908, Tel:03 26 8249 29 Site web : www.hvssystem.com
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8.13. ORDRE DANS LEQUEL SONT EFFECTUES LES CALCULS

L'ensemble de la stratégie du 2500 est exécutée dans |'ordre suivant :

Cablages soft
Calculs logiques
Calculs analogiques
Timers
Totalisateurs
Compteurs
Humidité
Zirconium

. Boucles

10. Alarmes utilisateur
11. Alarmesde boucle

CONOOA~WNE
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9. Chapitre 9 Communications Modbus

9.1. VUE D'ENSEMBLE

L'IOC 2500 est décrit dans le chapitre 2.
Le cablage pour les communications digitales est décrit dans |e chapitre 3.
Le réglage des paramétres de |'esclave Modbus dans I'1OC 2500 est décrit dans le chapitre 6.

9.2. ADRESSES MODBUS

9.2.1. Décalage

Les adresses des paramétres présentées dans i Tools et dans la documentation du 2500 sont
celles actuellement utilisées. Lors de la configuration d'un maitre Modbus proprement dit, il
faudra augmenter |'adresse de 1. Celan'est pas nécessaire pour |es maitres Jous.

Adresse du paramétre Adresse du maitre Modbus Adresse du maitre Jbus

01000 01001 01000

Tableau 9-1: décalage pour Modbus

9.2.2. Adresses des parametres

Toutes les adresses des paramétres sont disponibles dansiTools. Elles se trouvent dans les
listes de paramétres, dans la colonne Adresse. Pour voir cette colonne, vérifier que, sur la
barre de menu, dans Liste des Paramétres — Colonnes 'Adresse’ est cochée. Toutes leslistes
de paramétres qui figurent dans ce manuel contiennent la colonne d'adresse.

Etant donné qu'il existe de nombreuses adresses dans un 2500 et qu'il peut y avoir une grande
variété de types d'10C, tailles d'embases, types de modules d'E/S, configurations des voies,
etc. I'utilisation d'iTools est e meilleur moyen de déterminer |es adresses de paramétres qui
sont nécessaires dans un systeme donné. Les adresses peuvent étre affichées en décimal ou en
hexadécimal danslabarre de menu ‘Liste des Paramétres - ‘ Affichage des Adresses'.

Dans le cas des valeurs énumérées, elles figurent dans les chapitres précédents de ce manuel
avec lavaleur de I'énumération indiquée entre () dans les listes de parameétres. On peut
également les voir dans iTools pour un parameétre donné en cliquant deux fois sur le
parametre, ce qui provogue |'ouverture d'une fenétre présentant les valeurs énumérées.

11 faut faire attention a ne pas modifier cette valeur par inadvertence dansun systéme
qui fonctionne.

9.2.3. Résolution des paramétres

Les communications Modbus normales utilisent un mot 16 bits pour transférer les valeurs
entiéres. Ce nombre ne comporte pas de virgule décimale, le maitre doit par conséquent
connaitre la grandeur du nombre. Par exemple, si deux décimales sont nécessaires, le nombre
12,34 est défini comme 1234 et il faut configurer le maitre pour qu'il divise ce nombre par
100 al'arrivée. Chaque boucle possede |'option de définir e nombre de décimales inclus dans
les mots transmis. Cf. point 4.3.2 et Control - LOOP01 - LO1CFG — Nombre de
Décimales al'Affichage ou dansla Comms.
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9.2.4. Virgule flottante

Etant donné que cette situation peut ne pas étre satisfaisante pour certains parametres, tous les
parameétres M odbus sont répétés dans la zone d'adresses M odbus supérieure a 32768 (8000 en
hexadécimal) en format a virgule flottante 24 bits |EEE en deux registres M odbus adjacents.

L'adresse a virgule flottante d'un paramétre est égale a son adresse normale fois 2 plus 32768.
Si I'on prend comme hypothése que I'adresse de Loop01.PV est 2, I'adresse avirgule flottante
est2 X 2 + 32768 = 32772

La syntaxe utilisée pour le transfert des nombres |EEE est indiquée dans | e tableau 9.2

Adresse Modbus inférieure Adresse Modbus supérieure

Bits de poids fort Bits de poids faible Bits de poids fort Bits de poids faible
Bits 31-24 Bits 23-16 Bits 15-8 Bits 7-0

Signe et exposant Fraction

Tableau 9-2 : syntaxe IEEE

La plupart des protocoles maitres Modbus dans les progiciels de Supervision lisent
directement ces paramétres si le type de données est configuré comme REAL ou FLOAT.

9.3. BLOCS DE COMMUNICATIONS

9.3.1. Bloc Communications

Les communications M odbus sont rendues beaucoup plus efficaces par lalecture des
paramétres par blocs et non un par un. Les vitesses de transmissions effectives dépendent de
nombreux facteurs mais, généralement, avec une lecture paramétre par paramétre, on peut
atteindre une vitesse de transmission de |'ordre de 30 paramétres par seconde. Si des blocs de
32 paramétres sont lus en une seule fois, la vitesse de transmission passe a quel ques centaines
de paramétres par seconde. On obtient ainsi une bien meilleure réponse de mise ajour sur un
affichage de Supervision, par exemple.

Les paramétres souvent nécessaires dans un systéme donné sont peu susceptibles d'étre
localisés dans un bloc d'adresses contigués. Pour résoudre ce probleéme, et tirer parti dela
lecture par blocs, un dossier Comms_Blocks est prévu.

9.3.2. Tableaux d'indirection

Il existe deux tableaux, un pour les communications en lecture/écriture ‘Rw’ et un pour les
communications en lecture seule ‘Ro’.

Le tableau en lecture seule est généralement utilisé pour les mesures et les variables de
régulation qui varient en continu et peut étre lus par blocs a une vitesse relativement élevée.
Le tableau en lecture/écriture est prévu pour les paramétres qui ne varient pas souvent,
comme les consignes, et peut étre lu a une vitesse trés inférieure. Les configurations effectives
peuvent varier en fonction des exigences du systéme global.

Lataille des deux tableaux se définit dans Operator — DESCR - nIndRO et nindRW. La
taille standard est de 127 parametres pour chaque tableau.
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9.3.3. Tableau d'indirection source en lecture/écriture
Ledossier 'Src' permet de saisir des parametres dans le tableau d'indirection.
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Tableau 9-3 : tableau d'indirection Rw - Définition des sources

On peut cabler les parametres en faisant glisser |e repére de paramétre sur le parametre source
qui convient affiché dans le tableau ci-dessus ou en saisissant |'adresse Modbus du paramétre
dans la colonne valeur. Par exemple, si le 1% paramétre a été connecté ala consigne cible
Loop01, on peut noter qu'il est possible de modifier lavaleur de la consigne en écrivant dans
I'adresse Modbus 16512 ou dans Control — LOOPO1 — tSP al'adresse 2.

9.3.4. Tableau d'indirection de valeurs en lecture/écriture

Ledossier 'Va' offre une maniére pratique de modifier lavaleur du paramétre. Cette
possibilité sagoute ala modification de sa valeur dans son dossier normal.

ST =R Y weey =
. f:

Tableau 9-4 : tableau d'indirection Rw - Saisie de valeurs

9.3.5. Tableau d'indirection en lecture seule
Identiques aux tableaux 'Rw', également disponibles comme tableaux ‘Src’ et ‘Val'.
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10. Chapitre 10 Communications Profibus

10.1. VUE D'ENSEMBLE

Le régulateur d'E/S 2500 est disponible avec les communications Profibus DP et Profibus
DPv1. Le 2500 peut ainsi fonctionner comme esclave Profibus, le maitre réseau ayant un
acces en lecture et écriture aux parametres de la base de données de I'lOC. Le 2500 peut
fonctionner avec n'importe quel maitre Profibus : Eurotherm T940, Visual Supervisor et, bien
sr, lestypes de cartes PC. 1l fonctionne conjointement avec n'importe quel autre esclave e,
dans | es gros systémes, bien évidemment avec d'autres unités 2500.

Quiatre aspects sont étudiés dans ce chapitre : le cablage physique du réseau, la configuration
du 2500, la configuration du Maltre réseau et la création et I'utilisation des fichiers GSD.

REMARQUE : I'lOC Profibus doit étre configuré al'aide d'iTools. Lorsgue le port de
configuration est en service, le port réseau Profibus est désactivé.

10.2. INSTALLATION DE PROFIBUS

Les options DP et DPv1 sont installées en usine, le code de commande doit donc comprendre
le descripteur de champ qui convient PROFIBUS (pour Profibus DP) ou PROFI DPv1 (pour
Profibus DPv1).

Il faut aussi commander le bornier correspondant. 1l existe la aussi deux styles pour différents
connecteurs de réseaul : un type D 9 pins standard ou un type 45 (a ne pas confondre avec le
bornier Modbus qui y ressemble beaucoup). Ce dernier est uniquement utilisable pour les
petits systémes locaux ou I'avantage de la plus grande simplicité du cablage est appréciable.
Cf. également chapitre 2.

Avec laversion RJ5, on peut constituer rapidement un réseau al'aide d'un céble de
CATEGORIE 5 il suffit derelier toutes les embases entre elles pour créer un fonctionnement
série simple, dans I'ensemble du systéme jusqu'au maitre. Le cable doit étre terminé alafoisa
I'extrémité maitre et sur le dernier esclave ; si le dernier esclave est un 2500, il faut poser les
deux liaisons sur le bornier en position supérieure.

Lors du branchement sur un réseau Profibus intégral, il faut utiliser le connecteur de type D
avec un court raccordement sur le cable du réseau principal. Aucune terminaison n'est
nécessaire ni fournie pour les 2500 dans un systeme de ce type. Les sorties de broches sont
conformes alanorme PROFIBUS. Les broches d'aimentation 5 V sont réservées pour
polarisation et terminaison du réseau ; ne pas les charger a plus de 10 mA.
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10.3. CONFIGURATION DU 2500 POUR PROFIBUS

Chaque esclave du réseau doit avoir une adresse unique, de 1 a 127, sans ordre particulier.
Lesinterrupteurs des borniers servent arégler cette adresse al'aide d'un code binaire, avec les
bits de poids faible adroite, 1 en position supérieure (Ia plus é cignée des bornes de
puissance), et 0 en position inférieure. Cf. point 2.7.3.

I n'y aaucune exigence de configuration logicielle pour le 2500.

10.4. FICHIER 'GSD'

Le maitre du réseau Profibus peut devoir travailler avec de nombreux esclaves différents de
constructeurs différents et avec différentes fonctions. En outre, les appareils comme |e 2500
utilisent des milliers de paramétres dont la plupart ne sont pas nécessaires au maitre réseau
pour une application donnée.

L'utilisateur doit, par conséguent, définir les paramétres qui doivent étre disponibles sur la
liaison Profibus. On peut pour cela utiliser le configurateur Windows fourni de maniére
standard sur le CD iTools. Ce configurateur crée un fichier 'GSD' pour I'esclave. Le fichier
<nom>.GSD est un fichier texte dans un format standard prédéfini qui peut étre importé dans
n'importe quel maitre Profibus breveté. Le maitre peut ensuite mapper les paramétres
sélectionnés de I'appareil dans les registres d'entrée/sortie de I'automate industriel ou, dansle
casd'un progiciel de surveillance (SCADA), versun PC.

Il faut noter qu'un fichier GSD pour un 2500 donné peut étre utilisé pour un certain nombre
d'appareils 2500 esclaves qui ont besoin du méme jeu de parametres. Ces embases seront
évidemment & des adresses d'unités différentes.

Pour utiliser un esclave quelconque, il faut configurer e maitre de maniére correcte en deux
phases :

1) Il faut déclarer le nouvel esclave (al'aide des outils fournis avec le maitre) ;

2) le(s) fichier(s) GSD doit(doivent) étre importé(s) et interprété(s) par le maitre.

Ces opérations sont suffisantes pour établir les communications. Toutefois, |e maitre doit
identifier les différents paramétres.
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10.5. CREATION D'UN NOUVEAU FICHIER GSD

Les parametres Profibus sont définis comme paramétres d'entrée ou de sortie. Les paramétres
d'entrée sont lus a chague cycle Profibus, |es paramétres de sortie sont écrits a chaque cycle.
Celasignifie par exemple que, si le maitre Profibus écrit dans la consigne 'SP1', toute autre
tentative de modification de 'SP1' sera écrasée lors du cycle Profibus. En utilisant |'option
'‘Demand Data, |'écriture permanente peut étre contrdlée al'aide de code supplémentaire dans
les requétes d'écriture de I'automate industriel . Cf. également le manuel Profibus référence
HA026290.

Action a Affichage qui doit apparaitre
effectuer
1. Charga- I'édlteur I Eunhelm GSD File Editor [1.14] [_ =] =]
- . N Lie  Help
defichiers GSD a BEEEIEE
Eta:'t”l. dU CD ITOOIS Device Parameters—— | Values to be read from device
elancer en
. : 2
cliquant deux fois ﬂ B Defete |
o |
sur I'icone du L1 Proc Variable Src Liear

L1 Working SP
bureau. L1 Target SP

L1 Target OP Pwr
! L1 Waorking OP
L1 Auto/Man Select

L1 Auto/Man Select Src
L1 On Off Control OP ~Values to be written to device

L1 Yalve Position

L1 SP Origin DEelete
@ L1 Working SP Hi Lim __I

L1 Working SP Lo Lim Clear.
L1 Sens Brk Stat _>| __I
More <[ LooPot 2|
Use Demand Data L Number of Output Words 0

Number of Input ¥Words 0

Description: |25l][| Multiloop PID controller BOOKLET.GSD

2. Configurer
I'éditeur pour -
I'esclave qui

convient en cliquant

sur I'icone (dans ce
cas, le 2500). .
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Action a effectuer

Affichage qui doit apparaitre

Remarques
complémentaires

3. Sélectionner laliste
de paramétres qui
convient danslaliste
déroulante de
‘dossiers

ou

sélectionner |'onglet
d'index

4. Afficher en
surbrillance le
paramétre alire par le
maitre et appuyer sur la
touche supérieure >

5. Afficher en
surbrillance le
parametre a écrire vers
le maitre et appuyer sur
|atouche inférieure >

“Device Parsmeiers

L

LOT Al
LI P
[REe 4]
LOTMTH
L _5P
L _oe

L1 i O Cantral ':IF'
L1 ¥alve Pasition
L1SPQ

L1 We'arking 5P Hi Limn
L1 Wearidng SF Lo Lim
L1 Sene Brk Sisd

£ I \LOOAH |I AL L (] I il ﬂ
[ —— r
U Demnand Deks o

Huburs i e regd e droser

!'ﬁ'-';i..'! 5 _‘_E_l
i oo |

BRI By T i

Ces dossier sont dans
I'ordre ou ils sont affichés
dans iTools.

Cocher 'Demand Data’ pour
contrdler I'écriture en
continu par l'automate
industriel

Cocher 'Esuite/DPV1'dans
le cas de I'utilisation de
maitres qui peuvent prendre
en charge les
communications Profibus
DPv1

Appuyer sur ‘Delete’
pour supprimer le
paramétre en
surbrillance

Appuyer sur ‘Clear’ pour
supprimer tous les
paramétres de laliste

Continuer les gjouts dans les listes d'entrées et de sorties jusqu'a ce que tous |es paramétres
nécessaires aient été gjoutés alaliste qui convient. Les parameétres peuvent étre repositionnés
dans uneliste al'aide de la souris pour déplacer et [acher un paramétre dans cette liste. On

peut utiliser cette fonction pour rendre laliste plus logique.

Un maximum de 117 parametres d'entrée et sortie au total est possible dans un esclave
Profibus DP. Lorsqgue cette limite est atteinte, le configurateur ne permet pas I'gjout de
paramétres supplémentaires dans les listes d'entrée ou de sortie tant que d'autres paramétres

n'ont pas été supprimeés.

Il est conseillé de ne pas dépasser un total de 32 paramétres d'entrée et 32 paramétres de sortie
car certains maftres Profibus DP ne peuvent pas en traiter davantage.

Lorsque le contenu est correct, on peut gjouter un commentaire utile dans le champ
‘Description’ en bas de la fenétre.

Unité 2500

10-5



Communications Profibus Manuel de configuration

10.6. SAUVEGARDE DU FICHIER GSD

Une fois que I'ensembl e des listes de paramétres d'entrée et de sortie ont été assemblées de la
maniére souhaitée, appuyer sur I'icone de disquette * Sauvegarder le fichier GSD actuel sur
disque’ ou I'option du menu Fichier/Sauvegarder et sauvegarder e fichier comme
<nom>.GSD.

Un mappage des E/S peut étre égal ement affiché ou imprimé pour un dossier de projet al'aide
de I'icone 'Affichage d'un rapport de mappage d'E/S Profibus' ou dans |e menu defichiers. Un
exemple est présenté ci-dessous

FRAOFEUS DP 110 MAPFRG REPORT i

DEVICE: Eunstherm 2500

INFUT DATA LEMGTH PWORIDE]): |
OUTFT DATA LENGTH [WRDS; 5

PROFIGUS INPUT DATA
WD DESCAIPTIEN

1]} L1 Prac Yariakle
1] L1 Weaiking 5F
2] L1 ¥Warking OF

PROFIGUS QUTPT DATA:

Galect Al |
WD DESCAIPTION L Lo |
_e= |

1] L1 Tasged 5P
] L1 Alam 1 5P
12 L1 Alsam 2 5P =
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10.7. REMARQUES RELATIVES AU FONCTIONNEMENT ET AUX
APPLICATIONS

= Lemaditre Profibus a besoin du fichier GSD 2500 pour établir une liaison de
communications. La configuration du maitre Profibus varie selon le constructeur. Toutefais,
elle suit ces étapes élémentaires.

1. |l faut déclarer un nouvel esclave et [ui donner une ID d'unité (adresse d'embase).

2. Lefichier GSD nécessaire est ensuite importé.

= Unfichier GSD unique peut étre utilisé pour un certain nombre de systémes 2500 sur le
réseau Profibus si |e méme jeu de parametres est intéressant pour chacun. Sinon, il faut
réaliser un fichier distinct pour chague 2500 différent.

= Certains appareils maitres limitent le jeu des paramétres a 32 entrées et 32 sorties.

= Chagque paramétre du 2500 est traité comme un MOT. Le maitre peut considérer les
données comme des octets et il est nécessaire d'identifier les octets qui correspondent a
chague paramétre. Un exemple de configurateur est présenté ci-dessous.

Nom du repére Adresse Type de données

(* DP Input variables : *)

VAR_GLOBAL
L1_PV AT % W. 2. 0! swap : WVORD;
L1_WsP AT %A W. 2. 2! swap : VORD,
L1_WOP AT B W. 2. 4! swap : WVORD;
L1_ALM AT %A W). 2. 6! swap : VORD,
L2_PV AT %BW. 2. 8! swap : WVORD;
L2_WsP AT % W). 2. 10! swap : VORD,
L2_WOP AT B W. 2. 12! swap : WORD;
L2_ALM AT % W). 2. 14! swap : VORD,

END_VAR

(* DP Qutput variables : *)

VAR_GLOBAL
L1_TSP AT %M. 2. 0! swap : WVORD;
L1_ASP AT %N 2. 2! swap : VORD,
L2_TSP AT %M. 2. 4! swap : WORD;
L2_ASP AT Y%QND. 2. 6! swap : VORD,

END_VAR

Le nom du repére de I'automate industriel est donné pendant la configuration.

Loop 1 PV (repéreL1_PV) est le mot d'entrée (%IWO), I'adresse de I'esclave (2), le numéro
d'octet (0)

Letype de données est MOT qui prend les octets O et 1. Le paramétre suivant L1_WSP, par
conséquent, commence al'octet 2, etc. pour les autres.

Il faut aussi noter que, dans ce cas, il faut que |'ordre des octets soit permuté pour étre
interprété correctement.

Les variables de sortie sont traitées de la méme maniére.
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11. Chapitre 11 Communications Devicenet

11.1. VUE D'ENSEMBLE

Le 2500 prend en charge DeviceNet comme " type d'instrumentgénérique serveur de groupe 2
uniquement " avec les spécifications suivantes :

e prise en charge de messagerie d'E/S jusqu'a 60 variables anal ogiques de données d'entrée
et 60 variables anal ogiques de données de sortie. On peut choisir lestaillesd'E/S
effectives en fonction des besoins.

¢ choix du contenu de messages d'E/S a partir de n'importe quelle variable ou valeur dans
I'objet de I'application principale avec transfert des seul es informations nécessaires pour
une application et préservation de la capacité globale du réseau.

e Prend en charge l'interrogation des E/S, changement d'état et production cyclique.
¢ prise en charge des messages Arrét de I'appareil et les messages de "vie".

¢ I'objet "Variables d'application” offre un acceés direct a 200 variables fréquemment
utilisées provenant de chaque type d'appareil. Dans |e 2500, I'objet peut étre configuré
pour contenir des variables particuliéres nécessaires pour une application.

e accesatouteslesautres valeurs de I'appareil fournies par un simple objet 'Accés de
repére’ donnant un acces en lecture ou en écriture aux blocs de données identifiés par
une adresse de repere. Utilisé pour le chargement des recettes.

¢ lesvaleursanaogiques peuvent étre restituées soit comme valeurs 16 bits “ entiéres mises
al'échelle” soit comme valeurs flottantes 32 bits |EEE a précision simple.

«  fonctionnement atoutes les vitesses de transmission DeviceNet (jusqu'a 500 kbauds).

¢ maximum de 64 noeuds sur 100 métres de céble utilisant le protocole de signalisation
physique CAN

11.2. ADRESSAGE PAR DEFAUT

Les réglages par défaut du 2500 effectués en usine fournissent un adressage "prét al'emploi”
qui doit suffire pour de nombreuses applications. Les paramétres suivants sont mémorisés
dans la mémoire rémanente de I'lOC 2500. Si aucun adressage personnalisé n'est effectué,
I'1OC charge |es paramétres suivants.
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11.3. ADRESSAGE PAR DEFAUT DES PARAMETRES DU 2500

Parametre d'entrée Déca- Parametre de sortie Déca-
lage lage
Variable de régulation (Boucle 1) 0 Consigne cible (Boucle 1) 0
Consigne de travail (Boucle 1) 2 Sélection Auto/Manuel (Boucle 1) 2
Etat de 'alarme (Boucle 1) 4 Acquittement de groupe d'alarmes | 4
Variable de régulation (Boucle 2) 6 (Boucle 1)
Consigne de travail (Boucle 2) 8 Consigne cible (Boucle 2) 6
Etat de l'alarme (Boucle 2) 10 Sélection Auto/Manuel (Boucle 2) 8
Variable de régulation (Boucle 3) 12 Acquittement de groupe d'alarmes | 10
Consigne de travail (Boucle 3) 14 (Boucle 2)
Etat de 'alarme (Boucle 3) 16 Consigne cible (Boucle 3) 12
Variable de régulation (Boucle 4) 18 Sélection Auto/Manuel (Boucle 3) 14
Consigne de travail (Boucle 4) 20 Acquittement de groupe d'alarmes | 16
Etat de l'alarme (Boucle 4) 22 (Boucle 3)
Variable de régulation (Boucle 5) 24 Consigne cible (Boucle 4) 18
Consigne de travail (Boucle 5) 26 Sélection Auto/Manuel (Boucle 4) | 20
Etat de I'alarme (Boucle 5) 28 Acquittement de groupe d'alarmes | 22
Variable de régulation (Boucle 6) 30 (Boucle 4)
Consigne de travail (Boucle 6) 32 Consigne cible (Boucle 5) 24
Etat de l'alarme (Boucle 6) 34 Sélection Auto/Manuel (Boucle 5) 26
Variable de régulation (Boucle 7) 36 Acquittement de groupe d'alarmes | 28
Consigne de travail (Boucle 7) 38 (Boucle 5)
Etat de I'alarme (Boucle 7) 40 Consigne cible (Boucle 6) 30
Variable de régulation (Boucle 8) | 42 Sélection Auto/Manuel (Boucle 6) | 32
Consigne de travail (Boucle 8) 44 Acquittement de groupe d'alarmes | 34
Etat de I'alarme (Boucle 8) 46 (Boucle 6)
LONGUEUR TOTALE 48 Consigne cible (Boucle 7) 36
Sélection Auto/Manuel (Boucle 7) 38
Acquittement de groupe d'alarmes | 40
(Boucle 7)
Consigne cible (Boucle 8) 42
Acquittement de groupe d'alarmes | 44
(Boucle 8)
Etat de l'alarme (Boucle 8) 46
LONGUEUR TOTALE 48
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11.4. ADRESSAGE PERSONNALISE DES PARAMETRES

L'interface DeviceNet utilise les tableaux d'indirection Modbus standard du 2500 pour
paramétrer ses tableaux Envoi et Réception propres aux applications. La personnalisation de
|'adressage seffectue al'aide d'iTools et est mémorisée avec le fichier clone d'applications.

11.4.1. Tableaux d'indirection

Deux tableaux sont fournis, un pour les communications en lecture/écriture Rw et un pour les
communications en lecture seule Ro. Le tableau en lecture seule est généralement utilisé avec
les variables de régulation qui varient en continu et peut étre lu par blocs a une vitesse
relativement élevée. Le tableau en lecture/écriture est destiné aux consignes qui ne varient pas
souvent et peut étre lu a une vitesse beaucoup plus lente. Les configurations effectives

peuvent varier en fonction des exigences du systéme global.

11.4.2. Tableau d'indirection en lecture/écriture

=

@ COM21D255-2500-222

-] Contral

{3 User_dlams

{22 Operator

310

{3 Toolkit_Blocks

-[Z3 Comms_Blocks
=

: D Fo

LT et T ame

COM2.1D255-2500-¥222 - Parameter List

| = Comms_Blocks.Rw

I=
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Value
Read-wiite Comms Blocks Yalue

4 | Control LOOPO1.tSP
........ [not wired)
PPTIIII? | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

PEETIYY | [not wired)

Les parametres peuvent étre cablés de la maniére habituelle, se reporter au manuel iTools
pour avoir plus de détails. Dans |e tableau en lecture/écriture, le paramétre 001 a été cablé sur
la consigne cible Boucle01.

11.4.3. Tableau d'indirection en lecture seule

x|

@ COM21D255-2500-222

-] Contral

{3 User_dlams
{22 Operator
310

+ {3 Toolkit_Blocks
E| {1 Comms_Blocks
- @I Rw

- =3 Re

M2.1D255-2500-¥222 - Parameter List

| = Comms_Blocks.Ro

oo
ooz
003
004
005
006
oo7

0oa
nna

ame

| Description

|_Address |

Valuel “wiired From

Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value
Fiead-Only Comme Blocks Value

Fiead-Only Comme Blocks Value
Basd.Nnli Ceamme Black s Yalis

16768
16763
16770
16771
16772
16773
16774

16775
1RTIE

21 10.Module03.M03_C1.4al
22977772 | (ot wired)
7 | [not wired)
7 | [not wired)
7 | [not wired)
7 | [not wired)
[not wired)

[not wired)
T399Ik vl

Les parametres peuvent étre cablés de la maniére habituelle. Dans | e tableau en lecture seule,
le parametre 001 a été cablé sur lavariable de régulation delavoie 1 du module 3.
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12. Chapitre 12 Calibration

12.1. VUE D'ENSEMBLE

Les modules d'entrées et de sorties analogiques sont calibrés en usine avie sur chaque voie et
chaque plage de maniére arépondre aux spécifications. || peut étre parfois utile de modifier ce
comportement standard, pour compenser une caractéristique particuliére de boucle ou de
capteur ou simplement pour obtenir une précision maximale en éliminant les erreurs
résiduelles de transducteurs, de cablage et de mesure.

Pour prendre en charge ces corrections sur les voies d'E/S analogiques, le 2500 offre plusieurs
niveaux de "calibration utilisateur" :

e simple décalage de calibration (voies d'entrée) ;
e calibration utilisateur, correction du gain et du décalage en deux points (voies d'entrée) ;

« calibration de référence pour un fonctionnement électrique de grande précision (toutes
voies).
Il ne faut pas confondre ces calibrations avec la calibration usine qui peut toujours étre
rétablie a partir de lamémoire EEPROM dans |le module d'E/S. 11 faut noter qu'il existe
d'autres manieres de modifier le comportement des voies, par exemple en utilisant la fonction
de linéarisation personnalisée des voies d'entrée. || est également possible d'utiliser des
combinaisons de toutes ces méthodes mais il est conseillé de toujours utiliser la solution la
plus simple.

Le décalage simple est disponible dans n'importe quel mode de fonctionnement sans
restriction. La calibration utilisateur peut uniquement étre modifiée en mode 'Config' et avec
UserPW réglé. De méme, la calibration de référence nécessite le mot de passe RefPW. Cf.
Chapitre 6 (OPERATEUR) pour avoir plus dinformations sur les mots de passe.

Les corrections Décalage simple et Calibration utilisateur modifient directement les variables
de régulation des voies d'entrée. Les corrections sont appliquées apres linéarisation (important
en cas dutilisation des linéarisations en mode TC ou racine carrée). La calibration de
référence est appliquée al'interface électrique (MeasV), donc avant linéarisation (modules Al)
ou modification de la sortie effective (modules AO).

N.B. : toutes les calibrations utilisateur nécessitent une validation et une éventuelle
recalibration si le module (ou le transducteur reli€) est modifié. Ce n'est pasle cas avec la
calibration usine.
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12.2. DECALAGE SIMPLE

On peut utiliser la correction simple pour n'importe quel systéme ou il existe un terme de
décal age systématique de la mesure ou de larégulation. Le fait qu'un décalage peut également
suffire pour corriger des erreurs complexes dans n'importe quel systéme oul lavoie d'entrée
(surveillance du procédé) fonctionne sur une plage de travail trés étroite est peut-étre moins
évident.

Le décalage simple est disponible sur toutes les voies Al2, Al3 et Al4 alafois en mode 'Run’

et en mode 'Config'. Aucun mot de passe n'est nécessaire.

Pour effectuer une correction , il suffit de modifier le paramétre de voie 'Offset’ avec la valeur
souhaitée comme nombre a virgule flottante exprimé en unités physiques. Lavaleur est
exprimée dans les mémes unités que PV, €lle est appliquée directement et instantanément.
‘Offset’ setrouve dans1O — Module' nn’ — C1 (a4).

PV corrigée ‘r

Décalage A PR
simple v .7

PV non corrigée

»
»
>

Plage de travalil

Figure 12-1: le décalage agit directement sur PV
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12.2.1.Réalisation d'une calibration du décalage

DansiTooals, se positionner sur laliste de voies souhaitée, cliquer deux fois sur le paramétre
'Offset’ et saisir |e facteur de correction :

COM1.1D255-2581-¥327 - Parameter List
‘o~ 10.ModuleD4.M04_C1

3o

Module04

| (Mame  |Description = | Address

| TYFE Channel Type R3E0

| LinTyp Linearization Type h371

| = Wal Frocess Yalue (Eng Units) RE23
(L1 Production-FeatureSwitch WalSrc Process Value Source 5382
{1 User_alams YalH Engineering ¥ alle High 5364
{23 Operator Vall Engineering * alue Low 5365

| {3 Modulet 0L Electrical Low

| Module0? Meash’ Electrical Yalue [V/4/R) BE32

| toduled3 WIETr Filter Time 5378
ChStat Status BG24

Offzet imple Cal Offzet  [Eng) R372
Magk tatus Alarm Bit Mask 14344
| - Inhibit tatus Alarm [nhibit 14345
| @ TU\:TIE: :ISEEEZ InhSrc Statuz Alarm Inkibit 5 ource 14350
- = Status Alarm Blocking 14348

3 Comms_Blacks Ltch Status Alam Latching 14347 ro (0]

Ack Status Alarm Acknowledge 14348 no (0]

Status Alarm Output QFF [0

Figure 12-2 : parameétre Offset dans la liste de voies d'E/S

LeslimitesIOL, IOH, VALL et VALH continuent a sappliquer au comportement non corrigé
desvoies; il faut noter que le décalage de -1,0 dans |'exemple ci-dessus modifie PV sans
probléme, malgré lalimite VALL de 0,000.

2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
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12.3. CALIBRATION UTILISATEUR

Parfois, la correction du décalage simple ne suffit pas pour une application, en particulier
lorsgu'une compensation nécessite des modifications sur la plage de travail. Si " erreur”
(comme le montre la PV rapportée pour une voie d'entrée) peut &re modélisée avec un terme
gain et un terme décalage, il est possible d'utiliser lafonction 'calibration utilisateur' Al2, Al3
et Al4 "pour imposer une correction linéaire.

Ce type de correction est défini par deux décalages de PV, 'OfsetL’ et 'OfsetH', qui Sapplique
adeux points de PV, 'PointL' et 'PointH’. On peut |e représenter graphiquement de lamaniére
suivante :

PV corrigée A
OfsetH PR
OfsetL - -
PV non compensée
»
»
PointL PointH

Figure 12-3 : représentation de PV corrigée par PV 'User Cal'

Ici, la caractéristique de la plage de travail de PV non corrigée est représentée par laligne
continue entre les valeurs de PV de la plage de travail 'PointL’ et 'PointH’ (il est souhaitable
d'utiliser ces extrémes pour les points de référence). Laligne en pointillés montre PV corrigée
lorsque les décalages ‘ OfsetL’ (dans cet exemple, valeur négative) et ‘ OfsetH’ (valeur
positive) ont été définis et lorsque UCAL est réglé.

Il faut noter que cette correction est appliquée apres n'importe quelle linéarisation. Ainsi, par
exemple, lavaleur de latempérature est corrigée dans le cas de I'utilisation d'une plage TC.

La correction est activée par réglage du parametre 'UCAL' sur 'USEr (1), le fonctionnement
normal est rétabli par passage d'UCAL sur 'FAct (0)'. Tous ces paramétres doivent étre
visibles et modifiables uniquement lorsgue le mot de passe 'UserPW' est réglé et |e 2500 placé
en mode 'Config'.

Pour trouver un paramétre, appuyer sur I'onglet ‘Recher cher’ situé en bas de la
partie explorateur diTools.
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12.3.1.Réalisation d'une calibration utilisateur

1. Séectionner ‘UserPW’ dans Operator -~ PASSWD. Saisir e mot de passe (valeur par
défaut usine 12).

2. Sepositionner sur laliste de voies souhaitée

3. Cliquer deux fois sur le paramétre 'PointL’ et saisir lavaleur alaquelle doit étre appliqué
le décalage bas

Cliquer deux fois sur le paramétre 'OfsetL’ et saisir la valeur du décalage bas
5. Répéter les opérations 3. et 4. pour appliquer un décalage haut
6. Régler 'UCAL' sur ‘USER’

File Device ParameterList “iew Options Window Help

M1.1D255-2581-V327 - Parameter List

| | #Promi nzss-2581 4327 3+ 10.ModuleD4.M04_C1
| Mame |Desciiplion | Addiess| Value| Wired From
TYPE Charnel Type 5350 (1) (5]
LinTyp Linearization Type 5371 Linear [11]
el Process Yalue [Eng Units] 5623 -20.02082, [t wired)
Praduction-FeatureSwitch ] alSic Process Yalue Souce 5382 1! [not wired)
User_Alams WaALH Engineering ' alue High 5364 100.00000
Operator I ]waLL Engineering " alue Low 5365 (0.00000
{2 COMMS 1] 10H Electrical High 5356 500000
1 SYSTEM i Electical Low 5367 0.00000
PASSWD . [LEEEN Electrical Values [W/5/R) BE3Z -0.00261
SETPW | Filter Time 5378 13 BO00ms
DIAG | dus 5624 0
(2] DESCR | 2 allbla.tlon Enable 5373 Fact [0
0 ST —
o 'nint Higl ng|
a mzj:::g; User CalPfiset Low (Eng] 5376 0.00000
User Calfiffset High [Eng] 5377 (0.00000
Maodule03 | [Eng) 5372 2000000
Modlell4 \ i Bit Mask 14344 0
{3 mMoDo4 | TN 2 £l Inhibit 14345 no (0] ot wired)
N M04_C1 | atus Alam Inhibit Source 14950 1/ (ot wired]
: B0 M04_C2 |11 Blac Statuz Alam Blocking 14945 o (1)
@23 Tookit_Blocks JEi Ltch Status Alam Latching 14947 o [
Commsz_Blocks

Ak Status Alam Acknowledge 14948 o (1)

T

{2 CustTags _:J

| Production-FeatureSwitch

Figure 12-4 : liste de paramétres 'User Cal'

I—I__I =  Silemot de passe correct a été saisi, les paramétres UCAL, PointL, PointH,
OfsetL et OfsetH sont disponibles comme le montre le passage du fond du gris au
blanc.

= Cesparameétres prennent par défaut la valeur 0,00000.

= Lesvaleurs des paramétres sont exprimées en unités physiques (mémes unités que
PV). Les corrections sont appliquées directement et instantanément lorsque 'UCAL'
est réglé sur 'USEr (1)'.

=  Leslimites|OL, IOH, VALL et VALH continuent a sappliquer au comportement
non cprrigé desvoies. Le paramétre de décalage simple reste effectif et Sapplique
APRES les corrections de la calibration utilisateur.
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12.4. CALIBRATION DE REFERENCE

Lacalibration de référence est particulierement utile pour éiminer les erreurs systeme
résiduelles. |1 existe une autre méthode avec 2 points (linéaire) mais, au lieu de modifier PV,
elle modifie directement la conversion du signal électrique aux bornes. Cette calibration est
utilisée pour les corrections limitées, par exemple pour compenser une erreur connue dans un
thermocouple caractérisé. N.B. : tous les points de calibration sont prédéfinis et les écarts de
grande ampleur (tentative de forcer des corrections importantes) sont interdits.

Une calibration partielle est acceptable. En usine, Al2 est par exemple calibré a 16 points. La
plupart des applications utilisent une plage fixe unique, il serait donc inutile de calibrer autre
chose quelavoie et le Type de voi€e' utilisés.

Lacalibration usine peut toujours étre rétablie - cf. 12.4.3. ci-dessous.

Il est indispensable de réaliser la procédure de calibration selon les principes corrects, al'aide
de normes précises et une tracabilité, permettant des durées de mise en température et de
stabilisation suffisantes. Il ne faut pas effectuer de calibration de référence si le systéme est
exposé a des interférences ou parasites externes, des problémes d'alimentation ou de fortes
variations de la température ambiante. La calibration ne peut pas compenser les parasites, la
non-linéarité et |es effets de la température sur les modul es.

Etant donné que toute modification des modules d'E/S calibrés (remplacement de service, par
exemple) a des répercussions sur le fonctionnement, il est conseillé d'étiqueter précisément
tous les modules calibrés du systéme, en particulier lorsque la précision est importante.

Avant lacalibration, il faut régler le mot de passe 'RefPW' dans laliste Mots de passe
opérateur et il faut régler iTools pour qu'il affiche un plus grand nombre de paramétres et
d'options de listes qu'en temps normal. Dans le menu 'Options, sélectionner 'Réglages de
disponibilité des paramétres’ pour obtenir le dialogue 'Disponibilité des parametres :

Parameter Availability Settings

| v Hide Parameters and Lists when Mot Relevant

| Mote: it may be necessary to manually refresh iT onls to
| reflect current settings. Thiz can be done by pressing
| Shift+F5.

E [ Parameter Yalue Selections Resticted by Current Lirnits

(]9 1 Cancel

Figure 12-5: réglages de disponibilité des paramétres

Vérifier que la case 'Cacher les paramétres non significatifs...” n'est pas cochée.
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12.4.1. Procédure de calibration des entrées analogiques

Chaque module prend en charge plusieurs 'Types de voies, pour mA, V, résistance, etc.
Chaque type de voie peut étre calibré en deux points.

Pour effectuer la calibration en un point quelconque, un signal connu trés précis (ou une
résistance, pour les entrées résistance) est relié aux bornes d'entrée. Le paramétre 'Etat de la
calibration' change ensuite pour lancer le processus de calibration ; le 2500 échantillonne ade
multiples reprises le signal relié. Des calculsinternes sont effectués pour normaliser les
données mesurées, afin qu'elles collent exactement ala valeur prédéfinie attendue. Cela
compense ains les erreurs internes, par exemple le décalage, le gain et larésistance desfils.

Le tableau ci-dessous identifie les valeurs d'entrée nécessaires pour chaque modul e et type de

voie:
Module Type de voie Entrée BASSE Entrée HAUTE
Al2/ Al4 mV(3) 20,000 mV 80,000 mV
Al2 V(5) 2,0000 V 8,0000 V
Al2 Ohms(7) 200,00Q 400,00Q
Al2 HiOhms(8) 1200,0Q 4800,0Q
AI3 mA(4) 4,000 mA 16,000 mA

Tableau 12-6 : points de calibration des entrées analogiques
N.B. : Pour lacalibration de larésistance, relier laréférence al'aide du branchement 3 fils.

Remarque : les plages Ohms, HiOhms et V d'Al2 peuvent uniquement ére calibrées dans un
bornier pour entrées continues DC. Ne PAS essayer de recalibrer la plage Ohmsdelavoie 1
si une des voies du module doit étre utilisée pour les applications TC ; en effet, toute
modification perturberait |'appareillage de mesure de la compensation de soudure froide.

Il faut calibrer Al4 comme Al2. Forcer le paramétre |ID demandée sur Al2(64) :

12-8
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File Device Parameter List View Options  Window  Help

O e e e e

Mew File  Open File Load Save Frint Start Scan Add Remove

COM1.1D255-2581-V327 - Parameter List
= |0.Modul=04.MO004

|

||| Mame - [Descrigtion [ Addess[ Melus[wired From |

| {{ModSta  Module Status 5346 0

]| ActD Actual Module Tupe 5345 Al4([E9)

Fiequested Module Type 5344

| {] Modver Module YWersion 5347

| ] &lm 5w IP &larms &-H Status wWord 16102

Sumary Summary ‘whord R348 1 i

. [ || ChelSw | Chatinel Alarms Status Word 16103 0
I |
3 Browse - 4 | _,J‘J

[ LevelZ(Engineer) | 2881w 327 |

Figure 12-6 : pour la calibration Al4 fonctionne comme Al2

Al4 ne doit pas étre recalibrée sur les 'types de voies V ou Ohms.
Le mot de passe 'RefPW' doit étre réglé et e 2500 doit étre en mode 'Config'.

Pour effectuer lacalibration, utiliser iTools pour atteindre lavoie acalibrer.

1. DansiTooals, régler le‘ TYPE' de voie en fonction des besoins. Relier la source de
référence (tableau 12-1 ci-dessus) al’ entrée de voie qui convient.

2. Régler le paramétre ‘ Calibration State' Cal_st sur 'CalLo’ (3). Régler et vérifier que
I'entrée est sur lavaleur BASSE spécifiée dans |e tableau. Faire passer Cal_st sur ‘Go
7y

3. Cal_st passesur '‘Busy (9)' pendant 30 secondes environ puissur ‘ldle (2)' ou ‘Done
(0)', cette étape est terminée.

4. Régler Ca_st sur 'CaHI (4)'. Régler et vérifier que l'entrée est lavaleur HAUTE (dansle
tableau). Faire passer Cal_st sur ‘Go (7)’

5. Cal_st passe sur '‘Busy (9)' pendant 30 secondes environ puissur ‘ldle (2)’ ou ‘Done
(0)', lacalibration des voies est terminée.

6. Régler enfin‘Calibration State’ sur ‘ FSave (10)’. Les constantes de calibration sont
sauvegardées et 'Calibration State' revient a'ldle (2)".
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12.4.2.Procédure de calibration des sorties analogiques

Pour calibrer une voie de sortie sur une plage donnée, I'utilisateur doit vérifier avec précision
deux valeurs de sortie prédéfinies. A chaque point, I'utilisateur ala possibilité de saisir une
correction pour forcer lasortie sur lavaleur souhaitée. 1l sagit d'un processus qui se répéte
pour chague point.

AO2 ne prend en charge que deux 'Types de voies avec le paramétre TYPE : 'mA (O) (sortie
courant) et 'V (O)' (sortietension). Le tableau ci-dessous identifie les points de référence pour
chaque type de vaie.

Type de voie Sortie BASSE | Sortie HAUTE
V(30) 1,000 V 9,000 V
mA(31) 2,000 mA 18,000 mA

Tableau 12-2 : points de calibration des sorties analogiques

Le mot de passe 'RefPW' doit étre réglé et le 2500 doit étre en mode 'Config', avec les
sélections de valeurs des paramétres iTool s sans restriction pour afficher toutes les options de
parametres.

. Consell pour lacalibration : une valeur de pas de caibration de 100 devrait agir sur la
sortie V d'environ 35 mV et sur la sortie intensité d'environ 75 uA. Les tolérances de
gain n'ont que de faibles répercussions sur lataille des pas. Sil apparait que les
variations ne sont pas linéaires, il peut y avoir un probléme matériel ou un probléme de
charge de voie.

AveciTools, se positionner sur lavoie acalibrer ; si iTools été correctement configuré, laliste
de voies affiche deux paramétres supplémentaires, 'AO Calibration Lo Trim' et 'AO
Cadlibration Hi Trim'. Pour effectuer lacalibration :

1. Réglerle'TYPE' devoie selon les besoins. Régler le matériel de contréle (DVM) sur une
plage qui convient (20 mA ou 10 V) et le brancher sur les bornes de sortie des voies
concernées.

2. Régler Cal_st sur'Calo (3)'. Le DVM doit afficher une valeur proche de lavaleur de
calibration BASSE, comme le décrit |e tableau 12-2 ci-dessus.

3. Silasortieest en état d'erreur, cliquer deux fois sur le parameétre 'AO Calibration Lo
Trim' et modifier savaleur pour faire augmenter ou diminuer la sortie. Cf. le conseil ci-
dessous relatif alataille des pas. Continuer afaire varier 'AO Calibration Lo Trim'
jusgu'a ce que la sortie soit correcte.

Régler 'Calibration State' sur 'CalHi(4)".

5. Silasortie ne coincide pas avec lavaleur du tableau 12-2, cliquer deux foissur le
paramétre 'AQ Calibration Hi Trim' et modifier savaleur pour faire augmenter ou
diminuer la sortie. Continuer afaire varier lavaleur de correction jusqu'a ce que la sortie
soit conforme aux exigences.

6. Pour finir, régler 'Calibration State' sur 'FSave(10)'. Les constantes de calibration sont
sauvegardées et 'Calibration State' revient a'ldle(2)".
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12.4.3. Rétablissement de la calibration usine

Il est possible de rétablir la calibration usine a tout moment pour n'importe quelle voie d'E/S.
La procédure est identique ala calibration de référence décrite ci-dessus. Pour effectuer le
rétablissement, il faut que le 2500 soit en mode 'Config', les sélections de valeurs des
parametres doivent étre sans restriction pour afficher toutes les options et |e paramétre Mot de
passe de la caibration de référence 'RefPW' doit étre correctement réglé. Aucun autre matériel
n'est nécessaire.

Utiliser iTools pour atteindre laliste de paramétres de lavoie arétablir. Cliquer deux fois sur
le parametre 'Calibration State (Cal_st) et sélectionner 'Restor (5)".

Cal_st ;

Current Yalue  |dle [2]

Mew Yalue |
Cal Lo [3] i
0K Cal Hi[4 _j

|Sure? [B)
Go[7)
Abort []
By [9] L
FSave [10] 2

Figure 12-7 : liste Cal_st : 'Restor’

Lorsque tout est correct, cette sélection 'Cal_st' passe a'Done (0)' €t, aprés une courte pause,
revient a'ldle (2)".

a—
u !..’2 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
N B A 4 Fax:03 26 851908, Tel :0326824929  Site web : www.hvssystem.com

PRECONIS:
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Manuel de configuration Informations relatives a la sécurité

Annexe A INFORMATIONS RELATIVES A LA
SECURITE ET A LA COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE

Nous vous invitons a lire ce chapitre avant d'installer le régulateur

Cerégulateur est fabriqué au Royaume Uni par Eurotherm.

Cerégulateur est destiné auix applications industrielles de régulation de latempérature et de
procédés car il répond aux exigences des directives européennes en matiére de sécurité et de
compatibilité électromagnétique. Son utilisation dans d'autres applications ou le non-respect
des instructions d'installation de ce manuel peut remettre en cause la sécurité ou la protection
contre | es perturbations électromagnéti ques assurée par le régulateur. Il incombe a
I'installateur de garantir la sécurité et |a compatibilité électromagnétique de chaque
installation.

Sécurité

Ce régulateur est conforme avec la directive européenne en matiéere de basse tension
73/23/EEC, modifiée par ladirective 93/68/EEC, car il répond ala norme de sécurité norme
EN 61010.

Compatibilité électromagnétique

Ce régulateur est conforme aux exigences de protection de la directive européenne relative a
la compatibilité éectromagnétique 89/336/EEC, modifiée par la directive 93/68/EEC, grace a
I'application d'un dossier de construction technique.

Cet appareil répond aux exigences générales d'environnement industriel décrit dans les
normes 50081-2 et 50082-2. Pour plus d'informations sur la conformité du produit, consulter
le dossier de construction technique.

Maintenance et réparation

Ce régulateur ne comporte aucune piéce sur laquelle I'utilisateur peut intervenir. Prendre
contact avec I'agent Eurotherm Automation le plus proche pour toute réparation.

Certains borniers de modules peuvent contenir des fusibles qui doivent étre remplacés par des
fusibles du type qui convient (type T, intensité nominale 2 A, conformes ala norme
EN60127).

Précautions contre les décharges d'électricité statique

Lorsqu'on retire un module de I'embase, les composants électroniques peuvent ére
endommagés par des décharges électrostati ques dues a la personne qui manipule le régul ateur.
Pour éviter ce phénomene, lors de I'utilisation du module débranché, il faut serelier alaterre.
Dansle cas d'un retrait d'une carte de circuits imprimés de son manchon, par exemple pour
retirer les circuits RC du module relais, prendre les précautions antistatiques qui Simposent.

Nettoyage

Ne pas nettoyer |es étiquettes avec de |'eau ou des produits a base d'eau car elles deviendraient
illisibles. Utiliser deI'alcool isopropylique a cette fin. Utiliser une solution savonneuse douce
pour nettoyer les autres surfaces extérieures du produit.
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Exigences de sécurité de l'installation

Symboles de sécurité
Les différents symboles utilisés sur I'appareil ont la signification suivante :

Caution, (refer to the I Functional earth Terre

accompanying documents) = (ground) terminal

Attention (consulter les documents d’ accompagnement)  Terre fonctionnelle (masse)

L'installation doit uniquement étre effectuée par du personnel qualifié.

Protection des parties sous tension

Pour empécher tout contact entre les mains ou I'outillage métallique et les parties qui peuvent
étre sous tension, il faut installer le régulateur dans un boitier.

Bornier vide

Les embases sont prévues pour contenir 4, 8 ou 16 modules. Si une embase contient des
logements vides, un bornier vide (référence 026373) est fourni avec le systéme. |l est
important qu'il soit monté al'emplacement situé immédiatement a droite du dernier module,
pour préserver I'indice de protection IP20. Cf. chapitre 3 ‘Borniers’ pour voir les détails de
I'installation.

Attention :sondes sous tension

Le régulateur est congu pour fonctionner avec la sonde de température reliée directement aun
é ément chauffant éectrique. Toutefais, il faut prendre les précautions nécessaires pour que le
personnel chargé de la maintenance ne touche pas les branchements sur ces entrées
lorsqu'elles sont sous tension. Avec une sonde sous tension, |'ensembl e des cébles,
connecteurs et interrupteurs de liaison de la sonde doivent posséder les caractéristiques
nominales du secteur.

Cablage

11 est important de brancher le régulateur conformément aux caractéristiques de céblage
indiquées dans ce manuel. 11 faut prendre tout particuliérement soin de ne pasrelier
I'alimentation aternative al'entrée capteur basse tension et aux autres entrées et sorties bas
niveau. Utiliser exclusivement des conducteurs en cuivre pour |es connexions (sauf pour les
entrées thermocouple) et veiller ace que le cablage des installation soit conforme al'ensemble
des réglementations local es applicables au céblage. Par exemple, au Royaume Uni, utiliser la
derniére version des réglementations | EEE portant sur le cablage (BS7671). Aux Etats Unis,
utiliser les méthodes de cablage NEC classe 1.

Isolation

L'installation doit étre équipée d'un sectionneur de courant qui doit étre situé a proximité
immédiate du régulateur, a portée de |'utilisateur et repéré comme sectionneur de I'appareil.
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Courants de fuite a la terre

Lefiltre RFI peut occasionner un courant de fuite alaterre maximal de 3,5 mA, ce qui peut
avoir des répercussions sur la conception d'une installation de régulateurs multiples protégés
par des coupe-circuit de type Residual Current Device (RCD, appareil a courant résiduel) ou
Ground Fault Detector (GFD, détecteur de défaut de terre).

Protection contre les courants de surcharge

Pour protéger le cablage des appareils, il est conseillé de prévoir des fusibles sur
I'alimentation en courant continu du systeme. Le 2500 fournit un fusibles sur le bornier de
I'OC pour protéger I'alimentation contre tout défaut du 2500.

Tension nominale

Latension maximale appliquée entre |es bornes suivantes ne doit pas étre supérieure a 264 V
aternatif :

« sortierélais sur les branchements logique, dc ou capteur ;
e branchement alaterre.

11 ne faut pas cabler le régulateur avec une alimentation triphasée avec branchement étoile non
relié alaterre. En cas de défaut, cette alimentation pourrrait dépasser 264 V dternatif par
rapport alaterre et le produit ne serait pas sir.

Les surtensions transitoires sur I'alimentation et entre I'alimentation et laterre ne doivent pas
dépasser 2,5 kV. Si I'on prévoit ou mesure des surtensions transitoires supérieures,
I'installation doit comporter un limiteur de surtensions transitoires.

Ces appareils possédent des tubes a décharge gazeuse et des MOV qui limitent et régulent les
surtensions transitoires de la ligne d'alimentation dues aux coups de foudre ou aux
commutations de charges inductives. |1 existe des dispositifs pour différentes caractéristiques
d'énergie, qu'il faut choisir en fonction des conditions de I'installation.

Pollution conduite

11 faut éliminer toute pollution conduite de I'armoire ol est monté le régulateur. La poussiere
de carbone, par exemple, est une pollution conduite. Pour garantir une atmospheére correcte
dans | es conditions de pollution conduite, monter un filtre sur I'admission d'air de I'armoire.
Sil y adesrisques de condensation, par exemple & basse température, placer un thermostat
pour réguler latempérature dans |'armoire.

Protection contre la surchauffe

Lors de la conception d'un systéme de régulation, il est capital de réfléchir ace qui se
produirait en cas de défaillance d'une partie du systéme. Dans les applications de thermo-
régulation, le danger essentiel est constitué par le fait que le chauffage fonctionnerait en
permanence. En plus de I'endommagement du produit, cela pourrait endommager les
machines ou méme provoquer un incendie.

Lesraisons pour lesguelles le chauffage fonctionnerait en permanence sont :

¢ un découplage entre la sonde de température et le procédé ;

e un court-circuit du cblage du thermocouple ;

e undéfaut du régulateur dont la sortie de chauffage fonctionnerait en permanence ;
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e Unevanne ou un contacteur externe restant en position chauffage ;
¢ laconsigne du régulateur trop élevée.

En cas d'endommagement ou de blessure, il est conseillé d'installer un dispositif de protection
contre la surchauffe, avec une sonde de température indépendante qui isole le circuit de
chauffage.

N.B. :lesrelais d'alarme du régulateur n'assurent pas une protection dans toutes les situations
de défaut.

Mise a la masse du blindage de la sonde de température

Dans certaines installations, il est courant de remplacer le sonde de température pendant que
le régulateur est sous tension. Dans ces conditions, atitre de protection supplémentaire contre
I'électrocution, nous recommandons de mettre le blindage de la sonde de température ala
masse. Ne pas effectuer lamise alamasse sur le chéassis de la machine.

Exigences relatives a la compatibilité
électromagnétique de l'installation

Afin de garantir la conformité aladirective européenne relative ala compatibilité
électromagnétique, il faut prendre les précautions suivantes pour l'installation :

« Pour lesindications générales, consulter le guide d'installation CEM HA025464
d'Eurotherm Automation.

« Danslescasdutilisation de sortierelais, il peut étre nécessaire dinstaller un filtre capable
de supprimer les émissions. Les caractéristiques du filtre dépendent du type de charge.
Pour les applications types, nous recommandons les filtres Schaffner FN321 ou FN612.

Cablage

Afin de minimiser |'effet des bruits électriques, le cablage pour la basse tension continue, en
particulier I'entrée capteur, doit passer loin des cables électriques a courants forts. Lorsgue
celaest impossible, il faut utiliser des cables blindés dont le blindage est relié alaterre aux
deux extrémités.

Isolation fonctionnelle

Définition : isolation entre éléments conducteurs qui est uniquement nécessaire au bon
fonctionnement du matériel. N'assure pas nécessai rement une protection contre
I'électrocution.

Isolation renforcée

Définition : isolation entre é éments conducteurs qui assure une protection contre
|'électrocution.
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Protection supplémentaire contre les
perturbations électromagnétiques sur I'lOC

Profibus

Dans | es environnements susceptibles de présenter des niveaux de bruit excessifs, il est
conseillé dinstaller un collier en ferrite autour du céble Profibus. Ainsi, l'insensibilité au bruit
passede2kV a3,7kV.

Type de collier en ferrite correct : Richo MSFC-5T.

Unité 2500 A-5



Manuel de configuration

Codes de commande

Annexe B Codes de commande

Embase

| 25008

Embase pour unité 2500 sur rail DIN

Unités d'E/S

S04 |Embase I0C simple, 4 emplacements de modules
S08 |Embase IOC simple, 8 emplacements de modules
S16 |Embase I0C simple, 16 emplacements de modules
Néant Deux colliers de mise & la terre
ENG Manuels anglais
FRA Manuels frangais
GER Manuels allemands
XXX Aucun manuel

| 2500C

Unitéd’E/S pour les modules 2500 sur rail DIN

S16

Unité d'E/S Simplex pour un maximum de quatre boucles

2LOOPUW

Deux blocs PID locaux + Toolkit et acquisition

MODBUS
PROFIBUS
PBUS
DPv1

Communications Modbus
Communications Profibus DP
Communications Eurotherm de
suite 'E'.

Communications Profibus DPv1

| 2500E

Unité d’E/S 8 boucles pour les modules 2500 sur rail DIN

S |Unité d’E/S Simplex

ACQIO Acquisition d’E/S a distance

uw Bloc Toolkit + fonctions d'acquisition

4L.O0P Quatre blocs PID locaux + Toolkit et acquisition

8LOOP Huit blocs PID locaux + Toolkit et acquisition

4L.OOPUW |Quatre blocs PID locaux + Toolkit et acquisition +
blocs Toolkit

8LOOPUW |Huit blocs PID locaux + Toolkit et acquisition +
blocs Toolkit
MODBUS |Communications Modbus
PROFIBUS |Communications Profibus DP
PBUS Communications Eurotherm de suite
DPv1 E

Communications Profibus DPv1

Borniers pour Unité d’E/S 2500

[ 2500T

Borniers pour modules 2500 sur rail DIN

IOC |Bornier pour unité d’'E/S
S Pour une seule unité
MODBUS |Communications Modbus

PROFIBUS

Communications Profibus

RJ45 |Communications RJ45
9Dtype |Connecteur detype Da9
broches pour

communications Profibus.

Unité 2500
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Modules analogiques pour unité 2500 sur rail DIN

[ 2500M

Modules d’E/S pour unité 2500 sur rail DIN

AlI2 UNIV |Module d’entrées analogiques universelles doubles
isolées

Al43 Module d'entrées analogiques isolées trois voies 4-20
mA + 3 x alimentation Tx isolée 24 V

Al4 UNIV |Module d'entrées analogiques universelles quadruples
non isolées

AO2 UNIV |Module d'entrées analogiques doubles isolées, mA ou
Volts

Borniers pour modules d'E/S analogiques 2500

| 2500T

Borniers pour modules 2500 sur rail DIN
Al2 Bornier pour module d’entrées analogiques doubles
; TC |Module avec CJC pour entrées t/c ou dc
: (aucune option)
1 1
i | DC |Module pour entrées dc avec options
Néant Module pour dc (aucune
option), Tension £10 V et
+entrées 100 mV, RTD,
Potentiométre, Résistance, HizZ,
SHUNT Shunt 5R0 pour entrées mA
Al3 Bornier pour module d'entrées analogiques isolées
trois voies 4-20 mA avec alimentation Tx 24 V
UNIV |Pour tous types
Néant Cache pour emplacement vide
installé
DCONNECT |Points de coupure
Al4 Bornier pour module d'entrées analogiques
universelles quadruples non isolées
TC |Thermocouple isolé quatre voies avec CJC
i DC |mV isolée quatre voies
i mA |mA isolée quatre voies
]
: Néant Cache pour emplacement vide
i installé
1
| AO2 Bornier pour module de sorties analogiques doubles

UNIV |Pour tous types

Néant Cache pour emplacement vide
installé
DCONNECT |Points de coupure

B-2
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Codes de commande

Modules logiques pour unité 2500 sur rail DIN

[ 2500M

Modules d’E/S pour unité 2500 sur rail DIN
DI4 24V Entrée logique quadruple
EXTPWR [Alimentation externe nécessaire
DI6 Module d'entrées logigues isolées secteur six voies
230V . . .
alternatif Entrées logiques 230 V alternatif
115V . . .
alternatif Entrées logiques 115 V alternatif
Dislogic En_tree logique octuple isolée (entrée logique
uniguement)
DI8contact |Entrée logique octuple isolée (contact uniqguement)
RLY4 [Module a 4 relais (3 off n/o, 1 & inversion)
DO4logic |Module de sorties logiques quadruples 10 mA maxi
DO424V Module de sorties logiques quadruples 24 V

EXTPWR [Alimentation externe nécessaire

Borniers pour modules d'E/S logiques 2500

| 2500T [ Borniers pour modules 2500 sur rail DIN
D14 Bornier pour module d’entrées logiques quadruples
D16 Bornier pour module d'entrées logiques isolées
secteur six voies
DI8 Bornier pour module d'entrées logiques octuples
DO4 Bornier pour module de sorties logiques quadruples
: UNIV Pour tous types
Néant Cache pour emplacement
vide installé
i DCONNECT |Points de coupure
1
[RLY4 Bornier pour module relais quadruple

NOFUSE |Aucun fusible
FUSE2A |4 fusibles 2A

Unité 2500
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Accessoires pour unité 2500 sur rail DIN

| 2500A [Accessoires pour 2500

CABLE |Céable de communications

CONFIG |Utilisé pour la configuration de 2500C
RJ11 |Terminaison pour 2500C : RJ11
9PIND|Terminaison pour PC :
RS232 9 broches D

MODBUS |Cable blindé Modbus (connexion
multipoints d'embase a embase).
PROFIBUS |Céable blindé Profibus DP (connexion
multipoints d'embase a embase).

RJ45 |RJ45 |Connecteurs RJ45 aux deux
extrémités

OM5 |Longueur 0,5 m
3MO0 |Longueur 3,0 m

CFGPSU|Alimentation électrique 24 V continu a utiliser avec la
liaison de configuration

Néant Aucune liaison secteur fournie

UKLEAD |Liaison secteur UK 5 A

TERM  |Terminaison pour I'extrémité de la liaison multipoints RS
485.
MODBUS |Terminaison pour liaison Modbus
PROFIBUS | Terminaison pour liaison Profibus DP
RJ45 [Connecteur RJ45

Blocs d’alimentation pour unités 2500 sur rail DIN

2500P |(Bloc d’alimentation 24 V monté sur rail Din pour unité 2500,
intégralement protégé

2A5 60 W, 2,5A

5A0 120 W,5A

10A0 240 W, 10A

ENG [Manuels anglais

[2500P \ 2A5 \  ENG  [Code de commande type

a—
u !..’E 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Erwer Fax:03 26 851908, Tel:03 26824929  Site web : www.hvssystem.com
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Manuel de configuration Dépose des circuits RC du module relais

Annexe C Dépose des circuits RC du module
relais

Chaque relais est équipé d’ un circuit RC (22 nF + 100Q) branché entre les contacts. Ces
circuits RC servent a prolonger la durée de vie des contacts et a supprimer les interférences,

en particulier lors de la commutation de charges inductives comme |les contacteurs
mécaniques et |es électrovannes.

Lescircuits RC débitent une faible intensité, généralement 1,0 mA a110V 60 Hz et 1,7 mA a
240V 50 Hz, ce qui peut suffire pour maintenir les charges de forte impédance comme, par
exemple, celles de certaines bobines de relais.

Si tel est lecas, il est possible de déposer le circuit RC en coupant une partie ou latotalité des
résistances de la carte de circuits imprimés.

On peut suivrela procédur e ci-dessous :

1. Déposer lecapot arriere du module:

D [ 1. Ouvrir lelevier de retenue du module

2. Sortir doucement le capot arriere du module en

insérant un petit tournevis dans les fentes [1 en haut
et en bas du capot.

0
O 3. Fairecoulisser le capot arriére sur le loquet de
retenue du module. |1 peut étre nécessaire d’ utiliser
0 le tournevis dans les emplacements L1 pour faire

levier sur e capot.

Figure C-1: dépose du capot arriere du module relais

Unité 2500 C-1
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2. Retirer lacartedecircuitsimprimés du boitier du module de la maniére suivante:

1. Retourner lemoduleet le
poser de maniére stable sur
un établi ou unetable

2. Appuyer sur les cotés du
module pour que I’ aréte du
module bombe vers
|’ extérieur

3. Insérer avec précaution
un tournevisdansla
fentedel’aréte du
module.

Faire attention quele :®

tournevis ne glisse pasen
provoquant des blessures

4. Sortir doucement la carte
de circuits imprimés du
boitier du module.

Figure C-2: dépose du boftier du module relais

3. DéposedesrésistancesRC

5. Avec une pince coupante, couper
et déposer larésistance 100Q
pour retirer le circuit RC voulu.

6. Noter ladépose de larésistance RC sur
le coté du module, al'endroit prévu, ce

qui permettra une identification aisée ‘_, (220 1 reais 1

des circuits RC qui ont été déposés, au o

cas ou |le remplacement du module |
simposerait. G
mlh I&I Relais 3

™, | Relais 4 |

-~ Vers la barrette
a bornes

-I 100Q I-

SN4

100Q

Figure C-3: dépose des circuits RE-de la-carte de cir

C-2 Unité 2500
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Glossaire

Annexe D Glossaire

Clone/Clonage

Config

Mode Config

Configuration

Parametres du
mode Config

Parametre de
configuration

Port de
configuration
cJc

Série 2000 ou 240x

DIN
EM

Enumération(s)

Le clonage permet de copier les réglages de configuration et de
parametres d'un appareil sur un autre appareil du méme type. |l
permet de configurer rapidement des appareils nouveaux ou de
réserve a partir d'une source standard.

Abréviation de configuration ou mode configuration

Niveau de sécurité du 2500 dans lequel les parameétres du mode
Configuration sont rendus modifiables

1. Fonctionnement et interaction des éléments fonctionnels du 2500

2. Action de définition du fonctionnement et de I'interaction des
éléments fonctionnels du 2500 par la sélection de paramétres et
I'ajustage des valeurs de paramétres

Sous-ensemble des paramétres de configuration qui ne peuvent étre
madifiés qu’en mode Config.

N.B. : cf. paramétres de configuration
Paramétre qui définit une partie de la configuration du 2500
N.B. : cf. paramétres du mode Configuration

Port de communications prévu pour la configuration du 2500

Compensation de soudure froide

Série d'appareils Eurotherm Automation.
particulier a la série 2400.

240x se rapporte en

Deutsche Industrie Normen
Electromagnétique (comme dans compatibilité électromagnétique)

Certains parameétres offrent une liste d'options qui regoivent chacune
une valeur entiére arbitraire pour discrimination.

Dans iTools, un texte d'énumération ayant une signification est affiché,
avec la valeur d'énumération entre parentheses.

La valeur d'énumération représente les données qui seraient lues ou
écrites par le biais d'une liaison de communications pour ce

Unité 2500
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Régulation tout ou
rien

Hystérésis

E/S

ICP

IOBase
I0Bus
10C

Module d'E/S

ION

Parameétre

Paramétré

PID

Programme

Programmable
PSU

PRT ou RTD

SE

Circuit RC

parameétre.

La sortie régulation est activée lorsque la consigne est supérieure a la
variable de régulation et désactivée lorsque la consigne est inférieure
a la variable de régulation

Différence entre les points on et off normalement appliquée a une
sortie relais. Sert a empécher les vibrations des contacts du relais.

Entrée ou sortie ; terme général désignant l'interface de l'installation
avec le 2500.

Industrial Control Package. Combinaison des régulateurs T800/2900
et 2500 sur rail DIN

Ensemble mécanique 2500 complet : fixation sur rail DIN, embase etc.
Interface interne régulateur vers module d’E/S
Régulateur d'entrées/sorties (module processeur central du 2500).

Module enfichable du 2500 réservé a une entrée ou une sortie de
I'installation.

Réseau interne d’entrées/sorties bas niveau

Dans le 2500, les 'paramétres' sont toutes les variable associées aux
blocs, voies, boucles, etc., mémorisées dans une base de données a
des adresses spécifiées.

Rendu accessible comme paramétre

Proportionnelle + intégrale + dérivée. Appelée aussi régulation a trois
termes

Fournit une liste d’instructions générales pour définir le
fonctionnement

Pouvant étre programmé
Power Supply Unit (bloc Alimentation)

Abréviation de Platinum Resistance Thermometer ou Resistance
Temperature Detector (résistance thermodynamique)

Strategy Engine (pilote de stratégie ou le maitre)

Résistance et condensateur en série, branchés entre les contacts de
relais et servant & prolonger la durée de vie des contacts et a diminuer

D-2
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Glossaire

SSR
TBD.
TCouT/C

Sortie modulée

TU(s)

les interférences

Contacteur statique

To be defined (a définir)
Abréviation de thermocouple

La sortie de régulation (logique) commute avec un rapport on/off
variable

Borniers ; fournissent les branchements de cablage c6té installation
pour les E/S.

Unité 2500
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Adresses des bureaux Eurotherm

Annexe E Adresses des bureaux Eurotherm

EUROTHERM AUTOMATION SA

SIEGE SOCIAL ET USINE :
6, chemin des joncs

Tél:04 78 66 45 00 Fax:04 78 3524 90

AGENCES :
Aix-en Provence
Tél:04 42397031

Colmar
Tél: 0389235220

Lille
Tél: 03 20 96 96 39

Lyon
Tél: 0478664511
Tél: 0478664512

Nantes
Tél: 0240303133

Paris
Tél: 0169185060

Toulouse
Tél: 0534 6069 40

BP 55 69574 DARDILLY CEDEX France

BUREAUX :

Bordeaux
Clermont-Ferrand
Dijon

Grenoble

Metz

Normandie
Orléans

Matériel fabriqué par EUROTHERM CONTROLS, Usine certifiée ISO 9001

PN
u !..,'E 2 rue René Laennec 51500 Taissy France  E-mail:hvssystem@hvssystem.com
[N B A Fax: 0326851908, Tel:0326824929  Site web : www.hvssystem.com
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SOCIETES EUROTHERM DANS LE MONDE
ADRESSES REGIONALES EN FRANCE : VOIR LA PAGE PRECEDENTE

ALLEMAGNE
Eurotherm Regler GmbH
Ottostrasse 1
65549 Limburg a.d Lahn
Tél. (+49 6431) 2980
Fax (+49 6431) 298119

AUSTRALIE

Eurotherm Pty. Ltd.

Unit 10

40 Brookhollow Avenue
Baulkham Hills

Nex South Wales 2153
Tél. (+61 2) 9634 8444
Fax (+61 2) 9634 8555

AUTRICHE

Eurotherm GmbH
Geiereckstrasse 1871
1110 Wien

Tél. (+43 1) 798 7601
Fax (+43 1) 798 7605

BELGIQUE

Eurotherm B.V.
Herentalsebaan 71-75
B-2100 Deurne
Antwerpen

Tél. (+32 3) 322 3870
Fax (+32 3) 321 7363

COREE o
Eurotherm Korea Limited
Suite #903 Da(ejjoo Building
132-19 Chungdam-Dong
Kangnam-Ku

Seoul 135-100

Tél. (+82 2) 543 8507
Fax (+82 2) 545 9758

DANEMARK
Eurotherm A/S
Finsensvej 86
DK-2000 Frederiksber
Tél. (+45 31) 871 62
Fax (+45 31) 872 124

ESPAGNE B
Eurotherm Espafia SA
Calle la Granja 74
28100 Alcobendas
Madrid

Tél. (+34 1) 6616001
Fax (+34 1) 6619093

3

© Copyright Eurotherm Automation

Tous droits réservés.

FRANCE )
Eurotherm Automation SA
6 chemin des Honcs - BP 55
69574 Dardilly Cedex

Tél. (+33) 4 78 66 45 00
Fax (+33) 4 78 35 24 90

GRANDE-BRETAGNE
Eurotherm Ltd.

Faraday Close
Durrington
WorthingWest Sussex
BN13 3PL

Tél.(+44 1903) 695888
Fax(+44 1903) 695666

HOLLANDE
Eurotherm B.V.
2404CH B
AI‘)hen aan den Rijn
Tél. (+31 172) 411 752
Fax (+31 172) 417 260

HONG-KONG
Eurotherm Limited

Unit D

18/F Gee Chang Hon
65 Wong Chuk Hang
Tél. E+8 Zg 2873 3826

Centre
oad

Fax (+852) 2873 4887

INDE o
Eurotherm India Limited
152 Developed Plots Estate
Perungudi

Madras 600 096

Tél. (+9144) 4961129
Fax (+9144) 4961831

IRLANDE o
Eurotherm Ireland Limited
IDA Industrial Estate
Monread Road

Naas

Co Kildare

Tél. (+353 45) 879937
Fax (+353 45) 875123

ITALIE

Eurotherm SpA

Via XXIV_Maggio
22070 Guanzate

Tél. (+39 31) 975111
Fax (+39 31) 977512

EUROTHERM AUTOMATION dégage toute responsabilité en cas de
dommages pouvant résulter d’une modification du présent document

par le client.

Les caractéristiques techniques citées dans ce document sont

susceptibles d’évoluer sans préavis.
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2 rue René Laennec 51500 Taissy France
Fax:03 26 8519 08, Tel : 03 26 82 49 29

JAPON

Densei Lambda KK
Eurotherm Product Dpt
Aroma S%uare Building 5F
Po Box 4

5-37-1 Kamata, Ohta-Ku
Tokyo 144-8721

Tél. (+81 3) 57 1406 20
Fax (+81 3) 57 1406 21

NORVEGE

Eurotherm A/S
Vollsvein 13D

1366 Lysaker
Postboks 227

NO - 1326 Lysaker
Tél. (+47 67) 592170
Fax (+47 66) 118301

SUEDE

Eurotherm AB
Lundavagen 143
S$-212 24 Malmo

Tél. (+46 40) 384500
Fax (+46 40) 384545

SUISSE

Eurotherm Produkte AG
Schwerzistrasse 20
8807 Freienbach

Tél. (+41 55) 4154400
Fax (+41 55) 4154415

U.S.A

Eurotherm Controls Inc.
741-F Miller DriveSE

Suite F

Leesburg, VA 20175-8993
Tél. (+1703) 443 0000
Fax (+1703) 669 1300

ERA

HA 027115FRA

E-mail:hvssystem@hvssystem.com
Site web : www.hvssystem.com
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